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●在使用本变频器之前请务必阅读本手册，在充分理解本手册各项说明的基础上进行变频器的安装、运行以及 

    保养维护。

●本手册应由实际最终使用者保存，并需要保存到变频器报废时为止。

●资料的内容有时不预先通知就变更，故请谅解。

●不论是否在免费保修期间内，因变频器故障所致事故而给贵公司、贵公司用户等方面造成的机械损失及其他   

   继发性、波及性等所有损害，本公司概不负责赔偿。

操作说明

东芝变频器
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IⅠ．安全注意事项

 

标示说明
 说     明 表示

表示如果误操作有可能造成死亡或重伤事故。

表示禁止事项（不允许做的事情）。
具体禁止内容由图标中间或旁边的图文表示。

表示注意事项。
具体注意内容由图标中间或旁边的图文表示。

表示强制事项（必须做的事情）。
具体强制内容由图标中间或旁边的图文表示。

表示如果误操作有可能引发人身事故(*1)或物质受损(*2)。

(*1) 人身事故是指烫伤、触电等无需住院或长期前往医院治疗的损伤。
(*2) 物质受损是指造成财产、资财等遭受损失的扩大性损害。

 

符号的意义
 说     明 表示

 

 

 

■■用途限定

用户选购的变频器用于一般工业用三相感应电动机的变速运转。

 安安全注意事项

 

 

 

危险

注意

为了安全使用，避免对使用者或他人造成危害和财产上的损害，变频器机身及此说明书记载有重要的内容。请在准确理

解以下内容（标示、符号）后阅读本文，并遵守记载事项。

本变频器不能用于因变频器故障或工作错误可直接威胁生命或危害人体的设备

（核能控制设备、宇航设备、交通工具设备、生命维持或手术设备、各种安全

设备等）。如需要作特殊用途，请事先问询本公司的经销负责人。

本产品是在严格质量管理下制造的，但用于重要设备时，应在设备上安装安全

装置，以防止在变频器发生故障而影响输出时从而导致严重故障或严重损失。

不得用于一般工业用三相感应电动机以外的负载。

（否则可能引发事故。）

用于驱动永磁电动机时需要预先进行匹配试验，请事先问询本公司或经销商。
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■■使用须知

危 险

注 意

 参照项目

 

 

禁止分解

·自行分解、改造或修理可能导致触电、火灾、受伤。

    出现故障时应委托销售商进行修理。

2. 

 

 

 

 

禁止

·通电期间请勿卸下变频器的正面罩壳。（请勿打开盘柜门）
   内部的高电压部位会导致触电事故。
·请勿将手指插入电缆配线口或者冷却风扇罩壳等的间隙中，
    否则会触电或受伤。
·请勿将（电线碎屑、棍棒、金属丝等）等物品投入内部，
    否则会触电或起火。
·请勿将水等液体泼洒到机身上。
    否则会触电或起火。

·应在装好正面罩壳（关好盘柜门）后接通 输入电源， 

    正面的罩壳未装好（未关好盘柜门）即接通输入电源可能导致触电。

·当在通电期间变频器出现冒烟、异味、怪音等现象时，应立即切断电源，

    如继续使用，会引发火灾。请联系经销商。

·长时间不使用时应切断电源以防止漏电、粉尘堆积而导致变频器故障。

    因粉尘堆积而导致的漏电可能会引发火灾。

2. 
 

2. 
 

2. 

 
2. 

 

 

 

 

 

强制

2. 

3.  

3. 
 
 

3. 

 

  参照项目

 

 

禁止触摸

·请勿触摸散热片，散热电阻。

    因为这些部件高温，可能导致烫伤。

3. 

 

 

■■运输·安装

 参照项目

 

 

禁止 

·损伤，缺失部件时，安装后请勿运行。
    会引发触电，火灾。请委托销售商修理。
·请勿将可燃物放置附近
    如果因故障等原因打火，会引发火灾
·请勿安装在水等液体滞留处
    会引发触电，火灾。

·请在说明书规定的环境条件下使用
    除此之外的条件下使用会引发故障。
·请安装在金属等不可燃物上
    因背面高温，如果安装在可燃物上，会引发火灾。
·请勿在打开正面罩壳的状态下使用，会引发触电。
·请配合系统规格设置紧急停止装置（切断输入电源→机械制动等）
   如不设置紧急停止装置，仅靠变频器不能紧急停止，可能引发人身事故。
·请购买本公司指定选购类部件
    如使用之外的部件，会引发事故。

·请勿在运转时，手持正面罩壳罩壳脱落，机身掉落可能引发人身事故。
·请勿安装在振动剧烈的场所，机身掉落可能引发人身事故。
·请勿将变频器接触卤素类消毒剂。误操作会损伤变频器电子元件。

2. 
 

1. 4. 4 
 

2. 

 

 

强制

1. 4. 4  
1. 4. 4 

 1. 4. 4 

10. 
1. 4. 4 

 

 1. 4. 4 

 

  注 意 参照项目

 

 

禁止 

2. 

2. 

 
1. 4. 4 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

强制

45°
最大

 
 

 

2. 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

1. 4. 4 

 

1. 4. 4 

 

危 险

·重量为20KG或以上机种(200V-18.5Kw及以上容量机种和400V-22kW以上容量机种)应     
    由2名以上作业者搬运，否则有下落并导致人身事故的可能。
    1人搬运，可能引发人身事故。
·大容量变频器应使用起重机等搬运。
   用手搬运重物，可能引发人身事故。
   为了使用者的安全，请爱护使用，避免损伤产品。
   进行吊起作业时，请将吊绳牢靠挂住变频器上部或下部的起吊螺栓（吊孔）。

注1) 请务必使2根吊绳取得平衡后起吊，起吊作业中，请注意避免变频器意外受力。
注2) 搬运作业时，请务必在带有罩壳的状态下进行。
注3) 搬运作业中，请勿将手指插入配线口搬运。
·请将机器安装在能足够承受机身重量处。
   如安装在不能承受处，机身掉落，可能引发人身事故。
·电机需要制动功能(保持电机轴)时请设置机械制动装置。
   由于变频器本身不带有机械制动功能，所以不另外设置机械式制动装置可能引发人身事故。
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■配线

 参照项目

 

 

 

禁止 

2. 2  

2. 2 

5. 19  

2. 2 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

强制

2. 
 

2. 
 

2. 
 

2.  
 

 

 

 
2. 
 

1. 4. 4 

 

 

 

 

2. 
2. 2 
10. 

 

  注 意 参照项目

 

 

禁止 

2. 1  

必须接地

危 险
·请勿将输入电源连接到变频器的输出（电机侧）端子 (U/T1、V/T2、W/T3) 上，否则会损坏  
    变频器并引发火灾。
·请勿将电阻器直接连接到直流端子（PA-PC 之间及PO-PC 之间），
   否则会起火。
   电阻器请根据[外置制动电阻器的设置]连接。
·在切断输入电源（OFF）后15分钟内，请勿触摸接在变频器电源侧的机器（MCCB等）的    
    配线，否则可能会触电。

·电气工程应请专业人员进行实施。
    如果让非专业人员进行连接输入电源，可能会引发火灾和触电事故。
·应按正确的相序连接输出端子（电机侧）。
   如果相序连接有误，电机则会反转，可能引发人身事故。
·安装后配线
   安装前配线，会引发触电，人身事故。
·配线前，请先进行如下作业。
   (1)切断输入电源（OFF）
   (2)过15分钟以上，确认充电灯熄灭
   (3)用可以测定直流高压（DC800V 以上）的万用表等进行测试以确认直流电路电压
      （PA-PC 之间）为 45V以下。
　   如不进行这些作业直接配线，会引发触电。
·请用指定的转矩固定端子台的螺栓
   不用指定的转矩固定，会引发火灾。
·请确认输入电源电压在铭牌额定电源电压的+10%、-15%（连续使用：100%负载时   
   ±10%）以内，
   如输入电源电压不在额定电源电压的+10%、-15%（连续使用：100%负载时±10%）以 
   内，会引发故障或火灾。

·请确认接地线确实连接

   如没有连接，故障、漏电时会引发触电及火灾。

·请勿在输出（电机侧）端子连接内置电容的机器（噪音过滤器或浪涌吸收器）

    会引发火灾。

 

  注 意
 

 

注意

 
·即便切断电源，已充电的电容器仍然会导致触电等人身事故。
·内置EMC滤波器的变频器输入端子可能在切断电源15分钟后仍然带电。在放电结束前切勿接触变频器端子及 
    未作绝缘处理的电线以防触电。

·请勿在电机停止变频器通电时触摸变频器端子
    触摸通电中的变频器端子会引发触电。
·请勿用湿手操作开关，湿布搽摸
   会引发触电。
·选择重试功能，报警停止时，请勿靠近电机，
   电机的突然重起可能引发人身事故。
   为了确保再起动的安全性，请给电机设计罩壳。
·自动调谐（            =         ）设定后首次起动时进行调谐。
   调整需要数秒钟，这期间，电机虽然处于停止状态，但是有外加电压，请注意。另外，调    
   整中电机会发出声响，这属于正常现象。
·请勿将失速防止动作等级（            ）设定过低。
   如将失速防止动作等级（           ）设定在电机无负载电流附近或低于该值时，失速防止功
   能会经常被激活。
   请勿将失速防止动作等级（          ）设定在通常使用条件的30%以下。

·应在装好罩壳后接通输入电源，否则会触电。
   安装在盘柜内去除罩壳使用时，请务必在关闭盘柜门后接通电源。如不盖罩壳或关闭盘柜  
   门接通电源，会引发触电。
·请在故障复位前切断运转信号。
   如不切断运转信号进行故障复位，电机突然再起动，会引发人身事故。
·请给升降装置设置充分的保护回路。（机械式制动等）
    由于在调试中的电机转矩不足，有失速落下的危险，请注意。

·请遵守电机或机械的允许运转范围（参照电机使用说明书）
    如不遵守，会引发人身事故。

·请勿靠近电机，机械。
    选择重试功能后，警报发生后暂时停止的电机，机械在选定时间完了后（突然）起动，会    
    引发意外人身事故。
·请在变频器，电机，机械上贴注意标签，使事故防范于未然。

·请勿靠近电机，机械。
   选择重试功能后，警报发生后暂时停止的电机，机械在选定时间完了后（突然）起动，会  
   引发意外人身事故。
·请在变频器，电机，机械上贴注意标签，使事故防范于未然。

■运转动作

 参照项目

 

 

 

 

 

 

 

 

 

禁止

 

, 

３． 
 

３． 
 

３． 
 
 
 

6. 22 

 
 

6. 33. 1 

 
 

 

 

 

 

 

 

强制
 

 

３． 
10． 

 

３． 
 

6. 22 

 

注 意 参照项目

 

 

强制

３．  

 

选择瞬停后再起动的顺序

  注 意 参照项目

 

 
 

强制

5. 18. 1 
 

 

选择重试功能时

  注 意 参照项目

 
 

 

强制

6. 14. 1

 

危 险
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维修保养

 参照项目

 

 

禁止 

14. 2 

 

 

强制
 

·日常检查保养
    如不维修保养，不能发现异常或故障，会引发事故。
·检查前，需做如下作业。
   (1)切断输入电源。
   (2)过15分钟以上，确认充电灯熄灭
   (3)用可以测定直流高压（DC800V 以上）的万用表等进行测试以确认直流电路电压（PA-PC
   之间）为 45V以下。
   如不进行这些作业直接检查，会引发触电。

请勿更换部件
会引发触电，火灾，人身事故。请委托销售商更换部件。

14.  
 

14. 
14. 2 

 

废弃

  注 意 参照项目

 
 

 

强制

16.  

 

 

粘贴注意标签的注意事项

 
  

    注 意 （设定瞬停再起动功能）    注 意 （设定重试功能）  

 

    

 

危 险

在变频器，电机，机械上粘贴注意标签，使事故防范于未然，下列仅为注意标签的示例。
请在设定[瞬停再起动功能]，[重试功能]处粘贴醒目标签。

设定瞬停再起动顺序时，请在显而易见处贴注意标签
（注意标签示例）

请勿靠近电机，机械。
发生瞬时停电，暂时停止的电机，机械复电后
（突然）起动。

请勿靠近电机，机械。
警报发生后暂时停止的电机，机械在设定时间
完了后（突然）起动。

选择重试功能时，请在显而易见处贴注意标签
（注意标签示例）

II
Ⅱ．前言

感谢购买东芝变频器“TOSVERT VF-AS1”。

 

 

 

此说明书适用于CPU 150版及以上版本。CPU版本会被随时升级。

 

 

 

 

·本变频器废弃时，请委托专业工业废弃物公司(*)。

   自行处理，电容爆炸或产生有毒气体，会引发人身事故。

   (*)所谓专业的废弃物公司是指[工业废弃物收集搬运公司]，[工业废弃物处分公司]。如交由未

获许可的公司收集，搬运以及处分工业废弃物，会受到法律的惩罚（[关于废弃物的处理及清

扫的法律]）
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6.2     输入信号选择 F-3 

6.2.1     正转/反转指令同时输入时的指令执行优先顺序

6.2.2     操作面板运转(模式)时优先执行来自端子台的指令

6.2.3     模拟输入信号切换

F-3 

F-4 

F-5 

6.3     端子功能选择 F-6 

6.3.1     输入端子功能常开(ON)

6.3.2     变更输入端子功能

6.3.3     使用伺服锁定功能

6.3.4     变更输出端子功能

6.3.5     输入输出端子的应答时间

F-6 

F-6 

F-8 

F-8 

F-9 

6.4     基础参数2 F-9 

6.4.1     通过端子输入进行V/f 1?2?3?4的切换选择 F-9 

6.5     V/f-5点设定 

6.6     速度指令切换

F-11 

F-11 

6.6.1     使用２种频率（速度）指令 F-11 

6.7     运转频率 F-13 

6.7.1     起动频率/停止频率

6.7.2     用频率设定信号控制运转／停止

6.7.3     频率设定信号0Hz盲区处理功能

F-13 

F-13 

F-14 

6.8     直流制动 F-14 

6.8.1     直流制动

6.8.2     电机轴固定控制

6.8.3     停止时０Ｈｚ指令输出功能

F-14 

F-16 

F-17 

6.9     下限频率连续运转时自动停止

6.10     点动运转

6.11     用外部接点输入时的频率设定（升降频率设定）

6.12     跳频－共振频率跳跃

6.13     多段速运转频率

F-18 

F-19 

F-20 

F-22 

F-23 

6.13.1     多段速运转频率8~15

6.13.2     强制运转控制
F-23 

F-23 

6.14     免跳闸强化设定 F-24 

6.14.1     重试功能

6.14.2     回避过电压跳闸

6.14.3     输出电压调整/电源电压修正

6.14.4     禁止反转运转

6.14.5     输出电压波形选择

F-24 

F-25 

F-25 

F-27 

F-27 

6.15     负载分担控制

6.16     轻负载高速运转功能

6.17     制动功能 

6.18     加减速暂时停止功能

6.19     工频·变频切换

6.20     PID控制

6.21     停止位置保持功能

6.22     设定电机常数

6.23     提高电机低速领域的输出转矩

F-27 

F-29 

F-29 

F-31 

F-32 

F-34 

F-38 

F-38 

F-42 

6.24     转矩制动 F-43 

6.24.1     转矩指令

6.24.2     转矩制动时的速度限制

6.24.3     张力转矩偏离·负载分担增益

F-43 

F-43 

F-44

6.25     转矩限制 F-45

6.25.1     转矩限制切换

6.25.2     加减速时转矩限制动作选择

F-45

F-47

6.26     失速防止功能 F-49

6.26.1     电动时失速连续跳闸检测出的时间 

6.26.2     再生时失速防止动作选择

6.26.3     失速防止控制（模式）切换

F-49 

F-49 

F-49

6.27     电流·速度控制增益 F-50

  6.27.1     电流和速度的控制增益

  6.27.2     轻负载下的电机电流振动防止

  6.27.3     最大输出电压调制率

F-50

F-50

F-50

6.28     频率设定信号的微调

6.29     同步电机驱动

6.30     第2加减速

F-51

F-51

F-52

6.30.1     加减速模式的设定和加减速1?2?3?4的切换 F-52

6.31     模式运转

6.32     多段速模式 

6.33     保护功能

F-55

F-57

F-58 

6.33.1     失速防止动作等级的设定

6.33.2     变频器跳闸保持

6.33.3     紧急停止

6.33.4     输出缺相检出动作

6.33.5     OL减少开始频率

6.33.6     电机用150%过负载耐量时间

6.33.7     输入缺相检测功能

6.33.8     低电流时的动作

6.33.9     输出短路检出

6.33.10     过转矩跳闸

6.33.11     冷却扇控制选择

6.33.12     累积运转时间报警设定

6.33.13     异常速度检测

6.33.14     过电压限制动作

6.33.15     低电压跳闸

6.33.16     瞬停不停止控制等级

6.33.17     制动应答等待时间

6.33.18     VI/II模拟输入断线检测

6.33.19     更换时期提示

6.33.20     突入抑制继电器控制

6.33.21     电机热保护 

6.33.22     制动电阻过负载曲线

6.33.23     带机械制动装置电机（刹车电机）的重起条件选择

6.33.24     控制电源备用装置（CPS002Z）的故障保护

F-58

F-58 

F-59 

F-60

F-61

F-61

F-61

F-61

F-62

F-62

F-63

F-64

F-64

F-65

F-65

F-65

F-65

F-66

F-66 

F-66

F-67

F-67 

F-67 

F-68

6.34     覆盖

6.35     调整参数

F-69 

F-71 

6.35.1     仪表用脉冲序列输出

6.35.2     选项仪表输出的设定

6.35.3     模拟输出的校正

F-71

F-72

F-72

6.36     面板参数 F-73

6.36.1     禁止按键操作以及参数设定

6.36.2     显示电机转速或线速度等

6.36.3     变更面板显示的变化步宽 

6.36.4     状态监视器的显示变更

6.36.5     解除运转指令

6.36.6     面板停止模式的选择

F-73

F-74

F-75 

F-76

F-76

F-76



 

v

 

iv

6.36.7     面板运转时的转矩指令值的设定

6.36.8     面板运转时的转矩关联参数

F-76

F-77 

6.37     追踪功能

6.38     积算电力

6.39     通信功能

F-77 

F-80

F-81

6.39.1     2线式RS485／4线式RS485 

6.39.2     开放网络选择

F-81

F-88

6.40     My功能

6.41     横动功能

6.42     关于选购件以及特殊功能的使用说明书

F-88 

F-88 

F-89

 

7.     希望用外部信号运转时 G-1 

7.1     从外部的运转方法

7.2     根据输入输出信号的应用运转（通过端子台的操作）

G-1 

G-2 

7.2.1     输入端子功能（sink逻辑） 

7.2.2     输出端子功能（sink逻辑） 

7.2.3     输入端子的动作时间设定 

7.2.4     模拟输入过滤器

G-2 

G-5 

G-9 

G-9 

7.3     外部速度指令（模拟信号）的设定 G-10 

7.3.1     通过模拟输入信号（RR/S4端子）设定

7.3.2     通过模拟输入信号（VI/II端子）设定

7.3.3     通过模拟输入信号（RX端子）设定

G-11 

G-12 

G-13 

 

8.     监控运转状态 H-1

8.1     状态监控模式的显示器画面构成

8.2     状态监控

H-1 

H-2 

8.2.1     通常情况下的状态监控

8.2.2     过去跳闸履历的详细信息显示

H-2 

H-5 

8.3     改变状态监控功能

8.4     跳闸时的信息显示

H-6 

H-9 

8.4.1     跳闸代码显示

8.4.2     跳闸时的显示内容

H-9 

H-11 

8.5     警报、预警报等的显示 H-13 

 

9.     各种国际规格的对应 I-1 

9.1     遵循CE 规格 I-1 

9.1.1     EMC（电磁兼容性）指令

9.1.2     EMC指令的对策

9.1.3     低电压指令 

9.1.4     低电压指令对策

I-1 

I-2 

I-7 

I-7 

9.2     关于对应UL/CSA规格

9.3     安全规格的遵守

I-8 

9.2.1     关于安装上的注意事项

9.2.2     关于配线以及额定电流的注意事项

9.2.3     关于周围机器的注意事项

9.2.4     关于电机过负载保护的注意事项

I-8 

I-8 

I-8 

I-9 

I-10 

10.     周边装置的选定 J-1 

10.1     选择电线材料及装置

10.2     安装电磁接触器

10.3     安装过载继电器

10.4     选购件的应用及功能

10.5     内置选购件

10.6     连接直流电源及其他电子单元

J-1 

J-3 

J-3 

J-4 

J-8 

J-11 

 10.6.1     连接单相200伏电源

 10.6.2     使用直流电源时

J-11 

J-11 

11.     参数一览表 K-1 

 

12.     机器规格 L-1 

12.1     机种以及主要标准规格

12.2     外形尺寸及重量

L-1 

L-5 

 

13.     请求维修服务前－跳闸信息及对策 M-1 

13.1     跳闸的原因显示以及警报显示的内容和对策 

13.2     跳闸时的变频器的复位方法

13.3     当无跳闸显示但电机不运转时

13.4     其他故障的原因和对策

M-1 

M-7 

M-8 

M-9 

 

14.     维护保养和检查 N-1 

14.1     日常检查

14.2     定期检查

14.3     请求维修服务

14.4     保管

N-1 

N-2 

N-4 

N-4 

 

15.     关于保修 O-1 

 

16.     报废时的注意事项 P-1 
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１．请先阅读

1．1 所购产品的确认

使用前请务必确认所购产品。

 

  注 意 
 

 

强制

 

型号表示标签

系列名
适用电源
适用电机容量

变频器型号
适用电机
额定输出容量

型号表示 产品本体

包 装 箱 

额定铭牌 

警示铭牌

VF-AS1 3PH-200/240V 

   3.7kW/5HP  

型号表示

注意铭牌

额定铭牌

使用说明书 

本书。

危 险

DANGER

けが、感電、火災のおそれがあります。
・取扱説明書の注意事項を読むこと。
・通電中及び電源遮断後15分以内は
端子カバーを開けないこと。
・確実に接地をおこなうこと。

Risk of injury, electric shock or fire. 
? Read the Instruction Manual. 
? Do not open the cover while power is applied or 

for 15 minutes after power has been removed. 
? Ensure proper earth connection. 

适用电源
额定输入电流
额定输出电流
生产序列号

 

1．2 商品代码的含义

说明铭牌上的型号。

 

Ｖ Ｆ Ａ Ｓ １ － ２ ０ ３ ７ Ｐ Ｌ Y － W

型号

TOSVERT
VF-AS1系列

操作面板l

P: 配备

附加功能 I

接口逻辑 (*1)

适用电动机容量

004:0.4kW
007:0.75kW
015:1.5kW
022:2.2kW
037:3.7kW
055:5.5kW
075:7.5kW
110:11kW
150:15kW
185:18.5kW
220:22kW
300:30kW
370:37kW

450:45kW
550:55kW
750:75kW
900:90kW
110K:110kW
132K:132kW
160K:160kW
200K:200kW
220K:220kW
280K:280kW
355K:355kW
400K:400kW
500K:500kW

输入电压

2:200V~240V
4:380V~480V

附加功能 II

Y: 其他 (特殊规格)

*1): 本代码表示标准出厂时逻辑设定内容。通过SW1可以切换输入/输出逻辑 。详情参见2.3.2项

注意)装在盘柜内的变频器额定铭牌必须在断开电源后再行确认。

请使用适用于三相感应电机及电源的规格的变频器，否则不仅电机无法正确运转，而且可能会导致变

频器或电机过热或烧毁等重大事故。

L: 内置 EMC 滤
波   
   器和标准滤波器 

M: 内置标准滤波 
     器

C: 内置EMC滤波
     器  

WN1: 负极
WP1: 正极

－ Ａ ２ ２

特殊规格代码

A□□: 特殊规格代
码
(□□是编号)

N 1
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1．3 主体构造

1．3．1  各部分的名称及功能

１）外观

         

控制回路端子台罩壳

操作面板

主回路端子台罩壳

配线口

配线口

顶部保护罩壳 

通风口

额定铭牌

 ］ 面 正 ［ 

 

 

 注)

 

 ［　底部视角　］ ［　侧面视角　］ 

 

注）变频器并排设置时，当周围温度在40℃以上时，请去除罩壳。
       详情参见1. 4. 4项

 

为了防止误接触端子

台，应在运转前确保

将其关闭。

为了防止误接触端子

台，应在运转前确保

将其关闭。

控制电路端子台罩壳的

背面标有变频器的型号

和生产编号

■操作面板

 

  

 运转指示灯

PRG指示灯

监控指示灯

运转键指示灯

运转键 停止键

串行RS485接头/罩壳
下键

上下键指示灯

回车键

模式键

频率指示灯

简易键 简易键指示灯 ％指示灯上键

 

 

 注1）

 

注1） 简易键的详细内容请参照5. 22项。

注2） 如果参数              设定为    时，即使指示灯点亮也不能设定运转频率。

 

 

［操作面板的显示］
LED显示器使用以下符号显示各种参数及其他信息。

 

LED显示 (数字)

０ １ ２ ３ ４ ５ ６ ７ ８ ９ －

        

LED显示  (英语字母)

Ａａ Ｂｂ Ｃｃ Ｄｄ Ｅｅ Ｆｆ Ｇｇ Ｈｈ Ｉｉ Ｊｊ Ｋｋ Ｌｌ Ｍｍ 

        
 

Ｎｎ Ｏｏ Ｐｐ Ｑｑ Ｒｒ Ｓｓ Ｔｔ Ｕｕ Ｖｖ Ｗｗ Ｘｘ Ｙｙ Ｚｚ 

        

点亮时表示运转指令ON，
但没有输出频率。运转开
始时闪烁。

点亮时表示处于监控模

式。闪烁时表示处于跳

闸履历显示模式。

运转键有效时点亮。

运转键指示灯点亮时，

按键会开始运转。

运转键指示灯点亮时，

按键后减速停止。变频

器跳闸时按键2次可复

位。

是RS485接头（2线式）。在连接

扩展面板等选购装置时使用。

点亮时按此键可设定运

转频率。注2）

表示运转频率，参数，

异常原因等。

点亮时，表示显示数字

的单位是Hz。

点亮时表示变频器处于参

数设定模式。

通过按本键，可控制/使用

经特定参数设定的功能。

点亮时表示简易键处于

有效状态。

点亮时表示显示数字单

位的％。
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2）主电路端子台

 

 

     

M4螺丝

短接铜片

接地电容器
切换开关

接地端子(M5螺丝)

安装EMC(干扰)过滤板用
 

 

 

 

 

 

短接铜片

接地电容器
切换开关

M4螺丝

接地端子(M5螺丝)

安装EMC(干扰)过滤板用

 

 

 

 

短接铜片
接地电容器
切换开关

接地端子(M5螺丝)

安装EMC(干扰)过滤板用

M5螺丝

 

VFAS1-2004PL~2015PL

VFAS1-4007PL~4022PL

VFAS1-2022PL，2037PL 

VFAS1-4037PL 

VFAS1-2055PL 

VFAS1-4055PL，4075PL 

 

 

 

M5螺丝
短接铜片

接地电容器
切换开关

接地端子(M5螺丝)

安装EMC(干扰)过滤板用
 

 

 

 

 

M6螺丝
短接铜片

接地电容器
切换开关

接地端子(M5螺丝)

安装EMC(干扰)过滤板用
 

 

 

 

 

M8螺丝 短接铜片接地电容器
切换开关  

接地端子(M5螺丝)

安装EMC(干扰)过滤板用

接地电容器切换开关
(400V机种)

 

接地端子(M8螺丝)

VFAS1-2110PM, 2150PM 

VFAS1-4150PL, 4185PL 

VFAS1-2185PM, 2220PM 

VFAS1-4220PL 

VFAS1-2075PL 

VFAS1-4110PL 

请使用符合尺寸要求的带接
线端子的输出及输入电线。
仅限连接至端子的顶部。
请勿将电线插入端子台端子
下方的空洞内。
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M8螺丝 短接铜片

接地电容器
切换开关

接地端子(M5螺丝)

安装EMC（干扰）过滤板用 

 

接地端子(M8螺丝)

 

 

 

 

M12螺丝 短接铜片接地电容器
切换开关

接地端子(M8螺丝)

安装EMC（干扰）过滤板用

接地端子(M12螺丝)

 

 

 

 

接地端子(M10螺丝)

M12螺丝

接地电容器
切换开关 

M10螺丝

M8螺丝

 

VFAS1-4300PL，4370PL 

VFAS1-2300PM~2450PM 

VFAS1-4450PL~4750PL 

VFAS1-2550P 

VFAS1-4900PC 

请使用符合尺寸要求的带接
线端子的输出及输入电线。
仅限连接至端子的顶部。请
勿将电线插入端子台端子下
方的空洞内。

请使用符合尺寸要求的带接
线端子的输出及输入电线。
仅限连接至端子的顶部。请
勿将电线插入端子台端子下
方的空洞内。

 

 

 

接地端子(M10螺丝)

M12螺丝

接地电容器
切换开关 

M10螺丝

M8螺丝

M4螺丝

 

 

接地端子(M10螺丝)

M12螺丝

接地电容器
切换螺丝 

M10螺丝

M8螺丝

M4螺丝
 

 

 

               
接地端子(M12螺丝)

M12螺丝

接地电容器
切换螺丝 

M12螺丝 

M10螺丝

M4螺丝

 

VFAS1-4132KPC 

VFAS1-2750P 

VFAS1-4110KPC 

VFAS1-4160KPC 
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接地端子(M12螺丝)

M12螺丝
接地电容器
切换螺丝 

M12螺丝

M4螺丝
 

 

 

 

接地端子(M12螺丝)

M12螺丝接地电容器
切换螺丝 

M12螺丝 M4螺丝

 

 

 

 

 

接地端子(M12螺丝)

M12螺丝接地电容器
切换螺丝 

M12螺丝M4螺丝

 

VFAS1-4200KPC~4280KPC

VFAS1-4355KPC, 4400KPC

VFAS1-4500KPC 

3）控制电路端子台

控制电路端子台对所有机种都通用。

     

控制端子台螺丝尺寸: M3

4线RS485接头PWR-P24/PLC间短接铜片

 

⇒各端子的详细功能请参照2. 3. 2项

 

１．３．2　罩壳的拆卸方法

■主电路端子台的罩壳

给主电路端子台配线时，200V-15kW以下、 400V-18.5kW以下的机种请依照下列顺序拆卸主电路端子台罩壳。

 

 ）２（ ）１（

主电路端子台

(1)

(2)

90°

 

 

 

 

 

 

 

打开主电路端子台罩壳。

*用手指按住罩壳右侧 处后向上拉开。　　　

拆除主电路端子台罩壳。

(1)将固定罩壳的螺丝向反时针方向旋转90°，解除锁扣后  

     拉出。

   （请勿用力过猛旋转超过90°。有造成破损的可能。）

(2)按住罩壳的两边后轻微向内侧弯曲的同时向上方移动。
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根据需要拆卸端子台。

*打开主回路端子台、用一字螺丝刀或者扭矩螺    

  丝刀松开固定端子台的螺丝，按住     处将端 

  子台拆卸。

200V-0.4kW~15kW, 400V-0.75kW~18.5kW的机种时，连接输入电源准备使用时，根据需要请切断主电路端子台罩壳

的挡爪（下图A处）以便配线。

200V-0.4kW~3.7/4.0kW

400V-0.75kW~3.7/4.0kW

200V-5.5kW~15kW

400V-5.5kW~18.5kW

A A  

 

■正面罩壳

为了给主电路端子台配线，200V-18.5kW以上、 400V-22kW以上的机种请拆卸下正面罩壳。

主电路端子台

卸下安装螺丝

 

 

■控制电路端子台的罩壳

为了给控制电路端子台配线，请按以下步骤打开控制电路端子台罩壳。

 

 ）２（ ）１（

(1)

(3)

控制回路端子台

(2)

 

 

 

  

 

 

 

打开控制电路端子台罩壳。

*用手指按住罩壳右侧  处后向上拉开。

■充电指示灯

 

         VFAS1-2004PL~2150PM

VFAS1-4007PL~4185PL

VFAS1-2185PM~2450PM

VFAS1-4220PL~4750PL

VFAS1-2550P, 2750P

VFAS1-4900PC~4500KPC

充电指示灯位于主电路端子台罩壳后方。

充电指示灯

充电指示灯

充电指示灯

 

点亮时表示变频器内部残留高压。卸除主电路端子台的罩壳或打开前面的罩壳时，请务必确认充电指示灯处于熄灭

状态，同时，请务必遵守第4页有关配线的注意事项。

充电指示灯因机种不同安装的位置不同。



 

A-13 A-12

11

 

·当400V3.7kW以下机种的接地电容器被断开时，请务必将载波频率（      ）设定在4kHz以下。如   
   果设定高于4kHz时，会引发变频器内部部件过热或损坏。
·400V5.5kW~18.5kW的机种，在变频器和电机之间的配线超过100米时，断开接地电容器后，  
   请务必将载波频率（    ）设定在4kHz以下。如果设定高于4kHz时，会引发变频器内部部件过热，  
   损坏。

1.  3.  3　接地电容器的切换方法

 

■200V 45kW以下　400V 75kW以下机种：接地电容器切换开关

 

 
 

 

 

 

禁止 

 

200V　0.4kW~15kW
400V　0.75kW~18.5kW

200V　18.5kW~45kW
400V　22kW~75kW

200V  11kW, 15kW, 30kW~45kW

400V  22kW~75kW

200V  0.4kW~7.5kW, 18.5kW, 22kW
400V  0.75kW~18.5kW

将电容器接地时，按下按钮。

(标准出厂设定)

将按钮拔出以断开电容器。

将电容器容量由小调大时，

按下按钮。

将电容器容量由大调小时，

拔出按钮。

大 小

大 小

*1: 根据机种不同可能同时有两个

     切换开关。

=>详情参照1.3.1项。

 

  

危 险

变频器的输入电源通过电容器接地。通过对主电路端子台的切换开关，切换铜片，或者切换螺丝进行操作（因机种
而异），可以减少从变频器漏电的电流。此切换功能可将电容器从接地状态断开或减小电容器容量。
根据机种的不同，一部分机种可完全断开电容器，而另一部分机种可减小电容器容量。
注1）电容器完全断开后，变频器单机不再适用EMC指令，请注意。
注2）切换操作请务必在断开电源的状态下进行。

*1

*2

*2

2: 对400V-3.7/4.0kW以下机种，开关上预贴了“CF/SFr≦4kHz.”的

标签。切换贴有该标签的变频器时请遵循指示将载波频率( )设定在

4kHz以下。

*

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

200V　30kW~45kW

400V　45kW~75kW  

Part A

Part A

Part A

200V　18.5~22kW

400V　22kW

400V　30kW、37kW

 

200V/400V

接地电容器
切换开关

仅限400V

接地电容器
切换开关

接地电容器
切换开关
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■200V 55kW以上　400V 90kW, 110kW：接地电容器切换铜片

 

大

小

大

小

 

 

 
 

 

禁止 

在一相接地的电源(三相电源以三角形连接)时，请勿改变接地电容器的标准出厂时的连接

方法。如果改变连接方法(即电容容量增大),可能导致电容器被损坏。

在一相接地的电源(三相电源以三角形连接)时，请勿改变接地电容器的标准出厂时的连接

方法。如果改变连接方法(即电容容量增大),可能导致电容器被损坏。

 

注：如果采用了中性点接地时，通过按上图(电容容量由小变大)方法改变接地电容的连接方式，可满足EMC指令。

 

■400V 132kW以上：接地电容器切换螺丝

 

A

B

A

B

大

小

大

小

 

 

 
 

 

禁止 
 

注：如果采用了中性点接地时，通过按上图(电容容量由小变大)方法改变接地电容的连接方式，可满足EMC指令。

危 险

危 险

通过将接地电容器切换铜片的上
端用螺丝固定在主体上，来切换
电容器容量由小到大。

通过将接地电容器切换铜片的上
端的螺丝从主体上拆除，来切换
电容器容量由大到小。
（标准出厂状态）

通过在左图A处，拧上接地电容器

切换螺丝，切换电容器容量由小

到大。

通过在左图A处，拧上接地电容器

切换螺丝，切换电容器容量由大

到小。

（标准出厂状态）

《200kW~280kW》 
 

电容容量由小调大时，按左图所示

将接地电容器切换螺丝拧入A处。 

B
A

大 小

大 小

 

 

 
 

 

禁止 
 

注：如果采用了中性点接地时，通过按上图(电容容量由小变大)方法改变接地电容的连接方式，可满足EMC指令。

 

 

《355kW~500kW》 
 

A

大 小

大 小

B

A

B

 

 
 

 

禁止 
 

注：如果采用了中性点接地时，通过按上图(电容容量由小变大)方法改变接地电容的连接方式，可满足EMC指令。

危 险

危 险

电容容量由大调小时，按左图所示

将接地电容器切换螺丝拧入B处。

(标准出厂设定)

电容容量由小调大时，按左图所示

将接地电容器切换螺丝拧入A处。

电容容量由小调大时，按左图所示

将接地电容器切换螺丝拧入A处。(

标准出厂设定)

在一相接地的电源(三相电源以三角形连接)时，请勿改变接地电容器的标准出厂时的连接方法。如

果改变连接方法(即电容容量增大),可能导致电容器被损坏。

在一相接地的电源(三相电源以三角形连接)时，请勿改变接地电容器的标准出厂时的连接方法。如

果改变连接方法(即电容容量增大),可能导致电容器被损坏。
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1.   3.  4 安装直流电抗器

 

■安装方法 (例: VFAS1-4160KPC)

 ）２（ ）１（

      

电抗器单元
电抗器机箱

正面罩壳
 

 

  

 

 

 

 ）4（ ）３（

正面面板

外壳

顶板

 

 

 

 

 

 

 

将电抗器单元连接到主电路端子台的PO

与PA/+端子。然后连接随机所带的接地线。

==> 参见下图。

连线完成后安装正面罩壳。 

卸除正面罩壳。 将电抗器机箱安装在变频器箱体上，然后

用螺丝将电抗器固定在机箱内。

用螺丝将正面面板、外壳及顶板固定在

电抗器机箱上。

■ 各机种的连线示意图

 

接地电线

《VFAS1-4900PC~4132KPC》 《VFAS1-4160KPC~4280KPC》

《VFAS1-4355KPC~4500KPC》 

PA/+

PO PA/+  接地电线 接地电线

PO.2PO.1 

PO PA/+

《VFAS1-2550P, 2750P》

PO PA/+ 

 

 

1. 4 应用中的注意事项

1.  4.  1 电机的注意事项

用VF-AS1驱动电机时，请注意以下事项。

  注 意 
 

 

强  制

请使用和三相感应电机、电源规格相匹配的变频器。使用非匹配变频器，不仅会导致三相感应电机

无法正常运转，还可能因过热或火灾等诱发重大事故。

 

与工频电源运转的比较

低速区域内运转

过负载保护等级的调整

 

 

“VF-AS1” 型变频器虽采用了正弦波PWM方式，但其输出电压、输出电流并不是标准的正弦波，而是接

近正弦波的畸变波。因此和使用工频电源时相比，电机的温升、噪声和振动将略有增加。

与通用电机配套进行低速运转时，电机冷却效果可能降低。此时，请降低电机的输出功率。

需进行连续低速运转且以额定转矩进行运转时，请使用本公司推荐的变频器专用电机“VF电机”或者“强

制冷却电机”。 

当与“VF电机”配套使用时，请将变频器的电机过负载保护等级变更为“VF电机用（           的设定）”。

“VF-AS1” 变频器通过过负载检测电路（电子热）进行过负载保护。变频器电子热的基准电流值必须按

照配套电机的额定电流进行相应调整。



在下述类型的电机与负载配套使用时，可能发生不稳定现象。

·当与额定电流超过变频器能力范围的电机组合使用时

·与特殊电机组合使用时

上述问题可通过降低载波频率来解决或缓解。(采用矢量控制时，请将载波频率设定为2.0kHz以上。当设定在

2.0kHz以下时，变频器会自动将其修正至2.0kHz。)

·电机与负荷间使用游隙较大的耦合时

   设定S字加减速功能，或者，采用矢量控制时调整响应时间（惯性力矩设定）或切换至V/f控制（    ＝   ）等方法。

·用于诸如活塞运动等负载变化剧烈的负载

采用矢量控制时请调整响应时间（惯性力矩设定）或切换至V/f 控制（     ＝    ）。

用矢量控制（转矩控制用）运转时，适用于等同变频器额定容量，或者仅降低到1个数量级下的容量的电机。
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60Hz以上的高速运转时

 

负载机械的润滑方式

轻负载及低惯性负载

发生不稳定现象时

电源被切断时的制动方法

 

 

B

IM

LOW

OUT1　　 　　P24三相电源

MC2

MC3

MC2

MC1

MC2
B

IM

MC3

MC1

MC3

FLB   FLC    ST           CC三相电源

MC3

(无励磁驱动制动器) (无励磁驱动制动器)

MC1

MC2

MC3
LOW

 

电路图１                                                                                           电路图２

在以超过60Hz以上的频率进行运转时，除振动、噪声将增大外，还有超过电机本身机械强度或轴承使用限定的可

能。因此，应事先向电机生产商咨询。

当使用变频器驱动油润滑方式的齿轮减速器及齿轮电动机时，由于在低速区域润滑效果变差，可使用的变速范围

请向减速器生产商咨询。

在负载率为50％以下的轻负载或在负载的惯性转矩极小的情况下，变频器会发生异常振动及过电流跳闸等不稳定

现象。此时，请降低载波频率来进行调整。

即使将电源切断，电机还要空转，不能立即停止。欲使电机迅速停转时，请设置辅助制动装置。制动装置中有电

气制动装置及机械制动装置，请选择适当系统的制动装置。

制动电机(刹车电机)

如果将带制动器的电机的制动电路直接连接在变频器的输出端，由于电压低可能导致在起动时制动抱闸器无法释

放。带制动器的电机请按下图所示，将制动电路连接到变频器的电源侧。一般在使用制动电机在低速领域内噪音

会增大。

产生负转矩的负载

在用于产生负转矩的负载时，由于过压保护及过流保护装置动作，会产生跳闸。在这种情况下有必要装上与负载

相匹配的发电制动电阻器。

用400V等级变频器驱动电机的系统时，根据配线长·配线布置方法·配线的种类，会产生过大的浪涌电

压，如果长时间反复外加，会引发电机绕组的绝缘下降。有如下对策。

（１）降低变频器的载波频率。

（２）设定参数            （选择载波频率控制模式）为   或   。

（３）使用绝缘强化处理的电机。

（４）在变频器和电机之间，设置交流电抗器或浪涌电压抑制过滤器。

变频器本身有过电流保护功能。但是，电流的设定量是与变频器的最大匹配电机相一致的，因此小容量的

电机运转时必须进行失速防止动作等级及电子热保护的再调整。调整时请参照5. 14项。

虽说是轻负载，但请避免用小容量（kVA）的变频器驱动大容量的电机进行轻负载运转。由于电流波动，

输出峰值电流将增大，从而易造成过流跳闸。

 
电机端浪涌电压对策

变频器的过电流保护

变频器的容量

不能在变频器的输出端装设改善功率因数用的电容器。若用带改善功率因数用电容器的电机时，请先拆下

此电容器。否则，会造成变频器的故障跳闸及电容的损坏。

改善功率因数的电容

不能连接铭牌标注的额定电压值以外的电压。当不得不连接额定电压值以外的电压时，请使用变压器等，

把电压升高或降低到额定电压值。

用于额定电压以外

连接在同一电源上的多台变频器断闸

 

1.  4.  2　变频器的注意事项

 

 

请拆下改善功率因数用的
电容器及浪涌吸收器。

改善功率因数电容器

U

V

W

变频器 ＩＭ

 

 

 

MCCB1

MCCBn

MCCB3

MCCB2
变频器1

变频器2

变频器n

　　(断路保险丝)

 

变频器的选择断路

电路图１时，通过MC2，MC3控制制动器的开关动作。当电路以其他方式控制时，会由于制动器动作时产

生的堵转电流导致过电流跳闸。

电路图２时，利用低速信号OUT1，控制制动器的开关动作。通过低速信号控制制动开关动作更适用于升降

机等用途。在设计系统前请事先询问供应商。
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电源波动无法忽视时

 

 

 

在变频器主电路中不设保险丝。因此如上图所示，在同一电源上使用多台变频器的情况下，必须事先设定断路特

性以保证在变频器1处发生短路时仅有MCCB2会跳闸而MCCB1不会跳闸。如果无法正确设定断路特性时，请在变

频器与MCCB2之间设置断路用保险丝。

当变频器与其它大容量的变频器共用同一电源而导致电网发生无法忽视的波形变异时，请设置进线电抗器以改善

输入功率因数，降低高次谐波及抑制外来浪涌电压。

报废的变频器应作为工业垃圾处理。

■废弃变频器时的注意事项

１.  降低PWM载波频率。
       PWM载波频率的设定请使用参数      。
２．没有无线电干扰等问题时，断开内置干扰过滤器电容。
       ==>参照1. 3. 3项(断开时，有部分机种必须将PWM载波频率（     ）设定在４kHz以下。４kHz以上时，会损 
       坏变频器内部部件。)
３．请使用可对应谐波的漏电断路器。
       此时，无需降低PWM载波频率。
４．对传感器及CRT产生影响时，通过采取前述1项中的降低PWM载波频率的措施可以得到改善。此时如电机的        
       电磁噪音增大则请垂询供应商。

滤波器内置机种的注意事项

请注意，对于滤波器内置机种，通常三角接线（1相接地）电源的漏电电流值大于普通变频器。

＜三角接线（1相接地）的漏电电流值目标值＞

VFAS1-2004PL~2150PM：约15mA

VFAS1-2185PM~2450PM：约1A

流向变频器输出配线间的静电容量的漏电电流有谐波成分，引发电流实效值增加，进而导致连接外部的热继电器

误动作。配线长（50m以上）时，电机额定电流小的机种、特别是400V等级的小容量（3.7kW以下）机种时，相

对电机额定电流而言漏电电流的比例增大，因此易引发外部热继电器的误动作。

 

1.  4.  3　漏电电流的影响和对策

 

 

 

  注 意 

 

(1)漏电向大地的电流影响

(2)配线间的漏电电流的影响

 

对地漏电电流路径

配线间的漏电电流的路径

 

对策：  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

通过变频器的输出、输入电线及电机的静电容量而流过的漏电电流会对周边机器产生负面影响。漏电电流值由载
波频率，输出、输入电线长短等决定，请采取如下对策。

漏电电流不仅在变频器本系统，还会通过接地线等流向其他系统。此漏电电流会引发漏电断路器或漏电继电器、接地

继电器、火灾警报、传感器等的误动作，还会导致CRT显示器画面的重叠，或使CRT的电流检测显示值的异常显示。

电源 变频器

变频器

※

电源

①热继电器

变频器

热继电器
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１．使用变频器内置的电子热功能。

       电子热的设定请用参数                      。

２．降低变频器的PWM载波频率。但是，电机的电磁噪音会增加。

       PWM载波频率的设定请用        。

３．在热继电器各相输出入端子上安装0.1μ~0.5μF－1000V左右的薄膜电容，可以改善状况。

为检测变频器输出电流，在外部连接CT和电流表时，由于漏电电流的谐波成分会导致CT或电流表的烧毁。配

线长在（50m以上）时，或电机额定电流小的机种、特别是400V等级的小容量(3.7kW以下)机种，相对电机额

定电流而言漏电电流的比例增大，通过外部连接的CT对电流表重叠谐波成分，易引发电流表烧毁。

１．使用变频器的控制电路的仪表输出端子。

       用仪表输出端子（AM, FM）可以输出电流。连接仪表时，请使用1mAdc满刻度的电流表或7.5Vdc-1mA满    

       刻度的电压表。

       变频器输出端子（FM）用参数             ，也可以变更为0-20mAdc(4-20mAdc)。

２．使用变频器内置的监控功能。

       使用变频器内置的面板监控功能显示电流值。

 

 

 

 

对策：

对策：

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

②CT、电流表

 

 

1.  4.  4　安装

■安装环境

VF-AS1变频器装置为电子控制装置，请将其安装在合适的环境内。

 

 
 

 

禁止 

·请勿在附近放置可燃物

　因故障等原因产生的火花会引发火灾。

 

 

强制

·请在使用说明书规定的环境条件下使用。

　在其他条件下使用会引发故障。

 

  
 

 

禁止 

·请勿安装在振动剧烈的场所，

    否则机身掉落可能引发人身伤害。

 

 

强制

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

5cm 5cm

10cm

周围温度
测定位置

周围温度
测定位置

 

 

 

危 险

注 意

·请确认输入电源电压在铭牌额定电源电压的+10%、-15%（连续使用：100%负载时±10%）以内，

    如输入电源电压不在额定电源电压的+10%、-15%（连续使用：100%负载时±10%）以内，会引  

    发故障或火灾。

请在周围温度范围为-10~60℃ 的环境下使用。但是，超过40℃时，请拆下上部保护罩壳（因容量而异）。如超

过50℃时，拆下上部保护罩壳的同时还要降低额定电流。

注）由于变频器是发热体。因此，在安装到盘柜内时，请注意换气及柜内空间。如果安装在盘柜内，建议拆卸下   

        上部保护罩壳。

·请避开高温，多湿、凝结、结冻的场所，或有溅水   

    及多尘、多金属粉的场所。

·请不要安装在对金属等有腐蚀性的气体环境或对塑

    料有害溶剂等的场所。
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·请勿安装在振动大的场所。

  

 

 

 

注〕安装在有振动的场所时应考虑防振措施。

       有关对策请与本公司联系。

 

 

 

 

·若在变频器的附近装设了如下的器具的话，则有发生误动作的可能，故请进行如下处理：

 

螺旋线圈......在励磁线圈中安置浪涌抑制器

制动器..........在励磁线圈中安置浪涌抑制器

电磁接触器...在励磁线圈中安置浪涌抑制器

荧光灯..........在励磁线圈中安置浪涌抑制器

电阻..............应使电阻器远离变频器
 

 

 

 

 

·散热片高温请勿触摸。

 

 

 

■安装方法

 
 

 

禁止 

·损坏或缺少部件时，请勿运行。

    会引发触电，火灾。请垂询当地经销商。

 

 

强制

·请安装在金属等不燃物上。
    背面会出现高温，因此如果安装在可燃物上，将会引发火灾。
·请勿在拆卸下正面罩壳的状态下使用。
    会引发触电。
·请配合系统规格设置紧急停止装置。（输入电源的断路→机械制动动作等）
    如不设置紧急停止装置，仅靠变频器是不能紧急停止，会引发人身伤害。
·选购件请使用东芝指定产品。
    使用其他制品，会引发事故。

·请将机器安装在能足够承受机身重量处。
    如安装在不能承受处，机身掉落，可能引发人身伤害。
·需要制动（保持电动机轴）时，请设置机械制动装置。
    仅靠变频器的制动功能不能实行机械式制动，可能引发人身伤害。

 

  注 意
 

 

强制

 

危 险

根据具体的设置方式，周围温度，载波频率设定，需要降低变频器的输出电流(降容)。

因容量不同降低率也会相应变化。本表列出各个容量的最高降低率。有关容量请参照12项的机器规格。该项内记载了

各容量的额定输出电流。

如下图所示，VF-AS1具有根据周围温度自动调整过负载能力的功能。应用本功能可在周围温度较低的情况下提高变

频器的过载能力。欲使用本功能请将参数              设定为   。

下图纵轴显示的100%输出电流是以12项机器规格中所记载的载波频率4kHz(200V-45kW,400V-75kW以下)或

2.5kHz(200V-55kW,400V-90kW以上)时的额定电流为100%。

当参数              设定为0时(标准出厂设定值)，变频器对12项中记载的PWM载波频率的降低或下图的曲线降低中首先动

作的一方做出保护动作。

请选择屋内通风良好的场所，在纵向的上下请安装水平金属板。安装多台变频器时，各变频器要间隔5cm以上安装。

如果变频器进行并排安装时，请拆除变频器上部的保护罩壳。

(200V-55kW及400-90kW以上机种无须拆除顶部罩壳。)

上图的空间是最低限度。上下空间是风道，请尽可能增大该空间。

(注1) 适用电机输出在400-110kW,200V-75kW以上机种时，为了确保换气扇或配线的空间，请在下部保留30cm以上。

(注2) 请避开高温，多湿、多尘、多金属粉的场所。如有针对使用环境的疑问，请随时垂询本公司。

(a)：标准设置 (b)：并排设置

H2以上
5cm以上5cm以上

H1以上

H3以上

※1

※2

※1 200V 0.4kW~15kW, 400V 0.75kW~18.5kW
※2 200V 18.5kW~45kW, 400V 22kW~75kW

H3以上

 

 )mc(3H )mc(2H )mc(1H 

200V 75kW 以下 
400V 110kW 以下  

10 10  (注１) 10  (注１) 

400V 132, 160kW  15 15  (注１) 25  (注１)
20 15  (注１) 25  (注１)400V 200~280kW  

400V 355, 400kW 30 25  (注１) 25  (注１)

40 25  (注１) 25  (注１) Wk005 V004
 

 

■电流降低曲线

 

 

 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

40℃：无顶盖F631=1

40℃：h top cover(F631=0)

50℃：Without top cover
           (F631=0)

●标准安装
周围温度 周围温度 C

ontinuous output current

C
ontinuous output current

100％ 

90％ 

80％ 

70％ 

60％ 

50％ 

4kHz  8kHz  12kHz  16kHz  

载波频率 (       ) 载波频率 (       ) 

40％ 

110％ 

60℃：Without top cover
(F631=0)  

●并排安装 (无顶盖状态)

100％

90％

80％

70％

60％

50％

4kHz 8kHz 12kHz 16kHz
40％

110％
40℃：F631=1

50℃ (F631=0)

60℃ (F631=0  

400V 0.75、1.5kW 

200V 0.4、1.5、7.5kW 

*1 *1
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400V　7.5、15 kW（See lines shown in --- for 7.5kW and 15kW）
200V　0.75、2.2、3.7、15kW（See lines shown in --- for 15kW）

100％ 

90％ 

80％ 

70％ 

60％ 

50％ 

4kHz  8kHz  12kHz  16kHz  
40％ 

110％ 

 

 

100％

90％

80％

70％

60％

50％

4kHz 8kHz 12kHz 16kHz
40％

110％

 

400V 3.7kW 

 

100％ 

90％ 

80％ 

70％ 

60％ 

50％ 

4kHz  8kHz  12kHz  16kHz  
40％ 

110％ 

 

 

100％

90％

80％

70％

60％

50％

4kHz 8kHz 12kHz 16kHz
40％

110％

 

400V 5.5、11、18.5kW 

200V 5.5、11kW 

 

100％ 

90％ 

80％ 

70％ 

60％ 

50％ 

4kHz  8kHz  12kHz  16kHz  
40％ 

110％ 

 

 

100％

90％

80％

70％

60％

50％

4kHz 8kHz 12kHz 16kHz
40％

110％

 

100％ 

90％ 

80％ 

70％ 

60％ 

50％ 

4kHz  8kHz  12kHz  16kHz  
40％ 

110％ 

 

400V 2.2kW 

 

100％

90％

80％

70％

60％

50％

4kHz 8kHz 12kHz 16kHz
40％

110％

40℃：无顶盖F631=1

40℃：有顶盖(F631=0)

或

50℃：无顶盖(F631=0)

●标准安装
周围温度 周围温度C

o
n

tin
u

o
u

s o
u

tp
u

t cu
rre

n
t

C
o

n
tin

u
o

u
s o

u
tp

u
t cu

rre
n

t

载波频率 (        ) 载波频率 (        )

60℃：无顶盖(F631=0)

40℃：F631=1

50℃ (F631=0)

60℃ (F631=0)

●并排安装(无顶盖)

*1
*1

40℃：无顶盖F631=1

40℃：有顶盖(F631=0)

或

50℃：无顶盖(F631=0)

●标准安装
周围温度 周围温度C

o
n

tin
u

o
u

s o
u

tp
u

t cu
rre

n
t

C
o

n
tin

u
o

u
s o

u
tp

u
t cu

rre
n

t

载波频率 (        ) 载波频率 (        )

60℃：无顶盖(F631=0)

40℃：F631=1

50℃ (F631=0)

60℃ (F631=0)

●并排安装(无顶盖)

*1
*1

40℃：无顶盖F631=1

40℃：有顶盖(F631=0)

或

50℃：无顶盖(F631=0)

●标准安装
周围温度 周围温度C

o
n

tin
u

o
u

s o
u

tp
u

t cu
rre

n
t

C
o

n
tin

u
o

u
s o

u
tp

u
t cu

rre
n

t

载波频率 (        ) 载波频率 (        )

60℃：无顶盖(F631=0)

40℃：F631=1

50℃ (F631=0)

60℃ (F631=0)

●并排安装(无顶盖)

*1
*1

40℃：无顶盖F631=1

40℃：有顶盖(F631=0)

或

50℃：无顶盖(F631=0)

●标准安装
周围温度 周围温度C

o
n

tin
u

o
u

s o
u

tp
u

t cu
rre

n
t

C
o

n
tin

u
o

u
s o

u
tp

u
t cu

rre
n

t

载波频率 (        ) 载波频率 (        )

60℃：无顶盖(F631=0)

40℃：F631=1

50℃ (F631=0)

60℃ (F631=0)

●并排安装(无顶盖)

*1
*1

200V 18.5kW 

100％ 

90％ 

80％ 

70％ 

60％ 

50％ 

4kHz  8kHz  12kHz  16kHz  
40％ 

110％ 

100％

90％

80％

70％

60％

50％

4kHz 8kHz 12kHz 16kHz
40％

110％

200V　22、37kW（See lines shown in --- for 15kW）

100％ 

90％ 

80％ 

70％ 

60％ 

50％ 

4kHz  8kHz  12kHz  16kHz  
40％ 

110％ 

 

100％

90％

80％

70％

60％

50％

4kHz 8kHz 12kHz 16kHz
40％

110％

 

100％ 

90％ 

80％ 

70％ 

60％ 

50％ 

4kHz  8kHz  12kHz  16kHz  
40％ 

110％ 

200V 30kW 

100％

90％

80％

70％

60％

50％

4kHz 8kHz 12kHz 16kHz
40％

110％

100％ 

90％ 

80％ 

70％ 

60％ 

50％ 

4kHz  8kHz  12kHz  16kHz  
40％ 

110％ 

200V 45kW 

400V 22、30、45、55kW 

 

 

100％

90％

80％

70％

60％

50％

4kHz 8kHz 12kHz 16kHz
40％

110％

 

40℃：有顶盖F631=1

50℃：有顶盖(F631=0)

●标准安装
周围温度 周围温度

C
o

n
tin

u
o

u
s o

u
tp

u
t cu

rre
n

t

C
o

n
tin

u
o

u
s o

u
tp

u
t cu

rre
n

t

载波频率 (        ) 载波频率 (        )

60℃：无顶盖(F631=0)

40℃：F631=1

50℃ (F631=0)

60℃ (F631=0)

●并排安装(无顶盖)

*1

*2

*1

40℃：有顶盖F631=1

50℃：有顶盖(F631=0)

●标准安装
周围温度 周围温度

C
o

n
tin

u
o

u
s o

u
tp

u
t cu

rre
n

t

C
o

n
tin

u
o

u
s o

u
tp

u
t cu

rre
n

t

载波频率 (        ) 载波频率 (        )

60℃：无顶盖(F631=0)

40℃：F631=1

50℃ (F631=0)

60℃ (F631=0)

●并排安装(无顶盖)

*1

*2

*1

40℃：有顶盖F631=1

50℃：有顶盖(F631=0)

●标准安装
周围温度 周围温度

C
o

n
tin

u
o

u
s o

u
tp

u
t cu

rre
n

t

C
o

n
tin

u
o

u
s o

u
tp

u
t cu

rre
n

t

载波频率 (        ) 载波频率 (        )

60℃：无顶盖(F631=0)

40℃：F631=1

50℃ (F631=0)

60℃ (F631=0)

●并排安装(无顶盖)

*1

*2

*1

40℃：有顶盖F631=1

50℃：有顶盖(F631=0)

●标准安装
周围温度 周围温度

C
o

n
tin

u
o

u
s o

u
tp

u
t cu

rre
n

t

C
o

n
tin

u
o

u
s o

u
tp

u
t cu

rre
n

t

载波频率 (        ) 载波频率 (        )

60℃：无顶盖(F631=0)

40℃：F631=1

50℃ (F631=0)

60℃ (F631=0)

●并排安装(无顶盖)

*1

*2

*1
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100％ 

90％ 

80％ 

70％ 

60％ 

50％ 

4kHz 8kHz  12kHz  16kHz  
40％ 

110％ 

400V 37、75kW 

100％

90％

80％

70％

60％

50％

4kHz 8kHz 12kHz 16kHz
40％

110％

100％ 

90％ 

80％ 

70％ 

60％ 

50％ 

3kHz 6kHz  7kHz 8kHz 
40％ 

110％ 

400V　132、200、280kW
（See lines shown in --- for 200kW）

400V　160、220kW
（See lines shown in --- for 160kW）

4kHz  5kHz  2.5kHz  

100％

90％

80％

70％

60％

50％

3kHz 6kHz 7kHz 8kHz 
40％

110％

4kHz 5kHz2.5kHz

100％ 

90％ 

80％ 

70％ 

60％ 

50％ 

3kHz 6kHz  7kHz 8kHz 
40％ 

110％ 

400V　355、400、500kW
（See lines shown in --- for 355kW）

4kHz  5kHz  2.5kHz  

100％ 

90％ 

80％ 

70％ 

60％ 

50％ 

3kHz 6kHz  7kHz 8kHz 
40％ 

110％ 

 

200V 55、75kW 

4kHz  5kHz  2.5kHz  

100％

90％

80％

70％

60％

50％

3kHz 6kHz 7kHz 8kHz 
40％

110％

400V　90、110 kW   

4kHz 5kHz2.5kHz

40℃：有顶盖F631=1

50℃：有顶盖(F631=0)

●标准安装
周围温度 周围温度

C
o

n
tin

u
o

u
s o

u
tp

u
t cu

rre
n

t

C
o

n
tin

u
o

u
s o

u
tp

u
t cu

rre
n

t

载波频率 (        ) 载波频率 (        )

60℃：无顶盖(F631=0)

40℃：F631=1

50℃ (F631=0)

60℃ (F631=0)

●并排安装(无顶盖)

*1

*2

*1

40℃：F631=1

50℃：(F631=0)

●标准安装 / 并排安装 周围温度 周围温度

C
o

n
tin

u
o

u
s o

u
tp

u
t cu

rre
n

t

C
o

n
tin

u
o

u
s o

u
tp

u
t cu

rre
n

t

载波频率 (        ) 载波频率 (        )

60℃：(F631=0)

40℃：F631=1

50℃ (F631=0)

60℃ (F631=0)

●标准安装 / 并排安装

*1 *1

40℃：F631=1

50℃：(F631=0)

●标准安装 / 并排安装 周围温度 周围温度

C
o

n
tin

u
o

u
s o

u
tp

u
t cu

rre
n

t

C
o

n
tin

u
o

u
s o

u
tp

u
t cu

rre
n

t

载波频率 (        ) 载波频率 (        )

60℃：(F631=0)

40℃：F631=1

50℃ (F631=0)

60℃ (F631=0)

●标准安装 / 并排安装

*1
*1

40℃：F631=1

50℃：(F631=0)

●标准安装 / 并排安装 周围温度

C
o

n
tin

u
o

u
s o

u
tp

u
t cu

rre
n

t

载波频率 (        )

60℃：(F631=0)

*1

*1：变频器在周围温度低于或等于50度并且参数F631=0时        

       (标准设定)。

*2：当顶盖被卸除时，电流降低曲线相同。

■变频器的发热量及所需换气量

变频器在进行交流→直流→交流的功率变换时所产生的能量损耗约为 5％。这种能量损耗会转化成热损耗，从而引起

容纳盘柜的内部温度上升。为了抑制温度的上升，就必须考虑盘柜的换气和冷却问题。

注1)  表内发热量不含外置式选购件 (进线电抗器、直流电抗器、滤波器等) 的热损耗。

注2)  表中发热量是在       （载波频率）标准出厂设定值，负载率100%连续运转条件下的值。

注3)  本数值为采用散热片柜外安装选购件时的数值。

 

下面是不同电机容量的强制风冷所需换气量及使用密闭容纳盘时的所需散热面积：

 

输入电压

等级

适用电机容量

（kW）

发热量

（W）

盘柜内发热量

（W） 注3

强制风冷所需换气量

（m3／min）

密闭容纳盘所需散热面积

（m2）

200V 

0.4
0.75
1.5
2.2
3.7
5.5
7.5
11
15

18.5
22
30
37
45
55
75

50
70

113
135
191
307
408
593
692
800
865

1140
1340
1570
1720
2210

25
28
32
39
40
60
72
83
91

120
124
152
167
185
154
154

0.29
0.40
0.65
0.78
0.92
1.8
2.4
3.4
4.0
4.6
5.0
6.6
7.7
9.0
9.9

12.7

1.0
1.4
2.3
2.7
3.2
6.2
8.2

11.9
13.9
16.0
17.3
22.8
26.8
31.4
34.4
44.2

0.75
1.5
2.2
3.7
5.5
7.5
11
15

18.5
22
30
37
45
55
75
90

110
132
160
200
220
280
355
400
500

57
82

112
136
262
328
448
577
682
720
980

1180
1360
1560
2330
2410
2730
3200
3820
4930
5405
6830
7960
9300

11400

28
30
33
41
58
66
77

104
106
111
134
138
165
179
226
237
261
296
350
493
586
658
-
-
-

400V 

 

 

0.33
0.47
0.64
0.78
1.5
1.9
2.6
3.3
3.9
4.2
5.6
6.8
7.8
9.0

13.4
13.8
15.6
18.3
21.9
28.2
30.9
39.1
45.5
53.2
65.2

1.2
1.7
2.3
2.8
5.3
6.6
9.0

11.6
13.7
14.4
19.6
23.6
27.2
31.2
46.6
48.2
54.6
64.0
76.4
98.6

108.1
136.6
159.2
186.0
228.0
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■考虑到干扰信号影响的盘柜设计

 

■容纳多台变频器时的配置要求

 

 

换气扇

变频器

挡风板

变频器

 
 

 

变频器会产生高频干扰信号，因此在设计控制盘时必须充分考虑干扰信号的影响。对策示例如下：

·配线时应将主电路配线与控制电路配线分开，而不要引入同一个电缆槽、不要并行配线或捆扎在一起等。

·控制电路配线应选用屏蔽线或绞合线。

·应将主电路配线的输入 (电源侧) 配线与输出 (电机侧) 配线分离开来，且不要引入同一个电缆槽、不要并行    

    配线或捆扎在一起等。

·变频器的接地端子 (     ) 必须接地。

·必须给在变频器周围使用的电磁接触器或继电器线圈装设浪涌抑制器。

·应根据需要设置滤波器。

当在一个盘柜内容纳2台以上的变频器时，应注意下列几点：

·左右变频器之间可以并排安装。

·但是，并排安装时，请拆除上部保护罩壳。根据周围温度及载波频率的不同，可能需要降低输出电流。

    详情参照本项内的‘安装方法’。

·变频器的上下方预留20cm以上的空间。

·为使上侧变频器不因下侧变频器的发热而而改变其使用环境，应装设挡风板。

 2．机器的连接  

 
 

 

禁止分解

·由于存在触电、火灾、受伤等可能，因此请勿自行分解、改造或修理。

    出现故障时应委托销售商进行修理。

·搬运作业时，请勿拆下正面罩壳。

    如拆下罩壳机身掉落，可能引发人身事故。

·机容量为重量为 20kg 以上的变频器（200V-18.5kw或以上, 400V-22kW或以上）应由两个以上

    的人搬运。1人搬运，可能引发人身事故。

·请勿将手指插入电缆配线口或者冷却风扇罩壳等的间隙中，
    否则会触电或受伤。
·请勿将（电线碎屑、棍棒、金属丝等）等物品插入内部，
    否则会触电或起火。
·请勿将水等液体泼洒到机身上。
    否则会触电或起火。

 

 

禁止 

 

   注 意 
 

 

禁止 
 

 

强制

 

2.  1  配线的注意事项

 

 
 

 

禁止 

·通电时请勿拆下正面罩壳，（请勿打开盘柜门）。

    内部有高压部件，可能会导致触电。

 

 
 

强制

 

 

 

必须接地
 

·请确认接地线确实连接

    如没有连接，在机器故障或发生漏电时可能会引发触电、火灾事故。

 

危 险

危 险

·应在装好正面罩壳或关好盘柜门后接通电源， 
    正面的罩壳未装好（未关好盘柜门）情况下接通电源会导致触电
·电气工程应请专业人员进行实施。
    非专业人员进行配线，可能导致变频调速器的损坏，并引发火灾和触电事故。
·应按正确的相序连接输出端子（电机侧）。
    如果相序连接有误，电机则会反转，可能引发人身事故。
·变频器安装完毕后进行配线
    安装前配线，会引发触电及人身事故。
·配线前，请先进行如下作业。
   ①切断电源。
   ②等候15分钟以上以确认充电指示灯熄灭
   ③用可以测定直流高压（DC800V 以上）的万用表等进行测试以确认直流主电路电压（PA-PC    
       之间）等于或低于45V。
　   如不进行这些作业而直接配线，可能会引发触电。
·请用指定的扭矩固定端子台的螺栓
    不用指定的扭矩对螺栓进行固定，会引发火灾。
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   注 意 
 

 

禁止 

·请勿在输出（电机侧）端子连接内置电容的装置（例如干扰过滤器或浪涌吸收器）

    可能会引发火灾。

 

■干扰信号的防止

为了防止对电器用具的信号干扰，应对主电路电源侧端子（R/L1、S/L2、T/L3） 的配线和电机侧端子（U/T1、V/T2、

W/T3） 的配线进行独立捆扎。
 

■控制电源与主电源

 

 

■配线要求

 
 

VF-AS1内的控制电源与主电路电源共享同一电源。因此当发生跳闸等事故而导致主电路电源被切断时，控制电路电

源也将被切断。

在发生故障或跳闸导致主电路被切断时，仍需保留控制电路电源时，请使用选购件备用控制电源（CPS002Z）。

·由于主电路端子台间的间隔很小，因此应使用绝缘套管压接端子。连接时应整齐有序避免与邻接端子的接触。

·接地端子 G/E 应使用下列尺寸以上的电线，并务必接地。

    应选用尽可能粗的接地线，配线越短越好，并尽可能接在变频调速器附近。

注)推荐电线的尺寸是针对可承受示75℃时连续使用的电线（例如600V- HIV绝缘电线）。

     此时周围温度在40℃以下、配线距离在30m以下。

电压等级

200V

0.4~2.2 kW

3.7, 4.0 kW

5.5 kW

7.5 kW

11, 15 kW

18.5, 22 kW

30 kW

37, 45 kW

55 kW

75 kW

14

12

10 

10

10 

8 

6

6 

2 

2 

2.5

4

6

10

16

16

25

35

70

95

400V

匹配电机
接地电线尺寸
(AWG) [注]

接地电线尺寸
(mm2) [注]

0.75~4.0 kW

5.5 kW

7.5 kW

11 kW

15~22 kW

30 kW

37, 45 kW

55 kW

75 kW

90 kW

110 kW

132 kW

160 kW

200 kW

220 kW

280 kW

355 kW

400 kW

500 kW

14

12

12

10

10

10

8

6

6

2

2

1/0

1/0

1/0

2/0

3/0

4/0

4/0

250MCM

2.5

2.5

4

6

10

16

16

25

35

70

95

95

120

150

150

120×2

120×2

150×2

150×2

 

 

 

·配线用的电线尺寸，请参照10. 1项的表格。

·10. 1项中的主电路电线长度应在30米以下。超过30米时，请加大电线尺寸(直径)。

·端子台螺丝请按下表指定扭矩加以紧固。

 
 

端子台螺丝紧固用推荐扭矩 
 Ｎ·ｍ Ｉｂ·ｉｎｓ

Ｍ ３ ０.６ ５.３ 
Ｍ ４ １.４ １２.４ 
Ｍ ５ ３.０ ２６.６ 
Ｍ ６ ５.４ ４７.８ 
Ｍ ８ １２.０ １０６ 
Ｍ１０ ２４.０ ２１２ 
Ｍ１２ ４１.０ ３６０ 

 

 

2.  2 标准连线

 

 
 

 

 

 

禁止 

 

 

接地

 

 

危 险
·请勿将输入电源连接到变频器的输出（电机侧）端子 (U/T1、V/T2、W/T3) 上，否则会损坏变频 
    器并引发火灾。
·请勿将再生电阻器连接到直流端子（PA-PC 之间及PO-PC 之间），
    否则电阻器异常过热可能引发火灾。
    电阻器的连接请参照5.19项。
·在切断电源后的15分钟内，请勿触摸连接在变频器电源侧的机器（MCCB等）配线
    否则可能会触电。

·请确认接地线确实连接
    如没有连接，故障或漏电时可能会引发触电、火灾。
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［标准连接图-sink逻辑］
下图表示200V 0.4~75kW 及 400V 0.75~75kW变频器的标准主电路配线示例。

 

 

 

*1：出厂时PO-PA端子间用铜片短路（200V-45kW以下, 400V-75kW以下）。安装直流电抗器（DCL）时，请拆下铜片。

*2：200V-11kW~45kW, 400V-18.5kW~75kW机种内置直流电抗器。

*3：200V-45kW以下、400V全容量均内置干扰过滤器。　

*4：外部制动电阻器（选购）。160KW以下标配内置发电制动驱动电路（GTR7）。

*5：输入直流电源时，请连接至PA/+, PC/-。

*6：在使用直流电源时，200V18.5kW以上、400V22kW以上的变频器必须设置抑制突击电流的电路，请垂询经销商。

*7：各开关的功能，请参照2. 3. 2项。

*8：分配至OUT1, VI/II, RR/S4端子的功能通过更改参数设定可以进行切换。详细请参照2. 3. 2项。

*9：通过外接电源对控制电路进行供电时，需要选购件控制电源备用（CPS002Z）。此时并用变频器内部电源。该选购件可同时

       用于200V及400V机种。在设置备用电源时，请正确设定参数              (控制电源备用选件故障监控)。

*10：有关PWR连接的规格对应，请参见9.3项。

*11：当RES-CC被短接后重新开放时，变频器的保护状态将被取消。

［标准连接图-sink逻辑］
下图表示200V 级55、75kW 及 400V 90~280kW变频器的标准主电路配线示例。

 

 

*1：请务必连接安装直流电抗器。
*2：输入直流电源时，请连接PA/+, PC/-。
*3：在使用直流电源时，必须设置抑制突入电流的电路，请垂询经销商。
*4：400V全机种内置滤波器。
*5：200V-75kW、400V-110kW以上的机种，使用直流电源时另外需要配置风扇驱动用的三相电源。
*6：200V全机种400V-160kW以下机种标配内置发电制动驱动电路（GTR7）。使用时只需连接外部制动电阻器（选购件）。
*7：400V-200kW以上机种，制动单元（选购件）和外部制动电阻器（选购件）需组合使用。
*8：各种切换功能，请参照2. 3. 2项。
*9：分配至OUT1, VI/II, RR/S4端子的功能通过更改参数设定可以进行切换。详情请参照2. 3. 2项。
*10：通过外接电源对控制电路进行供电时，需要选购件控制电源备用（CPS002Z）。此时并用变频器内部电源。该选购件可同时
         用于200V及400V机种。在设置备用电源时，请正确设定参数             (控制电源备用选件故障监控)。
         详情请参照6.33.24项。
*11：有关PWR连接的规格对应，请参见9.3项。
*12：当RES-CC被短接后重新开放时，变频器的保护状态将被取消。

、短絡されていません。 
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[标准连接图- sink逻辑]
下图表示400V 级355~500kW变频器的标准主电路配线示例。

 

 
*1：请务必连接安装直流电抗器。
*2：输入直流电源时，请连接PA/+, PC/-。
*3：在使用直流电源时，必须设置抑制突入电流的电路，请垂询经销商。
*4：使用直流电源时另外需要配置风扇驱动用的三相电源。
*5：制动单元（选购件）和外部制动电阻器（选购件）需组合使用。
*6：各种切换功能，请参照2. 3. 2项。
*7：分配至OUT1, VI/II, RR/S4端子的功能通过更改参数设定可以进行切换。详情请参照2. 3. 2项。
*8：通过外接电源对控制电路进行供电时，需要选购件控制电源备用（CPS002Z）。此时并用变频器内部电源。该选购件可同时
       用于200V及400V机种。在设置备用电源时，请正确设定参数               (控制电源备用选件故障监控)。
       详情请参照6.33.24项。
*9：有关PWR连接的规格对应，请参见9.3项。
*10：当RES-CC被短接后重新开放时，变频器的保护状态将被取消。
*11：有关PWR连接的规格对应，请参见9.3项。
*12：当RES-CC被短接后重新开放时，变频器的保护状态将被取消。

［标准连接图-source逻辑］
下图表示200V级0.4~45kW 400V级 0.75~75kW的标准主电路配线示例。

 

 
*1：出厂时PO-PA端子间用铜片短路（200V-45kW以下, 400V-75kW以下）。安装直流电抗器（DCL）时，请拆下铜片。
*2：200V-11kW~45kW, 400V-18.5kW~75kW机种内置直流电抗器。
*3：200V-45kW以下、400V全容量均内置干扰过滤器。　
*4：外部制动电阻器（选购）。160KW以下标配内置发电制动驱动电路（GTR7）。
*5：输入直流电源时，请连接至PA/+, PC/-。
*6：在使用直流电源时，200V18.5kW以上、400V22kW以上的变频器必须设置抑制突击电流的电路，请垂询经销商。
*7：各开关的功能，请参照2. 3. 2项。
*8：分配至OUT1, VI/II, RR/S4端子的功能通过更改参数设定可以进行切换。详细请参照2. 3. 2项。
*9：通过外接电源对控制电路进行供电时，需要选购件控制电源备用（CPS002Z）。此时并用变频器内部电源。该选购件可同时
       用于200V及400V机种。在设置备用电源时，请正确设定参数               (控制电源备用选件故障监控)。
*10：有关PWR连接的规格对应，请参见9.3项。
*11：当RES-CC被短接后重新开放时，变频器的保护状态将被取消。
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［标准连接图-source逻辑］
下图表示200V级55，75KW  400V级90~280kW的标准主电路配线示例。

 

 

*1：请务必连接安装直流电抗器。
*2：输入直流电源时，请连接PA/+, PC/-。
*3：在使用直流电源时，必须设置抑制突入电流的电路，请垂询经销商。
*4：400V全机种内置滤波器。
*5：200V-75kW、400V-110kW以上的机种，使用直流电源时另外需要配置风扇驱动用的三相电源。
*6：200V全机种400V-160kW以下机种标配内置发电制动驱动电路（GTR7）。使用时只需连接外部制动电阻器（选购件）。
*7：400V-200kW以上机种，制动单元（选购件）和外部制动电阻器（选购件）需组合使用。
*8：各种切换功能，请参照2. 3. 2项。
*9：分配至OUT1, VI/II, RR/S4端子的功能通过更改参数设定可以进行切换。详情请参照2. 3. 2项。
*10：通过外接电源对控制电路进行供电时，需要选购件控制电源备用（CPS002Z）。此时并用变频器内部电源。该选购件可同时
         用于200V及400V机种。在设置备用电源时，请正确设定参数              (控制电源备用选件故障监控)。
         详情请参照6.33.24项。
*11：有关PWR连接的规格对应，请参见9.3项。
*12：当RES-CC被短接后重新开放时，变频器的保护状态将被取消。

。 

[标准连接图- source逻辑]
下图表示400V级 355~500kW变频器的标准主电路配线示例。

 

 

*1：请务必连接安装直流电抗器。
*2：输入直流电源时，请连接PA/+, PC/-。
*3：在使用直流电源时，必须设置抑制突入电流的电路，请垂询经销商。
*4：使用直流电源时另外需要配置风扇驱动用的三相电源。
*5：制动单元（选购件）和外部制动电阻器（选购件）需组合使用。
*6：各种切换功能，请参照2. 3. 2项。
*7：分配至OUT1, VI/II, RR/S4端子的功能通过更改参数设定可以进行切换。详情请参照2. 3. 2项。
*8：通过外接电源对控制电路进行供电时，需要选购件控制电源备用（CPS002Z）。此时并用变频器内部电源。该选购件可同时
       用于200V及400V机种。在设置备用电源时，请正确设定参数             (控制电源备用选件故障监控)。
       详情请参照6.33.24项。
*9：有关PWR连接的规格对应，请参见9.3项。
*10：当RES-CC被短接后重新开放时，变频器的保护状态将被取消。
*11：有关PWR连接的规格对应，请参见9.3项。
*12：当RES-CC被短接后重新开放时，变频器的保护状态将被取消。
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2.  3  端子的说明

2.  3.  1  主电路端子

下面是主电路的配线示例。必要时请使用选购件。
 

■电源及电机的连接

电源

S/L2 T/L3 电机
无熔丝
断路器 

将电源线连接到
R/L1,S/L2,T/L3。

将电机连接到U/T1,
V/T2,W/T3。

　ＶＦ－ＡＳ１　

Ｅ

U/T1 V/T2 W/T3R/L1

 

■和周边设备的连接

　

电机

零相
电抗器

电源

变频器

制动电阻 注）

电机端浪涌
抑制滤波器

直流电抗器

简易形
电磁噪音
滤波器

无熔丝
断路器

电磁
接触器

进线交流
电抗器

高衰减电磁
噪音滤波器

Ｒ/L1

Ｓ/L2

Ｔ/L3

PA/+ P0 PA PB

Ｖ/T2

Ｕ/T1

Ｗ/T3

IM

注）安装制动单元时，
       连接在PA/+－PC/-。

 

■主电路

 端子的功能 端子记号

 
变频器壳体的接地端子。

R/L1，S/L2，T/L3

(R/L1.1, S/L2.1, T/L3.1, 

R/L1.2, S/L2.2, T/L3.2) 

*1

电源输入端子
200V等级                                                   400V等级
0.4~75kW     三相200~240V-50/60Hz       0.75~90kW    三相380~480V-50/60Hz
                                                                  110~500kW    三相380~440V-50Hz
                                                                          三相380~480V-60Hz 

U/T1，V/T2，W/T3 连接电机（三相感应电动机）用端子。

PA/+，PB 

(PA，PB) *2  

连接至制动电阻。（使用制动装置时连接至PA-PC间）
请根据需要调整参数       ,         及             。
200kW以上机种没有PB端子。需要使用制动电阻器时请另行购买制动单元。  

PC/- 

 

PO，PA/+ 

RO，SO, TO 

*1: ( )内端子对应400V-355~500kW机种。

*2: ( )内端子对应200V-55kW及以上、400V-90~160kW机种。

内部直流主电路负电位端子。一般直流电源由该端子和PA端子（正电位）提供。(200V18.5kW、

400V22kW及以上机种须安装抑制突入电流用选购电路)。

直流电抗器（DCL：外置选购件）的连接端子。出厂时用铜片短接(200V: 45kW以下、400V:75kW以

下)。安装DCL时请拆下短接铜片。(400V355kW至500kW机种配置了双重PO端子)。

200V等级： 75kW       400V等级：110kW~500kW
变频器冷却风扇用电源端子。使用直流电源时请输入三相电源。主电路使用直流电源时请确认左述端
子连接至三相电源。详情参见10.6.2项。

2.  3.  2　控制电路端子台

 控制电路端子台适用于所有的机种。
 

PWR-P24/PLC间短路铜片。

标示颜色为黄色。

 
==>输出、输入端子功能的设定方法参照7项

端子
记号

输入/
输出

功能 (Sink逻辑)
VFAS1-****-WN1

功能 (Source逻辑)
VFAS1-****-WP1

电气规格

Ｆ              输入

Ｒ 输入

RES 输入

S1 输入

S2 输入

S3 输入

RR/S4 输入

 

 

 

  　　　　
SW1=SINK (INT): Sink逻辑
          (当使用内部24V电源)

2.2kΩ

P24/PLC

CC

2.2kΩ

P24
SINK SOURCE

SW1

如SW1设定为1

SW1=SOURCE (INT/PLC):Source逻辑
             (当使用内部或外部24V电源时)

如SW1设定为3

CC

SOURCE

2.2kΩ

P24/PLC

2.2kΩ

P24

SINK
SW1

 

SW1=SINK (PLC): Sink逻辑
      (当使用外部 24V电源时)

如SW1设定为2

2.2kΩ

CC

2.2kΩ

P24
SINK SOURCE

SW1

P24/PLC

注意：旧版本CPU(至Ver.124)及现行版本CPU(Ver.130以后)的控制端子台构造不相同。如果混淆两者会导致变频器无法正常工     
           作。请在使用前加以确认。
           旧版本：无PWR端子，仅有ST端子。端子颜色为白色。
           现行版本：无ST端子，仅有PWR端子。端子颜色为黄色。

短接F-CC时正转、开路时减速停

止。 (PWR-P24之间短接。)

短接F-P24/PLC时正转、开路时减

速停止。(PWR-P24/PLC间短接。) 

无电压接点输入24Vdc-
5mA以下。

微弱电流信号。为防止接

触不良，请使用微弱电流

信号用接点。 

*通过SW1选择Sink/source 
  逻辑
Sink 输入
ON:小于DC10V
OFF:大于DC16V
Source输入
ON:大于DC11V
OFF:小于DC5V

注意：
当使用外部电源时，将基准
电位侧(0V侧)的电源线连接
至CC端子。

短接R-P24/PLC时反转、开路时减

速停止。(PWR-P24/PLC间短接。) 

短接后断开RES- P24/PLC端子可
取消变频器的保护状态。当变频器
运转中该操作无效。

短接R-CC时反转、开路时减速停

止。 (PWR-P24/PLC间短接。)

短接后断开RES-CC端子可取消
变频器的保护状态。当变频器运转
中该操作无效。

短接S1-CC进行多段速运转。 短接S1-P24/PLC进行多段速运转。 

短接S2-P24/PLC进行多段速运转。

短接S3-P24/PLC进行多段速运转。

短接S2-CC进行多段速运转。 

短接S3-CC进行多段速运转。

SW3: 当SW3设定在位置S4，短

接S4 与CC 进行多段速运转。 

SW3: 当SW3设定在位置S4，短接

S4 与P24/PLC进行多段速运转。 

多
功
能
可
编
程
接
点
输
入
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多功能可编程模拟输入
标准出厂设定:0~10Vdc输入及0~60Hz。如果参
数             被设定为1，本端子还可用作
4-20mAdc (0-20mAdc)输入端子。

多功能可编程模拟输入。

标准出厂设定：0~±10Vdc输入与0~±60Hz。 

多功能可编程模拟输出。标准出厂设定：输出
频率。
将本端子连接到1mAdc满刻度电流表。当SW2
被调至0-10V/0-20mA侧时，在            =   时本
端子可用作0-10V或在            =     时可用于
0-20mA的输出端子。

多功能可编程模拟输出。标准出厂设定：输出
电流。
将该端子连接至1mAdc满刻度电流表或7.5Vdc 
(10Vdc)-1mA 满刻度电压表。

多功能集电极开路输出。 
标准出厂设定为当达到低速极限时输出信号。
根据SW4的设定，输出在1.00kHz至43.20kHz
之间的频率 。
标准出厂设定值:3.84kHz

多功能集电极开路输出。在标准设定下，自动

输出信号以表示加速或减速的完成。

控制电路用数字输出信号等电位(0V)端子。与

CC 端子断绝。 

1mA满刻度直流电流
表(允许负荷抵抗7.5k
Ω 及 以 下 ) 或 
7.5Vdc-1mA满刻度
直流电压表(允许负荷
抵 抗 5 0 0 Ω 以 上 ) / 
0-20mA (4-20mA)满
刻度直流电压电流表(
允许符合抵抗500Ω以
下)

1mA满刻度直流电流
表 
(允许负荷抵抗7.5kΩ
以下)或7.5Vdc-1mA
满刻度直流电压表。

集电极开路输出：

24Vdc-50mA

*Sink逻辑 / source逻 

 辑 可切换

端子记号
输入/
输出

功能(Sink / Source逻辑) 电气规格 变频器内部电路

PWR
*2

P24/
PLC

CC *1

输入

输入

输入

输入

输出

输出

输入

输入/
输出共通

输出

 

 

 
 
 

 

AM

OUT1

OUT2

NO

P15 

15k 

7k 

 
 
 
 
 
 

 
P5 

15k 

15k 

242 

 
 
 
 
 
 

S4 
P5 

RR 

SW3 

12.7k 
2.2k

15k 

 

 
SW2 ＋ 

- 

＋ 

- 

4.7k

120 

70 

0-1mA 

0-10V 
0-20mA 0-10V 

0-20mA 

4.7k
＋

-

 

20

P24

OUT1

OUT2

SW4 PULS

LO

20

NO

 
15V 

定电压
电路

如P24/PLC与PWR短接，电机进入待机状态。
如两者短开电机进入惯性停止状态。该端子可
用于内部互锁。本端子并非多功能可编程输入
端子。通过本端子可实现动力除去功能，并符
合安全标准IEC61508 的SIL II及EN954-1类别3
的要求。

24Vdc电源输出(当SW1处于PLC以外的任意位
置时)
24V 内部输出端子

24Vdc-200mA

— —

— —

—

当SW1处于PLC位置，该端子可在使用外部电
源时作为公用端子使用。

控制电路用等电位电子信号端子(0V)及控制电
路备用电源用等电位端子(0V) 。

SW3:多功能可编程模拟输入端子当SW3处于
R R 位 置 。 标 准 出 厂 设 定 : 0 ~ 1 0 V d c 输 入 及
0~60Hz。

PP

RR/S4

VI/I I

RX

FM

输出 模拟输入设定电源输出 10Vdc(最大负荷电流:
10mAdc)

10Vdc(内部电阻:30kΩ)

10Vdc(内部电阻:30kΩ)

4~20mA(内部电阻:242Ω)

10Vdc(内部电阻:22 kΩ)

与SW1的设定无关：
ON: 大于DC17V
OFF: 小于DC2V
(OFF: 惯性停止)

P24/PLC

P24

P5

PWR 27K

10K CPU

SW1

SINK SOURCE

使用模拟输出端子FM来输出0-10V或0-20mA (4-20mA)电流
的设定。 
0-10V (              =     )或0-20mA(              =   )可通过改变参数
设定进行选择。

将输出端子OUT1作为逻辑输出端子使用时的设定。 

将开关调至本位置时请将参数              设定为    (逻辑输出)。

将输出端子OUT1作为脉冲输出端子使用时的设定。

将开关调至本位置时请将参数              设定为    (脉冲输出)。

CCA *1
输入输出

共通 控制电路用模拟输入输出信号的等电位(0V)端子。 —— ——

FLA 

FLB 

FLC 

输入+SU

输出

 

SW SW 设定
标准出厂设定

( ●表示)
功   能

 
●

(-WN1)

●
(-WP1)

●

●

●

在sink逻辑下使用变频器内部电源的设定。 

在sink逻辑下使用变频器外部电源的设定。

在source逻辑下使用变频器的设定。

使用模拟输出端子FM来输出0-1mA电流的设定。 

将输入端子RR/S4作为模拟输入端子(0-10Vdc)使用时的设定。

将输入端子RR/S4作为接点输入端子使用时的设定。 

 

SW1 

SW2 

SW3 

SW4 

  

SOURCE SINK  

PLC  INT/PLC  INT  

0-10V 
0-20mA 0-1mA  

FM 

 

0-10V 
0-20mA 0-1mA

FM 

S4
RR/S4

RR

S4
RR/S4

RR

PULS  LO  

OUT1 

PULS  LO  

OUT1 

P24 

ＦＬ
FLA

FLB

FLC

SOURCE  SINK  

PLC  INT/PLC  INT 

OURCE  

   

SINK  

*1：CC端子和CCA端子没有绝缘，请将逻辑用和模拟用的端子分开使用。
*2：PWR端子与旧机种中的ST端子(待机信号输入)不同。欲使用ST功能，请将其分配到未使用的多功能端子(F, R, RES或者S1  
       至S4)。
例：将ST功能分配至S3端子
将           设定为    (取消标准出厂设定：    = ST常时动作)，然后将            设定为     (将ST功能分配至S3端子)。
在此设定下，当短接S3与CC端子时电机进入待机状态，当断开S3与CC端子时电机进入惯性停止状态。
==> 有关PWR的安全规格，请参见9.3项。

控制电路用直流电源输入端子。请在+SU和

CC间设置控制电流备用选项。

为继电器接点输出。可检测变频器保护功能的
激活与否。保护功能被激活时 FLA-FLC 之间
关闭，而 FLB-FLC 之间则打开。

250Vac-2A
30Vdc-1A
：电阻负载时
250Vac-1A
：cosφ=0.4

电压：24Vdc±10％
请使用额定电流
1.05A以上的电源。
(不安装选件时额定
电流为300mA)
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■SINK/SOURCE逻辑（使用变频器内部电源时）

 ＜以使用变频器内部电源为例＞

滑动开关 SW1 滑动开关 SW1: SOURCE 

Source 逻辑Sink 逻辑

CC

OUT1

P24/P LC

Ｆ

公用

公用

输出

 输入

输入

24V DC 

输出

F

CC公用

公用

输出

输入
24V DC

输出

NO

24V DC 

CC

NO

OUT1

P24/PLC

24V DC

输入

  变频器   PLC   变频器

  变频器

   PLC

P24/PLC

F

R

CC

PWR

OUT1

OUT2

NO

CC

RY

RY

变频器

P24/PLC

F

R

PWR

CC

OUT1

OUT2

NO

RY

RY

SW1 

INT 

SW1

INT/PLC

SINK SOURCE

P24/PLC

※１

 

   ※１：请确认NO-CC之间已短接。

控制输入端子通常通过电流的流出而变为 ON，这被称为 sink 逻辑端子。与此同时，在欧洲等地则是通过

电流的流入导致输入端子变为 ON 的 source 逻辑端子为主流。

sink 逻辑端子也称为负逻辑端子、source 逻辑端子则被称为正逻辑端子。

上述两种逻辑既可使用变频器内部电源也可使用外部电源，连接方法也应使用电源不同而变化。请注意

PWR端子是为在source逻辑下使用而设计的，因此SW1的设定不会对其产生影响。

■SINK/SOURCE逻辑（使用变频器外部电源时）

 

＜以使用外部电源为例＞
SINK 

Source逻辑Sink逻辑

CC

Ｆ

公用

输出

输入

24V DC

输出

F输出

输入
24V DC 

输出

OUT1

NO

24V DC 

I输入

公用

I变频器PLC 变频器PLC

P24/PLC公用

24V DC

NO公用

OUT1输入

SW1 SW1

P24/PLC

F

R

PWR

CC

OUT1

OUT2

注意: 请确认将外部电源的0V端子连接至变频器的CC端子。
 
*当OUT1端子被用作脉冲输出端子时(当SW4处于PULS位置),无论被选择的逻辑(sink或source)或电源供给方式(外部或内部

  电源)，下图电路不会发生变化。 

RY

RY

外部24V电源

+24V0V

F

R

PWR

CC

OUT1

OUT2

NO

RY

RY

外部24V电源

+24V0V

NO

CC

P24

OUT1 SW4 PULS

CC 

PLC INT/PLC

SOURCE

 

使用外部电源时或者要和其他输入/输出端子绝缘时可使用端子P24/PLC。使用滑动开关SW1以切换

SINK/SOURCE逻辑。请注意PWR端子是为在source逻辑下使用而设计的，因此SW1的设定不会对其产

生影响。
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2.  3.  2  RS485串行通信用接口

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

2线式RS485 4线式RS485

信号名称 插针配置 内    容 信号名称 插针配置 内    容

ＤＡ ４ 同相数据 ＲＸＡ ４ 同相收信数据（正数列）

反相收信数据（正数列）

同相送信数据（正数列）

反相送信数据（正数列）

信号线的密封套

ＤＢ ５ 反相数据 ＲＸＢ ５

ＳＧ ８ 信号线的密封套 ＴＸＡ ３

从变频器侧看到的信号线。 ＴＸＢ ６

※１针、2针、3针、6针、7针不要连接 ＳＧ ２，８

从变频器侧看到的信号线。
（例：RXA为变频器收信）
※1针（P24）、7针（P11）请不要连接。

■4线式RS485通信配线图

终端电阻
100Ω-1/4W

AS1(从动)
上位计算机或者
AS1(主)

RXA

RXB

TXA

TXB

SG

RXA

RXB

TXA

TXB

SG

RXA

RXB

TXA

TXB

SG

RXA

RXB

TXA

TXB

SG

交错 笔直 笔直

AS1(从动) AS1(从动)

 
■配线时的注意事项

*通信线和主电路线不要绑束，离开20cm以上。
*1针（P24）、7针（P11）请勿使用。
*用螺旋形的配套电缆将RXA和RXB、TXA和TXB扭曲后连接。
*传送线路的终端（两端）请连接终端电阻。
*以２线式使用时、请把RXA和TXA短接、RXB和TXB短接。
  以２线式使用时请仔细阅读通信功能说明书中使用２线式时的注意事项。
*当连接VF-AS1至其他变频器时，无需连接主机接受线(4针与5针)或从机发送线(3针与6针)。

2线式RS485通信接口  

4线式RS485通信接口  

 

VF-AS1具有2线式RS485通信用接头（本机正面面板上）和4线式RS485接口。2线式RS485通信用接头用

以连接周边选购设备（延长面板，电脑等）。通信网络用4线式RS485的使用方法请参照下图使用。

3．操作方法  

下面介绍有关变频器的基本操作方法

 

在运转前，请先确认下述内容。
1）配线是否有错误。
2）电源电压是否与额定电压吻合。

 

 
 

 

禁止 

·即便电机处于停止状态，变频器通电时请勿触摸变频器端子。
    触摸通电中的变频器端子会引发触电。
·请勿用潮湿的手操作开关，请勿用潮湿的布等搽拭
    会引发触电。
·选择重试功能时，报警停止时，请勿靠近电机
    突然在起动，会引发人身伤害。
    为确保再起动的安全，请为电机设计安装罩壳等保护。

 

 

强制

 

  注 意 
 

 

接触禁止 
 

 

禁止 

·请遵守电机或机械的允许运转范围（参照电机的使用说明书等）

    如不遵守，会引发人身伤害。

危 险

·应在装好罩壳（关好盘门）后接通 (ON) 输入电源， 
    正面的罩壳未装好（未关好盘门）接通输入电源会触电
·当在通电期间变频调速器出现冒烟、异味、怪音等现象时，应立即切断电源（OFF，切断），
    如继续使用，会引发火灾。请到销售门店修理。
·长时间不运转时应切断电源（OFF,切断）。
·应在装好罩壳后接通 (ON) 输入电源，否则会触电。
    如装在其他盘柜内去除罩壳使用时，请务必在关闭盘柜门后接通电源。如不盖罩壳或关闭盘柜门    
    接通电源，会引发触电。
·请在故障复位前切断运转信号。
    如不切断运转信号进行故障复位，电机突然再起动，会引发人身伤害。

·请勿触摸散热片，散热电阻

    因为这些部件高温，会烫伤。



惯性停止
如下图所示，在电机停止时断开S3 与
CC的连接即可实现惯性停止。此时变
频器会显示          字样。 
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3.  1  设定/显示模式

本机有以下3种设定/显示模式。

 

标 准 监 控 模 式  ：是变频器的标准模式。接通变频器电源即进入此模式。

：设定变频器参数的模式。

：监控变频器的各种状态的模式。

 
 
 
 
 
 

 

 

 

 

 

 
 

　 设 定 监 控 模 式
参数的设定方法请参照4. 1项

 

根据设定参数的读出方法分为2种模式。

 

快速模式：表示基本参数内使用频率高的8个参数。

                  另外，可表示客户自选的参数，最多32个。

标准设定模式：表示全部基本参数、扩展参数。

能够监控设定频率、输出电流/电压、端子信息。

==>参照8项

 

 
 

状 态 监 控 模 式  

 

选择各模式、按            键。M O D E

 

 

此模式下、可以监控输出频率及设定频率指令值。另外，还可显示运转中或跳闸时的各种信息等。

·频率指令值的设定　==>请参照3.2.2项

·状态报警

   变频器发生异常时，LED显示器上交互闪烁报警信号和频率。

：过电流失速级别以上的电流流过时。

：发生过电压失速级别以上的电压时。

：过负载积算量达到跳闸值的50%以上时

：变频器内部的温度达到过热保护报警（约95℃）时

参数的检索·设定方法 

==>参照4. 1项
运转状态的监控

==>参照8. 1项

标准监控模式
（打开电源时显示内容）

状态监控模式 设定监控模式

待机:ON:待机, OFF:惯性停止
(将           设定为   ，          设
定为    以便将待机信号输入功
能分配到S3端子。)

3.  2  VF-AS1的简单操作方法

变频器操作可以从端子台操作模式、面板操作模式、面板＋端子台操作模式中选择。==>其他的运转模式请参照5. 5项

 ： ：根据外部信号指令进行操作。

：按操作面板的按键进行操作。

：把频率设定、运转／停止分别设定为面板操作或者端子

    台操作来进行操作。

  

： 

3.  2.  1  端子台运转

■标准的连接示例

电机

IM

CCA RX VI/II RR/S4 PP 

F

R

CC

P24/PLC

PWR

R/L1 U/T1 

外部电位器(或电压信号RR/S4-CCA:0 to 10Vdc)

电压信号:-10~+10Vdc

电压信号:0~10Vdc
或电流信号:4(0)~20mAdc

 

ON:正向旋转, OFF:减速停止

S3

ON:反向旋转, OFF:减速停止  

V/T2

W/T3

S/L2 

T/L3 

电 源

MCCB 

变频器

 

■运转／减速停止　 基本参数的指令模式选择           ＝   (标准出厂设定)

    和     端子闭合：正转  

 

    和     端子开放：减速停止
 
 

（只是 ,  　　　和   　     端子要处于闭合状态）

 

 

 

 

 

Ｆ ＣＣ 

Ｆ ＣＣ 

ＣＣ ST 

频率

ON

OFF

ON

OFF

F-CC

减速停止

S3-CC

电机速度

ON
OFF

ON
OFF

F-CC

S3-CC

惯性停止

端子台操作

面板操作

 

 

面板＋端子台操作

通过向输入端子（S3端子，F端子等）输入开关(ON/OFF)信号进行电机运转/停止操作。另外、可通过向模拟输
入端子（RR/S4端子，VI/II端子，RX端子等）输入电位器/电压/电流信号进行频率设定。
==> 详情请参阅7项
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■频率设定

１）通过电位器设定频率

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

[参数设定]

基 本 参 数 的 频 率 设 定 模 式 选 择 １ 参 数          设 定 为    。   

基 本 参 数 的 频 率 设 定 模 式 选 择 １ 参 数          设 定 为    。   

（购入时没有必要设定。）

 

 

２）通过输入电压(0~10V)进行频率设定

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

[参数设定]

（购入时没有必要设定。）

 

 

３）通过输入电流(4(0)~20mA)进行频率设定

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

[参数设定]

＋ 

－ 

ＣＣA  
频率

0

0Vdc 10Vdc 

★电压信号

通过电压信号（0~10V）进行频率设定。
==>详细调整请参照7. 3项

60Hz
：电压信号   0-10Vdc

Ｖ I / ＩＩ 

ＣＣA  频率

0
4mAdc 20mAdc  

★电流信号

通过电流信号(4(0)~20mA)进行频率设定。

==>详细调整请参照7. 3项

60Hz
：电流信号4(0)-20mAdc  

＋ 

－ 

基本参数的频率设定模式选择1参数             设定为   。

扩展参数的模拟输入VI/II电压／电流切换             设定为     。

为了在电流输入4mA时，实现频率为0Hz，VI/II输入点设定1参数            应为     

ＰＰ 

ＣＣA  

：通过电位器  

频率设定

★电位器
通过电位器(1~10KΩ-1/4W)进行频率设定

==>详细调整请参照7. 3项

MIN 

MAX

频率

60Hz

0
MIN MAX 

ＲＲ/ S4  

ＲＲ/ S4  

４４）通过输入电压(0~10Vdc)进行频率设定

５）通过输入电压(0~±10Vdc)进行频率设定

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

[参数设定]

 

 

 

 

通过输入正负信号，可以进行正转·逆转的切换。

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

[参数设定]

 将 基 本 参 数 频 率 设 定 模 式 选 择 1 参 数         设 定 为   。
 

 注）请将频率优先选择             设定为  （           /             端子切换）［标准出厂设定值］。
       另外、切换2种速度指令时敬请参考6. 6项。 

［设定例：通过VI/II端子输入4(0)-20mAdc电流进行频率设定时］

 

键 操 作 L E D 显 示 动        作

 

 
表示运转频率（请在停止时进行操作）。
（标准面板显示的选择                      ［输出频率］设定的时侯）＝

 

 
显示首个基本参数的“历史功能(          )” 

 

 用△或者▽键选择“              ”。

 

 
通过按回车键，能够读出参数值(标准出厂设定值　  )。

 

 
用▽键，变更参数值为    。

 

 
⇔ 通过按回车键写入参数值。          和参数值交替显示。

MODE

ＣＣA  频率

0
0Vdc 10Vdc 

★电压信号

用电压信号（0~10V）设定频率

==> 详细调试请参照7. 3项

60Hz

Ｖ I/ ＩＩ 

将基本参数的频率设定模式选择1参数              设定为  。  

扩展参数模式输入VI／II电压／电流切换            设定为  （标准出厂设定）。

：电压信号 0－10Vdc
＋

－

ＲＸ 

ＣＣA  

★电压信号

用电压信号（0~±10V）设定频率
==>详细调整请参考7. 3项

-10Vdc

+10Vdc  

正转

逆转

60Hz

60Hz

：电压信号 0~± 10Vdc

＋

－

ENT

ENT
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   键 操 作    L E D 显 示 动 　 　 作

 

 
按△或者▽键切换到参数组              。

 

 
按回车键，显示首个扩展参数             。

 

 
用△键，变更为             。

 

 按回车键，可以读出参数值。（标准出厂设定值为    ）

 
用△键，参数值变更为    。

通过按回车键写入参数值。           和参数值交替显示。
 

 

 

 
按△或▽键切换到参数组              。

 

 按回车键，显示首个扩展参数              。

 

 
用△键，变更为             。

 

 
按回车键，可以读出参数值。（标准出厂设定值为    ）

 
用△键，参数值变更为      。

通过按回车键写入参数值。             和参数值交替显示。
 

 

ENT

ENT

ENT

ENT

ENT

ENT

3.  2.  2  面板操作

用操作面板对电机进行运转／停止操作及频率设定。

惯性停止
通过改变参数             ，实现惯性停止。

即便是在运转中也可以随时
改变运行频率。

电机
转速

惯性停止

电机

IM

CCA RX V I/ II RR/S4 PP

F

PWR

R

R/L1 U/T1

P24/PLC

出厂时用短
路铜片短接。

基本连接示例

S/L2

T/L3

V/T2

W/T3

电源

MCCB

:设定频率

:电机起动

:电机（减速）停止

RUN

STOP

变频器

 

 

■参数的设定变更

要进行面板操作，最初需要改变参数的设定。

如使用参数          可以统一设定操作方法，一次设定操作全部完成。

以下为将设定改变为    的步骤（用操作面板进行频率设定及各种操作）。

［顺序］

动 　 　 　 作  

 

 

显示运转频率（停止中）。

（标准面板显示选择             ＝     ［输出频率］时）

键操作 LED显示

 
按简易键。

 

 显示快捷模式的基本参数先头的“自动功能设定(          )”。

 

 按回车键，可以读出参数值。（标准出厂设定值为   ）

 

 用△键，参数值变更为     (用面板进行参数设定，操作)。

 

 
⇔ 通过按回车键写入参数值，       和参数值交替显示。

*按MODE 键，返回标准监控模式（显示运转频率）。

EN T

MODE

EN T

EASY
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■面板操作示例

 

 
显示运转频率
（标准面板显示选择               ＝    ［输出频率］时）

键 操 作 LED显示 动　　　作

 

 
设定运转频率。

 

 
⇔ 决定运转频率。fc和频率交替显示。

 

 
⇒ 根据加速时间，加速到设定频率。

 

 运转中用△或▽键，可以变更运转频率。

 

 
⇒ 根据减速时间，频率下降减速停止。

 

■用面板选择停止方法

用面板的停止方法，用     　  键可以实现通常的减速停止（根据设定的减速时间减速停止），另外，可以

选择下面的方法。

 

惯性停止

停止方法 动    作  操作方法・设定等

 

 

 

 

 

 

EN T

RU N

STOP

STOP

从变频器供给电机的

电力瞬时停止，电机

靠惯性旋转，最终停

止。

可以从下面选择。

·惯性停止

·减速停止

·紧急直流制动停止

·减速停止

（根据第４减速）

注）出厂设定

  f603＝0

     （惯性停止）。

紧急停止

（在非面板操作模

式下通过用操作面

板实现强制紧急停

止的方法）

只有在面板操作模式下有效。

将f721设定为1时，也可实现惯性停止。

==>详细参照6. 36. 6项

＊标准出厂设定f721＝0（减速停止）。

不是面板操作模式时，可以用面板输入紧急停止指令（是面板运转模

式时，可以选择f721。）

按面板的停止键２次，可以实现紧急停止。

①按停止键时

  “eoff”闪亮。

②再按一次停止键

f063（紧急停止选择）＝0~3时，根据设定参数值电机紧急停

止(跳闸)。显示“e”，故障检测信号(FL)被输出(FL被激活)。为

防止FL被激活时，请选择输出端子功能134(135)。

显示“eoff”时，按停止键之外的任意键可以解除“eoff”。

==>详细参照6. 33. 3项

＊标准出厂设定f603＝0（惯性停止）。

—注意—

紧急停止是在面板运转模式以外的状态下，用变频器本身的按

键操作，实现强制停止运转的功能。

任何设定都无法禁止紧急停止功能。另外，紧急停止作为跳闸

显示将被存储在过去跳闸历史中。

4．参数的检索·设定方法
设定监控模式下有快速设定模式和标准设定模式两种模式。

 

 快 速 模 式 ： 简 易 键 ： 开 ( O N )

只表示基本参数内使用频率比较多的８个基本参数
（标准出厂状态）。  

快速模式（EASY）

标  题            功    能

自动功能设定

Ｖ／f控制模式的选择

最高频率

加速时间1

减速时间1

电机用电子热保护等级１

FM端子连接仪表调整

登录参数显示选择

 

另外、通过变更参数，最多能够显示由用户自选
的32个参数。

 

标 准 设 定 模 式 ：简易键：关(OFF)

显示全部的基本参数、扩展参数。
 

基 本 参 数 ：变频器运转中，基本的参数。

扩 展 参 数 ：应用于详细设定或特殊设定的参数。

 

基本参数的详细内容请参照第5项
参数的一览表请参照第11项

扩展参数的详细内容请参考第6项
参数的一览表请参照第11项

 

为了确保安全、下面的参数在变频器的运转时为不可更改设定。如要更改，请停止运转后再做更改。

［基本参数］

（自动加减速） （最高频率）

（自动提高扭矩） （瞬间停止再启动控制选择）

（自动功能设定） （瞬停停止不停机控制）

（指令模式选择） （发电制动选择）

（频率控制模式选择１） （制动电阻值）

（V/f控制模式选择） （制动电阻连续允许值）

（基本频率1） （标准出厂设定）

（基本频率电压1）

 

关于运转时不可写入的扩展参数请参照的11项
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4.  1  参数的设定方法

以设定监控模式下的画面显示为例，说明参数的设定方法。

 

4.  1.  1  快速模式下的设定

EA SY
 

按下         键（LED灯亮）后，按下         键既可以进入该模式。MODE

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

■基本参数的设定

（１）选择需要修改的参数。  （按下　　　       键）

（２）读出参数设定值。　　　  （按下　　　键）

（３）变更参数设定值。　  （按下　       　　键）

（４）变更后参数的保存。（按下  　    键）

 
 

 

 

 

■关于参数值的修改范围和表示

：试图超过设定范围的上限值进行设定。或者、因其他参数被变更而导致现在选择的参数的设定值超过了上限。

：试图超过设定范围的下限值进行设定。或者、因其他参数被变更而导致现在选择的参数的设定值超过了下限。

   上述的警报闪烁时、不可以进行       以上、       以下的设定。

ENT

ENT

快速模式（EASY）

标 题            功    能

自动功能设定

V/f控制模式选择

最高谱率

加速时间1

减速时间1

电机用电子热保护等级１

FM端子连接仪表调整

登录参数显示选择

标准监控模式

＊参数名与设定值交互显示

快速模式下扩展参数不被显示。

回车键
用于设定数值及
返回前菜单

模式键
用于选择模式
与运转等级

选择键
用于选择对象物
（参数，数值）

显
示8

种
基
本
参
数

基
本
参
数
设
定

＊

4.  1.  2  标准设定模式下的设定

MODE按下          键就可以进入该模式。

■基本参数的设定

（１）选择变更参数。             （按下  　　　　 键）

（２）读出参数设定值。             （按下　　  键）

（３）变更参数设定值。      （按下  　　　　键）

（４）变更后参数值的保存。（按下　　　键）

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

■扩展参数的设定

扩展参数用「   」和３位数字表达，选择「           」~「           」的参数组进行读取。

（「            」：读取100-199的参数　「            」：读取900-999的参数）

（１）选择欲变更参数组的头两位数。         （按下     　　　  键）

（２）读取选择的扩展参数组。（按下　　　键）

（３）选择欲变更参数。         （按下　 　　　  键）

（４）读取参数设定值。             （按下　　  键）

（５）变更参数设定值。     （变更　  　　　 键）

（６）保存变更后参数值。 （按下　　　键）

  

 

 

 

 

 

 

 

ENT

ENT

ENT

ENT

ENT

■关于参数值的设定范围和表示

：  试图超过设定范围的上限值进行设定。或者、因其他参数被变更而导致现在选择的参数的设定值超过了上限。

：试图超过设定范围的下限值进行设定。或者、因其他参数被变更而导致现在选择的参数的设定值超过了下限。

   上述的警报闪烁时、不可以进行        以上、      以下的设定。

标准监控模式

50

种
标
准
参
数
被
显
示

基
本
参
数
设
定

扩
展
参
数
设
定

＊参数名与设定值交互显示

回车键
用于设定数值及
返回前菜单

模式键
用于选择模式
与运转等级

选择键
用于选择对象物
（参数，数值）

＊

＊
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4.  2  检索参数·变更参数设定时的便利功能

本节介绍关于检索参数及变更参数设定时的便利功能。欲使用这些功能须事先选择或设定参数。

 

 　 变 更 参 数 检 索 功 能
 

可以自动检索出与标准出厂设定值不同的设定参数值。选择参数         进行检索。

==>详细内容请参照5. 21项

 
　 变 更 参 数 履 历 检 索 功 能 （ 历 史 功 能 ）
 
可以自动按检索出最新的5个设定值与标准出厂设定值不同的参数。
选择参数         进行检索。

==>详细内容请参照5. 1项

 

标准出厂设定值的设定功能 
所有的参数可以一律还原标准出厂设定值。通过参数         的设定进行。

==>详细内容请参照5. 20项

 

 

 

履历记忆功能可以自动检索出最新的5个设定值与标准出厂设定值不同的参数，并将其表示在             之中。

在            内还可以进行对象参数的设定及变更。

在反复使用同一参数对变频器进行操作时，该功能非常便利。

5．基本参数的说明
本参数是变频器操作中的基本参数。

请参照参数一览表11项

5.  1  履历记忆功能

   ：履历记忆功能
 

 

 

 

注1）当没有履历记忆信息时，自动跳至下一个参数           。

注2）在履历记忆参数群中，第一个参数被表示为              、最后一个参数被表示为           。

［设定方法］

键操作 LED表示 操       作

 表示运转频率（停止状态）。
（标准监控选择            ＝   ［输出频率］时）  

 
 

首个基本参数，即履历记忆功能参数被表示。

 
 

表示最新被设定・变更的参数。

 
 

通过按下回车键 、可以表示设定值。  

 
 

通过△ ▽键、变更设定值。

 
 

⇔ 按下回车键、进行保存。参数名和设定值交替亮灯写入。

    (   ) ＊＊＊＊
用与以上叙述的相同方法，用 △ ▽ 键检索参数或者变
更参数的设定。

按模式键，返回参数设定模式的        显示。

之后继续按模式键能够返回状态监控模式及标准监控

模式（显示运转频率）。

 

    (   ) 
（ ）

：履历的起始。
：履历的末尾。

 
 
 
 

参数表示
↓

↓

↓  

·功 能 

 

MODE 

ENT  

ENT  

ENT  

MODE 

MODE 

MODE 
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  ( 自 动 加 减 速 ) 设 定 为 1 或 2 。  

5.  2  设定加减速时间

   ：自动加减速

：加速时间1

：减速时间1
   

   

 

5.2.1　自动加减速

配合负载的大小，自动调整加速・减速时间。
  ＝

＊根据变频器额定电流，在         ，          的设定时间的1/8～8倍之间自动进行加减速时间的调整。

＊自动调整仅限加速时，减速时不自动调整减速时间，而是根据          的设定减速。

 

  ＝

输出频率(Hz)

减速时间加速时间

负载小的情况

时间(S)
０

加速・减速时间→变小 加速・减速时间→变大

减速时间加速时间

负载大的情况输出频率(Hz)

时间(S)
０

 

［参数设定］

自动加减速

参数名 功　　能 调整范围 出厂标准设定值

：无（手动设定）
：自动设定
：自动设定（仅加速时）

 

★使用自动加减速参数设定时，配合负载加减速时间会被自动修正。

    根据负载变动，加减速时间也会发生变化。

    需要固定的加减速时间的机械请使用手动设定（         ,         ）。

★应用制动电阻、制动单元时、请不要使用          ＝   。因为有时减速时可能造成回生电阻过负荷。

★在与电机连接后再设定本参数。

★事先设定好与平均负荷相符的加减速时间(          ,         )时、可对负荷变化进行最适设定。

★负载变动剧烈时，加减速时间无法追踪有导致跳闸的可能。
,

·功 能 

1)  加速时间1          是指设定变频器的输出频率从0Hz达到最高频率数       的时间。

2)  减速时间1          是指设定变频器的输出频率从最高频率数       达到0Hz的时间。

5.2.2　手动设定加减速时间

设定运转频率从0Hz到最高频率       之间的加速时间和、运转频率从最高频率       到变为0Hz的减速时间。

输出频率（Hz）

时间（S）
０

＝ （手动设定）

 

［参数设定设定］

加速时间１

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

(注)~

~

秒 
视具体机种不同
==> 参照K-48页

视具体机种不同
==> 参照K-48页

减速时间１ (注) 秒 

, , ,

 

 

5.  3  提高起动转矩

   ：自动转矩提升

［参数设定］

自动转矩提升
：（通常表示  ）
：自动转矩升高＋自动调谐1
：无传感器矢量控制1＋自动调谐1

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

 

注）参数设定后，复位时参数显示（右侧）返回为    。在左侧则显示前次参数的设定值。

例     

 

・功能

 

注）加减速的最小设定值在标准出厂设定下为0.1秒。可以通过变更参数　　 （标准出厂设定）将设定修改为0.01秒      

      （设定范围：0.01~600.0秒）。

==>详细内容请参照5. 20项

★在       ＝                   或     时，请 与 电 机 连 接 后 再 进 行 参 数 设 定。

★当设定的时间比最适合负荷条件的加减速时间更短时，根据过电流失速功能，过电压失速功能、实际加减速时间可

能比设定值长。另外、设定更加短暂的加减速时间时、因为保护变频器有可能因过电流或过电压而跳闸。

==>详细内容请参照13. 1项

切换变频器的输出Ｖ／ｆ控制，同时进行电机常数的自动设定（自动调谐1），可以提升电机产生的转矩。此参

数可以同时完成自动转矩提升，矢量控制等特殊的Ｖ／ｆ控制选择的设定。

○恒转矩特性(标准出厂设定)

○自动转矩提升＋自动谐调1

○无传感器矢量控制1＋自动调谐1

注）通过使用Ｖ／ｆ控制模式选择参数       ，可进行平方递减转矩控制，带传感器矢量控制(选购)等的设定。

       ==>详细请参照5. 6项
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注１）将Ｖ／ｆ控制模式选择      设定为  （无传感器矢量控制1）、           (自动调谐1)设定为   也可获得同样特性。

　　　参照6. 22项。

注２）将          设定为   时，      自动被设定为   。

注３）在本设定下无法获得稳定运转时，将记载在电机铭牌上的信息设定至      参数（基本频率）、       参数（基本

频率电压）、            参数（电机额定容量）、            参数（电机额定电流）、           参数（电机额定转数），然后

重新设定             为    ，         为2。

自动转矩提升、是将控制模式选择(pt)和自动调谐1 (f400)一并设定的参数。因此、一旦变更au2，关联参数就

会自动的发生变更。

通过设定自动转矩提升           ＝  （无传感器矢量控制1＋自动调谐1），能够从低速范围就最大限度利用电机特性获得
高起动转矩。可以抑制根据负载变动导致的电机速度变化，从而实现高精度运转。最适合在速度控制模式下使用的搬运
机械，升降机械等。

注１）通过同时将Ｖ／ｆ控制模式选择       设定为   （自动转矩升高），           (自动调谐1)设定为   也能获得相同特 
           性。     参照6. 22项。
注２）将           设定为   时，     将自动设定为    。
注３）在本设定下无法获得稳定运转时，将记载在电机铭牌上的信息设定至      参数（基本频率）、        参数（基本    
           频率电压）、             参数（电机额定容量）、           参数（电机额定电流）、            参数（电机额定转数）           
           然后重新设定             为    ，        为    。

1)  根据负载自动提升转矩

  自动转矩提升           ＝  （自动转矩升高＋自动调谐1）设定 

设定自动转矩提升          ＝  （无传感器矢量控制1＋自动调谐1） 

 
          ＝  （自动转矩升高），在全体速度领域检测负载电流，自动调节变频器的输出电压。确保获得足够转矩，实现

稳定运转。

2）用矢量控制时，(起动转矩提升和高精度运转)

  

 

 

■有关au2(自动转矩提升)和pt(V/f控制模式选择)

 

 自动被设定的参数

无（通常显示0）。 － － 

自动提升转矩＋自动调谐1

请确认pt的设定值。（当不变更

au1时、就会变为0(恒转矩)。）

自动提升转矩 实行（实行后为  ）

无传感器矢量控制1＋自动调谐1 无传感器矢量控制1 实行（实行后为  ） 

 

3）当以手动进行转矩提升时（V/f一定控制）
VF-AS1变频器标准出厂设定时为本设定。
适合传送带等恒转矩特性的用途。另外、当希望用手动方式增大起动转矩时使用。

 

当修改过          之后、重新进行V/f一定控制时、

将V/f控制模式选择       设定为  （恒转矩特性）。 ==>请参照 5. 6项

 

注）当希望进一步提升转矩时，请提高手动转矩升高量       。

       手动转矩升高量       的设定方法                                          ==>请参照 5. 7项

 

当无法设定矢量控制时????
首先请阅读、5.6.9项中记载的关于矢量控制的注意事项。

１）当无法得到希望得到的扭矩时 ==>请参照6. 22项选择3

２）自动调谐错误“etn”被表示时 ==> 请参照13.1项和6.22 项选择3.

5.  4  用参数设定运转方法

  ：自动功能设定

 
［参数设定］

自动功能设定

参数名 功   能 调整范围 标准出厂设定值

：无功能
：用电压设定频率
：用电流设定频率
：通过外部端子切换电压／电流
：用面板设定频率，用端子操作
：用面板设定频率并操作

 

图示:　当设定参数 "au4＝3", 整个设定流程如下所示。

    

     

 

自动设定的功能和参数设定值

标准出厂
设定值 : 无功能

：以电压设定
    频率

：以电流设定
    频率

：通过外部端
    子切换
    电压／电流

：用面板设定
    频率，用端
    子操作

：用面板设定
    频率并操作

：端子台 － － － － ：端子台 ：面板

：RR/S4 － ：RR/S4 ：VI/II ：RR/S4 ：面板 ：面板

：电压输入 － － ：电流输入 ：电流输入 － － 

（Ｓ３）
：多段速

指令 3 
－ － － 

：频率优
   先切换 － － 

： /
端子 
切换 切换 切换 切换 切换 切换

－
： /

端子 
： /

端子 
： /

端子 
： /

端子 
： /

端子 

％ － － ％ ％ － － 

：VI/II － ：RR/S4 ：VI/II ：VI/II ：面板 ：面板

==>输入端子功能一览表请参照第11项

 

没有变更参数。

 

 

通过在RR/S4端子中输入频率设定用的电压进行操作。
SINK逻辑时、
PWR-P24/PLC之间短接:待机状态（标准设置为短接(ON)）
F－CC之间短接:正向运转
R－CC之间短接:逆向运转

 

 

通过向VI/II端子输入4-20mAdc的电流设定频率。
PWR-P24/PLC之间短接:待机状态（标准设置为短接(ON)）
F－CC之间短接时进行正向运转
R－CC之间短接时进行逆向运转

・功 能

通过选择变频器的操作方法、 可以统一自动设定与功能相关的参数（下述关联参数）。

可以简单地设定各种主要的功能。

 

无效      （                  ）＝

用电压设定频率   （ ＝ ）

用电流设定频率   （ ＝ ）

ENT  三 次

前次参数设定值显示在左端。

ENT ENT
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通过面板进行频率设定、用端子进行运转停止操作。

频率用　　　　　　 键设定

 

通过面板进行频率设定?操作时使用。

频率用　　　　　　 键设定

运转用                      键操作。

       

 

5.  5  操作模式的选择

：指令模式选择

：频率设定模式选择1

＜指令模式选择＞
［参数设定］  

指令模式选择

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

端子输入有效
：面板输入有效(包含LED・LCD等选购件)
：2线式RS485通信输入
：4线式RS485通信输入
：通信选购件输入

 

［设定值］

： 端子台运转 通过外部信号的开关（ＯＮ／ＯＦＦ）、进行运转／停止操作。

按下操作面板上的　　　　　　 键进行运转／停止操作。

（包含LED・LCD等选购件）

由2线式RS485（2线式）通信输入进行运转／停止操作。
（通信号码：ＦＡ００）

由4线式RS485（4线式）通信输入进行运转／停止操作。
（通信号码：ＦＡ０４）

由通信选购件进行运转／停止操作。
==>请参照6. 42项指定的使用说明书（E6581281, E6581343, E6581477）

面板运转

2线式RS485通信

4线式RS485通信

通信选项

 

：  

： 

 
：  

 
：  

 
＊有遵循被cmod选择的指令的功能、及只遵循端子台指令的功能。

==>请参照7. 2项的端子功能选择表

＊当有来自外部通信、端子台的优先指令时、优先于cmod而执行。

・功能

针对运转停止指令、或者频率（速度）设定，规定在所有的指令输入方法中（面板，端子台，远程通信，选
购件）被优先的输入方法。

通过外部端子进行电压／电流切换（ ＝ ）

用面板进行频率设定并操作  ( ＝ ）

       RUN STOP

RUN STOP 

用面板设定频率，用端子进行运转（ ＝ ）

       

用S3端子的开关(ON/OFF)切换远程／本地（不同的频率指令）。电压输入连接至RR/S4端子，电流输入
连接至VI/II端子。
S3－CC之间断开：根据RR/S4端子的输入电压设定频率值。
S3－CC之间短接：根据VI/II端子的输入电流设定频率值。
SINK逻辑时、PWR－P24/PLC之间短接:待机状态（标准设定为短接(ON)）F－CC之间短接:正向运转　
R－CC之间短接:逆向运转。

当SINK逻辑时、PWR-P24/PLC之间短接: 待机状态（标准设定为ON（短接））
F－CC之间短接:正向运转　R－CC之间短接:逆向运转。

＜频率设定模式的选择＞
［参数设定］  

频率设定模式选择1

参数名 功   能 标准出厂设定值

：VI／II(电压／电流输入)

：RR/S4(电位器/电压输入)

：RX(电压输入)

：面板输入有效(包含LED,LCD选项输入)

：2线式RS485通信输入

：4线式RS485通信输入

：通信选项的输入

：选项AI1(差动电流输入)

：选项AI2(电压／电流输入)

    ：升高/降低频率

    ：选项RP脉冲输入

    ：选项高速脉冲输入

    ：注1

 

［设定值］

： VI/II输入 通过外部信号（0~10Vdc或者4(0)~20mAdc）输入速度指令。

通过外部信号（RR/S4端子：0~10Vdc）输入速度指令。

通过外部信号（RX端子：0~±10Vdc(±5Vdc)）、输入速度指令。

从通信选项输入速度指令。　
==>请参照6. 42项指定的使用说明书 （E6581281, E6581343, E6581477）

根据外部信号（AI1端子（选购）：0~±10Vdc(±5Vdc)），输入速度指令。

根据外部信号（AI2端子：0~10Vdc或4(0)~20mAdc），输入速度指令。（选购）

从端子输入升高/降低频率指令控制速度。　==>请参照7. 2项

从RP脉冲输入速度指令（选购）。

从高速脉冲输入速度指令（选购）。

从2线式RS485通信输入传达速度指令。（通信号码：FA01）

从4线式RS485通信输入传达速度指令。（通信号码：FA05）

按下操作面板的　    　　　     键进行频率设定。

（包含LED・LCD面板选项输入）

RR/S4输入

RX输入

面板输入

2线式RS485通信

4线式RS485通信

通信选项

AI1输入

AI2输入

升高/降低频率

RP脉冲输入

高速脉冲输入

 

 

：   

 

： 

 

：        

 

：
 

：
 

：

 

：

 

： 

：
 

：
 

：
 

注1：选购件（不支持）
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★分配到控制输入端子（接点输入：==> 参照7. 2项）的下述功能，无论指令模式选择cmod与频率设定模式选择  
   1fmod如何设定，一直处于被激活状态。
·复位端子（标准出厂时RES，只有跳闸时有效）
·动力除去端子（标准出厂时PWR）
·紧急停止端子

★指令模式选择cmod、频率设定模式选择1fmod的变更，请务必将变频器停止后进行。
　变频器运转中无法变更上述设定。

 

 变频器运转中无法变更上述设定。
 

■多段速运转
： ：请设定为0(端子台)。

：所有设定值均有效。 
 

1）用操作面板设定启动／停止，运转频率
 

参数名 功   能 设定示例

指令模式选择 （面板输入）

频率设定模式选择1 （面板输入）
   

启动／停止

速度指令 

：操作面板　　　　　　键

用操作面板　　　　　　  键设定频率

 

★正转･反转的切换使用正转/反转选择       参数

 

   

 

电机

IM

CCA

F

R

ST

R/L1 U/T1

CC
用短路铜片短接出厂。

电源 S/L2
T/L3

V/T2

W/T3

RX VI/II RR/S4 PP

变频器

 
 

     RUN STOP 

      

设 定 频 率 时 按 回 车 键 ， 可

记 忆 设 定 频 率 。 此 时 显 示

当前fc和设定频率交相闪

亮。

2）用外部信号设定启动／停止（正转，反转，惯性停止）频率,从操作面板设定
     运转频率时

3）用面板设定启动／停止（正转，反转，惯性停止）频率、从外部信号设定
      运转频率时

 
参数名 设定示例功     能

指令模式选择 （端子输入）

频率设定模式选择１ （面板输入）
   

启动／停止 ：F-CC端子、R-CC端子间的
开关(ON/OFF)输入。

：用操作面板　      　　　  键
　设定频率。

（S3－CC端子间连接后准备运转）

 

 速度指令 

启动／停止  ：操作面板     　　　　    键

速度指令   ：外部信号输入 

 

电源

电机

IM

F

R

ST

R/L1 U/T1

CC

S/L2
T/L3

V/T2
W/T3

ＯＮ正转、
ＯＦＦ减速停止

ＯＮ反转、
ＯＦＦ减速停止

CCA RX VI/II RR/S4 PP

变频器

 
 

 

指令模式选择 （面板输入） 

 频率设定模式选择1

1：VI/II(电压/电流)

2：RR/S4(电位器/电压输入)

3：RX(电压输入)

   

 

★用正转/反转选择fr进行正转･反转的切换。

①VI/II端子：0~＋10Vdc
  （0~＋5Vdc）或者
   4(0)~20mAdc
②RR/S4端子：电位器
   0~＋10Vdc（0~＋5Vdc）
③RX端子：0~±10Vdc（0~±5Vdc）

电机

IM

F

R

ST

R/L1 U/T1

CC
出厂时用短路铜片短接。

电源 S/L2
T/L3

V/T2

W/T3

③０~±１０Ｖｄｃ
   （０~±５Ｖｄｃ）

①０~＋１０Ｖｄｃ
   （０~＋５Ｖｄｃ）
    或者４(0)－２０ｍＡ

②外部电位器

-

-
＋

＋

※通过其他输入的速度指令
　 ：2线式RS485输入

：4线式RS485输入有效
：通信选项输入有效＊
：选项AI1(差动电流输入) ＊
：选项AI2(电压/电流输入) ＊
：升降频率
：RP脉冲输入＊
：高速面板输入＊
：--

＊的指令，是与选项相对应。
   请参照10项记述的选购件使用说明书。

　
　
　
　

CCA RX VI/II RR/S4 PP

变频器

 

      RUN STOP 

      

ＯＮ运转准备、

ＯＦＦ空转停止

(将参数f110设定为0，

f117设定为6后，将待

机信号输入功能分配到S3

端子。)

★根据出厂设定，F和R同

时为ON时，将停止。通过

变更参数，可以改变旋转方

向。

==>参照6. 2. 1项

★想让其记忆设定频率时，

请在频率设定时按ENT键。

此时显示为fc和设定频率

值交替闪亮。

参数名 设定示例功     能
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4）用外部信号设定启动／停止（正转，反转，惯性停止）频率、运转频率
      时（标准出厂设定）

参数名 功   能 设定示例

指令模式选择 （端子入力） 

 频率设定模式选择1

：VI/II(电压/电流输入)

：RR/S4(电位器/电压输入)

：RX(电压输入)

   

启动／停止：F-CC端子、R-CC端子间的
                     ON/OFF输入

速 度 指 令  ： 外 部 信 号 输 入

①VI/II端子　：0~＋10Vdc
                      （0~＋5Vdc）或者
                        4(0)~20mAdc
②RR/S4端子：电位器
                       0~＋10Vdc（0~＋5Vdc）
③RX端子    ：0~±10Vdc（0~±5Vdc）

 

电机

IM
R/L1 U/T1

电源 S/L2
T/L3

V/T2
W/T3

①０~＋１０Ｖｄｃ
（０~＋５Ｖｄｃ）
或者４(0)~２０ｍＡｄｃ

③０~±１０Ｖｄｃ
（０~±５Ｖｄｃ）

②外部电位器

-

-
＋

＋

F

R

ST

CC

ＯＮ正转、
ＯＦＦ减速停止

ＯＮ反转、
ＯＦＦ减速停止

※通过其他输入的速度指令
　 ：2线式RS485输入

：4线式RS485输入有效
：通信选项输入有效＊
：选项AI1(差动电流输入) ＊
：选项AI2(电压/电流输入) ＊
：升高/降低频率
：RP脉冲输入＊
：高速面板输入＊
：--
＊的指令，是与选项相对应。
    请参照10项记述的选项使用说明书。

　
　
　
　

CCA RX VI/II RR/S4 PP

变频器

 

ＯＮ运转准备、
ＯＦＦ空转停止(将参数
f110设定为0，f117设
定为6后，将待机信号输入功
能分配到S3端子。)

F和R同时ON时，将进行反转

或者停止的任意设定。

==>参照6. 2. 1项

5.  6  控制模式的选择

    ：Ｖ／ｆ控制模式选择

 

[参数设定]

标准出厂设定值

Ｖ／ｆ控制模式选择

参数名 功    能 调整范围

：恒转矩特性
：平方递减转矩特性
：自动转矩提升
：无传感器矢量控制1
：无传感器矢量控制2
：V/f5点设定
：PM控制
：PG反馈矢量控制1
：PG反馈矢量控制定转矩特性2

  注 意
 

 

强制 
 

 

 

1) 恒转矩特性（一般使用方法）

 V/f控制模式选择pt＝0（恒转矩特性）的设定   

适用于像传送带或起重机之类低速度但需要和额定速度相同转矩的负载。

基本频率电压１

输
出
电
压

输出频率(Hz)

  

基本频率   
０

〔V〕／(%)

 

◎进一步提高转矩时，请用提高手动转矩提升量vb。             ==>详细请参照5. 7项

・功  能

“VF-AS1”能够选择如下Ｖ／ｆ控制。

0：恒转矩特性

1：平方递减转矩特性。

2：自动转矩提升(*1)

3：无传感器矢量控制1(*1)

4：无传感器矢量控制2

5：V/f5点设定

6：PM控制(*2)

7：PG反馈矢量控制1(*3)

8：PG反馈矢量控制2(*3)

(*1)「自动控制」参数可以将本参数和自动调谐1同时一并设定。

(*2) 请使用专业设计得永磁电机.

(*3) 此控制需要PG回馈装置(选购件)。

在用参数pt＝2, 3, 4, 7或8操作变频器时，请确认电机常数被正确的设定了。如果没有正确设定
的话变频器将不能正常的控制电机，进而导致电机无法正常工作。详细说明请参照以下章节关于pt
参数的介绍。
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2） 递减输出电压

  V/f控制模式选择pt＝1（电压递减曲线）的设定   

适用于诸如风扇或泵，鼓风机等针对负载的旋转速度所需转矩成平方比变化的负载。

 

基本频率电压１

输
出
电
压

输
出
电
压

〔V〕／(%)

   

基本频率    
０ 输出频率(Hz)

 

3）提高起动转矩

  Ｖ／ｆ控制模式选择pt＝2（自动转矩升高）的设定  

在全部速度领域，检测出负载电流后自动调节变频器的输出电压（转矩升高）。
确保获得足够转矩以稳定运转。

　　　：自动调整转矩

    升高量。

基本频率电压１

〔V〕／(%)

输出频率(Hz)基本频率   
０

 

注）根据负载不同，本控制系统有可能会振荡不稳定。此时，请将V/f控制模式选择pt设定为0(恒转矩特性)，

       手动提升转矩升高。

★需要设定电机的常数
电机常数可以以下两种方法中的任意一种方法设定：

1) 自动设定

输入以下标注在电机铭牌上的信息，然后实行自动调谐1指令。(将f400设定为4, 然后将f400重设为2). 

＜电机铭牌信息＞包括

vl（基本频率）,vlv（基本频率电压）, f405（电机额定容量）, f406（电机额定电流）, f407

（电机额定转数）

     ==> 参照6.22.2。

2) 手动设定

将各个电机常数手动设定。

==>参照6.22.3。 

4）矢量控制－实现起动转矩提升和高精度的运转

  Ｖ／ｆ控制模式选择pt=3，4（无传感器矢量控制1，2）的设定   

使用矢量控制，和本公司推荐的标准电机组合，能从极低速开始得到高转矩。使用矢量控制所获得的效果
如下所示。

①得到大起动转矩。

②需要从极低速开始平滑稳定运转时，效果理想。

③需要消除因电机滑差而产生的负载变动时，效果理想。

④从低速开始就需要电机高转矩时，效果理想。

（无传感器矢量控制1）可以驱动相同电机的并联运转，或２数量级以下的电机驱动.

（无传感器矢量控制2）通过转矩控制功能，可实现更高精度的运转。但是，请用相同机座号电机

 或1数量级之下电机进行1对1的运转。

 

＝

＝

 

★需要设定电机的常数
电机常数可以以下两种方法中的任意一种方法设定：

1) 自动设定

输入以下标注在电机铭牌上的信息，然后实行自动调谐1指令。(将f400设定为4, 然后将f400重设为2.). 

＜电机铭牌信息＞包括

vl（基本频率）,vlv（基本频率电压）, f405（电机额定容量）, f406（电机额定电流）, 

f407（电机额定转数）

==> 参照6.22.2。

2) 手动设定

将各个电机常数手动设定。

==>参照6.22.3。

 

 

5）任意设定V/f特性

  设定V/f控制模式选择pt＝5（V/f 5点设定）   

设定V/f控制的基本频率和基本频率电压，可以实现以最大5阶段的个别V/f特性运转。

 
[参数设定]

V/f5点设定VF1频率

V/f5点设定VF1电压

V/f5点设定VF2频率

V/f5点设定VF2电压

V/f5点设定VF3频率

V/f5点设定VF3电压

V/f5点设定VF4频率

V/f5点设定VF4电压

V/f5点设定VF5频率

V/f5点设定VF5电压

~

~

~

~

~

~

~

~

~

~

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

 Hz 

％   ※ 

 Hz 

％   ※ 

 Hz 

％   ※ 

 Hz 

％   ※ 

 Hz 

％   ※ 

※100%调整值（200V等级：200V、400V等级：400V）
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〔V〕／(%)

输出频率(Hz)

基本频率１

０

基本频率电压１

输
出
电
压

VF1
VF2

VF3

VF4

VF5

Ｖ／ｆ５点设定

 

注1：请将转矩升高（vb）设定在０~３％左右。如果过大，根据调整的方法，各点之间的直线有发生误差的

         可能。

注2：如果V/f5点被设定在下图阴影部分的话，会自动被调整到下图中与阴影部相交的斜线上。

：V/f5点设定
　调整范围

电压

频率
０

×0.4413

100％

 

6) 驱动永磁电机

  V/f控制模式选择pt＝6（PM控制）的设定   

在无传感器的情况下也可驱动比诱导电机小型、轻便、高效的永磁电机（PM电机）。但是，必须是专用的电
机，请垂询东芝变频器的销售商。

7)用速度传感器实现电机的同步速度运转

V/f控制模式选择pt＝7（带PG反馈矢量控制）的设定   

★需要设定电机的常数

对于pt＝3可以用同步速度进行运转。

需要PG反馈装置（选购件）.另外必须使用安装了速度传感器（编码器）的电机。

用pt＝8（PG反馈矢量控制1），可驱动２数量级以下的电机进行同步速度的运转。但是，精度低于pt＝

8，请注意：转矩控制功能只能在pt＝8下使用，pt＝7不可。

转矩会在再生制动低速领域明显下降（小于滑差频率领域）。为避免上述现象，请将pt设定为8。

电机常数可以以下两种方法中的任意一种方法设定：
1) 自动设定

输入以下标注在电机铭牌上的信息，然后实行自动调谐1指令。(将f400设定为4, 然后将f400重设为2). 
＜电机铭牌信息＞包括

vl（基本频率）, vlv（基本频率电压）, f405（电机额定容量）, f406（电机额定电流）,f407
（电机额定转数）
==> 参照6.22.2。

2) 手动设定
将各个电机常数手动设定。
==>参照6.22.3。

8) 使用速度传感器实现高精度速度控制/转矩控制

 设定V/f控制模式选择pt=8 (带PG反馈矢量控制)   

电机所产生的转矩是由特定的转矩指令信号所控制。电机的旋转速度则取决于负载转矩与电机转矩的关系。 

需要PG反馈装置（选购件）.另外必须使用安装了速度传感器（编码器）的电机。

将pt设定为8 (带PG反馈矢量控制)可实现高精度的速度/转矩控制。 

电机常数可以以下两种方法中的任意一种方法设定：

1) 自动设定

输入以下标注在电机铭牌上的信息，然后实行自动调谐1指令。(将f400设定为4, 然后将f400重设为2.). 

＜电机铭牌信息＞包括

vl（基本频率）, vlv（基本频率电压）, f405（电机额定容量）, f406（电机额定电流）, 

f407（电机额定转数）

    ==> 参照6.22.2。

2) 手动设定

将各个电机常数手动设定。

==>参照6.22.3。

★需要设定电机的常数

 

9) 自动转矩提升及矢量控制下的注意事项

 

１）在自动转矩提升模式或矢量控制模式下（pt＝2，3，4，7，8），请输入电机铭牌信息（vl（基础频

率）, vlv（基础频率电压）, f405（电机额定容量）,f406（电机额定电流）,f407（电机额定转

数））后，阅读有关自动调谐的注意事项（参照6.22.1项）并进行自动调谐1(f400＝4)。配线长在超过

30m时，即便是使用本公司推荐4极标准电机时，也要实施自动调谐1。

２）只有在基本频率(vl)下才能充分获得矢量控制的特性。在超过基本频率的领域内不能获得同样的特性。

３）pt＝4，8时，电机容量请选择使用和变频器相同或者级数量级以下容量的通用型电机。

４）请使用极数在２~１６极之间的电机。

５）只能单机运转（一台变频器驱动一台电机运转） (pt＝3除外)。无传感器矢量控制下一台变频器无法驱动复

数台电机。

６）在额定频率附近时，电机转矩会略有下降。

７）变频器和电机之间，连接电抗器或电机端浪涌电压抑制过滤器时，电机产生的转矩也有下降的可能。另外，设

定自动调谐1时，有可能跳闸（etn，etn1~3）导致无法进行矢量控制。在发生跳闸时，将电机直接与

变频器相连接后进行自动调谐，或将电机出厂报告上记载的常数输入至变频器。

８）带传感器矢量控制所使用的速度传感器请安装在电机上。如果安装在齿轮箱上刚性不足，当电机盘车会引发

变频器跳闸。

9 ）如果没有连接电机或与额定容量极小（相对于变频器的容量）的电机连接时，请将pt暂时设定为0。在上

述情况下，有可能无法正常使用pt＝2，3，4，7，8的设定。
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5.  7  手动转矩提升－提升低速时的转矩

    ：手动转矩提升量1

基本频率电压１
输
出
电
压

[Ｖ]／(％)

输出频率（Hz）

基本频率
０

 

［参数设定］

手动转矩提升量1

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

~ % 根据具体机种不同（参照K-48页）

 

5.  8  基本频率

：基本频率１

：基本频率电压１

注）是决定恒转矩控制领域的重要参数。

基本频率电压１

输
出
电
压

[Ｖ]

输出频率（Hz）
０

基本频率１  

［参数设定］

基本频率１

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

~ Hz 

基本频率电压１
200V等级： ~ V 
400V等级： ~ V 

WN1:60.0
WP1:50.0

200 V机种：230
400 V机种：
WN1:460
WP1:400

 

 

・功能  

低速时的转矩不足时，可以用转矩提升使转矩提高。

・功能  

配合电机的额定频率或者负载的规格，设定基本频率以及基本频率电压。

★以上设定在pt为0（恒转矩特性），1（平方递减转矩），5（V/f５点设定）时有效。

注意：最佳值已在出厂时根据变频器的容量事先调整完毕。过于急剧的转矩提升会导致过电流而使变频器跳闸。如果

反复进行剧烈的转矩提升会导致变频器内部电子元器件的损毁。因此如果需要高起动转矩时，推荐使用矢量控制。

==> 详情参照5..6.3及5.6.4。

    注）设定转矩提升时，推荐设定在标准出厂设定值的±2%以内。

注意： 输出频率被限制在基本频率(vl)的10.5倍之下。即便最高频率(fh)或上限频率(ul)设定在此之上，本限制仍 

            然适用于输出频率。

5.  9  最高频率

    ：最高频率

输出频率(Hz)
=80Hz时

=60Hz时

80Hz

60Hz

0　　　　　　　　　　　　　100%　　频率设定信号(%)

★将fh调高时、上限频率ul也要做相应调整。

 

[参数设定]

最高频率

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

~  Hz  

注意：输出频率被限制在基本频率(vl)的10.5倍之下。即便最高频率(fh)或上限频率(ul)设定在此之上，本限制
          仍然适用于输出频率。

注意：输出频率被限制在基本频率(vl)的10.5倍之下。即便最高频率(fh)或上限频率(ul)设定在此之上，本限制
          仍然适用于输出频率。

5.  10  上限・下限频率

    ：上限频率

：下限频率    

0　　　　　　　　　　100%

输出频率(Hz)

频率设定信号

 ★超出ul的频率不被输出。

上限频率

0　　　　　　　　　　100%

输出频率(Hz)

频率设定信号

 ★输出频率在ll以下时不被设定

下限频率

 

[参数设定]

上限频率 ~  Hz  

下限频率 ~  Hz 

・功 能

１）设定变频器输出频率的范围（最大输出值）。

２）成为加减速时间设定基准的频率。

・功  能
设定决定输出频率上限的上限频率和决定下限的下限频率。

·最高频率配合电机、负荷的额定    

   值决定最高值。

·正在运转时不能进行最高频率的

调整。请先使变频器停止下来、然

后再进行调整。

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值
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5.  11  设定频率指令的特性

  ~

~

~

~

~

~

~

 ,   ：VI/II点设定

：RR/S4点设定

：RX点设定

选购件主板使用时的设定

：点1, 2的设定/频率

  ,   

  

   ： 

    ： 

    ： 

    

==>详细内容请参照7. 3项

・功  能

通过来自外部的模拟信号（0~10Vdc电压、4(0)~20mAdc电流）以及通信，针对频率设定指令的输出频率进行
调整。

 

 

5.  12  多段速度运转(15段速度)

        

    

   
 

 

 

 

 

［设定方法］

功    能

１）启动/停止

       启动・停止控制从端子台进行操作（标准出厂设定）。

 

指令模式的选择

：端子输入有效
：面板输入有效
  （包括LED・LCD选项输入）
：2线式RS485通信的输入
：4线式RS485通信输入
：通信选项输入

参数名 调整范围 标准出厂设定值

注1）与多段速运转相结合、进行速度指令（输入模拟信号或者数字设定）转换时、请用频率设定模式选择1fmod

         进行选择。

         ==>请参照3)项或者5. 5项

 

２）多段速频率设定

       设定所需的速度（频率）。

 

从１段到７段速的设定

~ 多段速运转频率1~7 ~   

 

从8段到15段速的设定

~ 多段速运转频率8~15 ~   

 

仅通过切换来自外部的接点信号、就可以选择最多15段的速度。多段速的频率可以在从下限频率ll到上限频率
ul的范围内任意设定。

~

~

~

：多段速运转频率1~7

：多段速运转频率8~15

：多段速运转频率1~15运转模式

・功  能

功    能参数名 调整范围 标准出厂设定值

功    能参数名 调整范围 标准出厂设定值

多段速接点输入信号例

○：ON　－：Off　（所有都是OFF时、多段速以外的速度指令有效。）
多  级  速  度

端子 
１ ２ ３ ４ ５ ６ ７ ８ ９ １０ １１ １２ １３ １４ １５ 

○ － ○ － ○ － ○ － ○ － ○ － ○ － ○ 
－ ○ ○ － － ○ ○ － － ○ ○ － － ○ ○ 
－ － － ○ ○ ○ ○ － － － － ○ ○ ○ ○ 

 

－ － － － － － － ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ 

 

★端子的功能如下。（标准出厂设定值）

Ｓ１端子　 ‥‥‥　输入端子功能选择５（Ｓ１）

Ｓ２端子　 ‥‥‥　输入端子功能选择６（Ｓ２）

Ｓ３端子　 ‥‥‥　输入端子功能选择７（Ｓ３）

ＲＲ／Ｓ４端子  ‥输入端子功能选择８（Ｓ４）

＝ （Ｓ１） 

＝ （Ｓ２） 

＝ （Ｓ３） 

＝ （Ｓ４） 

 

★标准出厂设定ＲＲ／Ｓ４端子为模拟电压输入端子。作为多段速运转用输入端子使用时请将ＳＷ3设定在Ｓ4侧。

 

［接续图例］

F(正转)

CC

ＲＲ/S4

S2

S3

S1

R(逆转)

正转指令

反转指令

多段速指令１

多段速指令２

多段速指令３

多段速指令４

SW3

S4 RR

 

 

３）与其他速度指令的并用

多段速指令未被输入时、以面板、模拟信号的输入指令作为速度指令进行操作。

 

其 他 的 速 度 指 令

从面板的频率设定
模拟信号输入指令

（VI/II，RR/S4，RX，AI1, AI2）  
多段速指令

有  无  有  无

已输入 多段速指令有效           多段速指令有效 多段速指令有效 多段速指令有效

未输入 面板指令有效 －      模拟信号有效                           － 

★当与其他的速度指令同时输入时、多段速指令优先。
★当将RR/S4端子作为模拟信号输入指令使用时、请将SW4设定在RR侧。这种情况下、S4的功能不能使用请注意。

 

CC

S1
S2

S3
RR/S4

S1-CC之间

S2-CC之间

S3-CC之间

RR/S4-CC之间
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7段速运转示例。

 

F-CC 间

S1-CC 间

S2-CC 间

S3-CC 间

ON
OFF

ON
OFF

ON
OFF

ON
OFF

ON
OFF

 

 

 

 

 

 

 

输入频率
[Hz]

时间
[秒]０

 
7段速运转示例

 

４）操作模式设定

可以设定各段速的运转模式。

 

运转模式的设定

多级速运转模式的选择

参数名 功   能 调整范围 设定例

：无模式多级速
：有模式多级速

 

：无模式多级速‥‥‥当接受多段速的输入时(1~15)、仅有频率指令服从多段速的指令。

：有模式多级速‥‥‥对各多段速的指令、可以个别设定运转方向、V/f控制模式，加减速时间、转矩

    限定值。

 

★模式选择（f560＝1）有效时、电机的旋转方向、不按端子F,R,而是按下述的操作模式所设定的方向旋转、敬

    请注意。

 

操作模式的设定

~
多段速运转频率

１~１５运转模式

：正转
  ：反转
  ：加减速切换信号１选择
  ：加减速切换信号2选择
  ：V/f切换信号１选择
     ：V/f切换信号２选择　　
     ：转矩限定值切换信号１选择
     ：转矩限定值切换信号２选择

+
+
+
+
+
+
+

★＋标志的设定、可以通过输入加算数值利用复数的功能。
    例）（＋1）＋（＋2）＝3
    输入“3”、可以同时激活反转功能、加减速切换信号1功能。

 

 

 

参数名 功   能 调整范围 设定例

5.  13　正转・反转的选择(面板专用)

    ：正转・反转选择

■参数设定  

选择正转・反转

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

：正转
：反转
：正转（正（F）/反（R）切换可能）
：反转（正（F）/反（R）切换可能）

 

★旋转方向的确认、用状态监视器进行确认。
fr-f：正转　　　fr-r：反转　
==> 关于监视器请参照8. 1项

★端子台运转时因为要使用F,R端子切换正转与停止，因此 fr正转・反转选择参数就会无效。

F-CC端子之间短接：正转

R-CC端子之间短接：反转

 

★F-CC端子之间和R-CC端子之间同时短接：停止（标准出厂设定）

用f105可以选择反转或者停止。

==>详细内容请参照6. 2. 1项

 

★本功能只有当cmod为1(面板输入有效)时有效。

★设定为fr＝2, 3用面板切换正转与反转时，正转在按住　　 　键时按　　　键、

   反转在按住　　 　键的同时，再按　　　键。

・功 能  

用操作面板上的运行键、停止键进行启动/停止操作时，设定旋转方向。

当cmod（指令模式选择）＝1（面板输入）时有效。

ENT

ENT  
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5.  14 电子热的设定

   ：电机用电子热保护等级1

：电子热保护特性选择

：OL降低开始频率

：电机用150%过负载耐量时间

：温度检测

   

  

  

  

[参数的设定]

电子热
保护等级1

参数名 功   能 调整范围 标准出厂设定值

~ % 

设定值      电机种类             过负载保护            过负载失速

○(动作)
○(动作)
×(不动作)
×(不动作)
○(动作)
○(动作)
×(不动作)
×(不动作)

标准电机

电子热
保护特性选择

变频器专用
电机（VF电机）

(特殊电机)

１）电机用电子热保护等级1                和电子热保护特性选择                的设定  

×(不动作)
○(动作)
×(不动作)
○(动作)
×(不动作)
○(动作)
×(不动作)
○(动作)

   

通过电子热保护特性选择olm的设定、可以选择电机过负载跳闸（ol2）和过负载失速功能的有无。

电机过负载跳闸（ol2）功能需要用olm来选择、与此同时变频器过负载跳闸（ol1）功能则常时动作。

 

［当使用通用电机(除变频器专用电机以外)时］
当在额定频率以下的低频率域内使用电机时、电机的冷却效果就会降低。为了防止因此而造成的电机过热、使用

通用电机时提前开始过负载检查动作。

■电子热保护特性选择olm的设定

设定值                 过负载保护                        过负载失速

○(动作)
○(动作)
×(不动作)
×(不动作)

×(不动作)
○(动作)
×(不动作)
○(动作)

・功 能

根据电机的定额、特性选择电子热的保护特性。

用语说明

 

过负载失速（软失速）：

为了防止电机过负载、该功能就会在电机过负载跳闸之前自动降低输出频率。（基础频率60Hz的时侯、最多可

以降至约48Hz）该功能可以使电机在负载电流均衡的频率下不跳闸继续运转。运转速度降低的同时电流也减小

的风扇、泵、鼓风机等平方递减转矩特性的负载有效。

注）过负载失速功能、请不要使用于恒转矩特性的负载（例如传送带等与速度无关，负载电流一定的负载）。

■电机用电子热保护等级1                的设定

使用电机的容量比变频器容量小时、或电机的额定电流比变频器的额定电流小时、根据电机的额定电流调整电机

用电子热保护级别1thr

×0.6

×1.0

输出频率（Hz）

输出电流降低率［％］／［Ａ］

０ 30Hz
 

［设定例：VFAS1-2007PＬ驱动额定电流2A的0.4kW电机时］

动     作

 
显示运转频率（停止状态时显示）。
（当标准监视器线式选择f710＝o［输出频率］设定时）

键操作 ＬＥＤ显示

 
 

显示基本参数先头的“历史功能(auh)”。

 
 

用△ ▽ 键，将参数变更为thr。

 
 

按回车键，能够读出参数值。 (出厂标准设定100%)。

 
 

用△键，将参数值变更为
40（＝电机额定电流／变频器额定输出电流×100
          ＝2.0/5.0×100）。

 
 

⇔ 按回车键保存参数值。交替显示thr和参数值。

［使用VF电机(变频器专用电机)时］
■电子热保护特性选择olm的设定

设定值 过负载保护 过负载失速

○(动作)
○(动作)
×(不动作)
×(不动作)

×(不动作)
○(动作)
×(不动作)
○(动作)

使用VF电机(变频器专用电机)时，可以在比通用电机还低的频率范围内使用，但过低会导致电机冷却效果下降。

请配合电机特性设定ＯＬ降低开始频率f606。（参照下表）

推荐设定在「VF电机 6Hz（出厂标准设定）」前后。

[参数设定]

OL降低开始频率

参数名 调整范围 出厂标准设定值功     能

~ Hz 

注）f606在olm＝4~7的时侯有效。

MODE 

ENT  

ENT  

注）电机过负载开始级别被固定为30Hz。可根据需要把olm分别设定为4，5，6，7（参

照下一项）。即使使用东芝标准电机，在30Hz以下领域运转时也可能需要减低负载。在此情

况下，设定olm为4，5，6，7 同时根据电机的情况设定ol降低开始频率（f606）。
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■电机用电子热保护等级１               的设定

在使用电机容量小于变频器容量时，或者，电机额定电流小于变频器的额定电流时，请配合电机的额定电流调整电机
用电子热保护等级1thr。

＊％显示时，100%＝变频器的额定输出电流（Ａ）。 

×0.6

×1.0

＝ Hz 输出频率（Hz）

输出电流降低率[％]／[Ａ]

０

电机过负载开始等级的设定  

 

２）电机用150%过负荷耐量时间    

 

根据设定电机用150%过负荷耐量时间f607，在电机负载150%的状态下，到达过负载跳闸（ol2）时的时

间可以在10~2400秒的范围内设定。

［设定示例］
输出电流显示值(%)            电机过负载时间(s)（概略数据）

=设定                       时 设定                      时=
= =

以上  0.01Hz 以上  0.01Hz

68
70
80
90

100
112
120
130
140
150
200

34
35
40
45
50
56
60
65
70
75

100

－
－
－
－
－

12000
2400
1200
800
600
270

7200
3600
1000
600
420
310
270
230
190
170
110

－
－
－
－
－

6000
1200
600
400
300
135

3600
1800
500
300
210
155
135
115
95
85
55

输出电流显示值［％］

时间［ｓ］

电机用150%过负载

耐量时间　　 　　　 　

电机过负载

０

×０. ６

×１. １

×１. ５

运转频率

             以上
运转频率
0.01Hz *1

*1   除                                       
      之外

＝ ， Ｈｚ

 
电机过负载保护特性

 

[参数设定]

电机用150%过负载耐量时间

参数名 功     能 调整范围 标准出厂设定值

~ 秒 

 

３）变频器过负载特性

为保护变频器主机而设定。通过参数的设定无法屏蔽该功能。

变频器过负载检测有２种，可以用参数f631（变频器过负载选择）。

[参数设定]

变频器过负载选择

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

：标准(150％~60秒)
：温度检测方法

变频器过负载跳闸（ol1）频繁动作时，通过降低失速动作等级f601，延长加速时间acc或减速时间dec

的设定，可使其得以改善。

■ ＝ （标准）

与周边温度无关，一律150%~60秒的过负载曲线保护。

输出电流显示值［％］

 时间［ｓ］

６０

变频器过负载

０
１１０％ １５０％

　

１００％：变频器额定输出电流　

电流(%)
变频器过负载时间(s)
       （概略数据）

111 2400

120 240

130 120

140 80

150 60

165 2

200 0. 1

变频器过负载保护特性

■ ＝ （温度推断方式）

推断变频器内部温度上升自动调整过负载保护。（下图斜线部分）

输出电流显示值［％］

时间［ｓ］ 

６０ 

变频器过负载  

０ 
１１０％ １５０％ 

  

 １００％：变频器额定输出电流　
 

变频器过负载保护特性

注1）在0.1Hz以下的极低速或者150%以上时，为了保护变频器，也可能发生短时间内过负载跳闸。

注2）出厂设定是变频器过负载时，自动降低载波频率，从而抑制过负载跳闸。降低载波会使电机发出的噪音增大，     

         但对性能没有影响。不想自动降低载波频率时，请设定参数f316＝0。

注3）过负载检测级别会根据输出频率与载波频率而变化。
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5.  15  将电流电压的显示单位由％变为Ａ（安培）／Ｖ（伏特）

  ：电流电压显示单位选择

■设定示例

VFAS1-2037PL（额定电流16.6A）在额定负载（100%负载）使用时。

2)安培/伏特显示 1)%显示 

输出电流：
　 　16.6A

直流部电压：
 
(交流换算值)
　 　200V

直流部电压：
　　100%

输出电流：
　　100%

 

[参数设定]

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

电流电压单位选择
：％显示
：%→A(安培)/V(伏特)显示变换

・功  能

可以变更显示器中显示的单位。

           ％显示⇔A(安培)／V(伏特)显示

电流100％＝变频器额定电流

200V等级电压100％＝200Vac

400V等级电压100％＝400Vac

※用             变换的值如下所示 （参数）。

·A显示
， ， ， ， ，  

 

 

·V显示
 ， ， ， ，  

 

注）基本频率电压1~4（                                                   ）通常是Ｖ（伏特）单位。, , , 

电流监视显示
电子热保护等级1/2/3/4
直流制动电流
失速防止动作等级

电压监视显示
Ｖ/ｆ５点设定

5.  16  仪表的设定・校正 

  ：FM端子连接仪表选择   

：滤波时间常数
：切换FM电压／电流输出　

：FM偏差调整　　　　　 

：选择AM端子连接仪表　 
：AM输出的倾斜特性　　　 

  

 

 

   

：FM端子连接仪表调整　　　 

：FM输出的倾斜特性
：FM输出滤波

：AM端子连接仪表调整

：AM偏差调整

 

  

 

  

  

  

  

  

 

仪表如下图连接。

＜FM端子时＞ 

 

ＦＭ 

ＣＣＡ 

仪表：频率表

（标准出厂设定时）VF-AS1 

刻度校正时频率表针摆动会变化。

＋ 

－ 

★选购件频率表：QS60T。　　　　      

 

■FM端子的输出模式

 
0-10V 
0-20mA 0-1mA  

FM 

用0~1mAdc电流表时（出厂设定） 

SW2 

连接选购件频率表QS60T时，此
模式被选择。

0-10V
0-20mA 0-1mA  

FM

用0(4)~20mAdc电流表时  

SW2 
＝

0-10V
0-20mA 0-1mA  

FM 

用DC 0~10V电压表时

SW2 
＝  

 

＜FM端子时＞

ＡＭ 

ＣＣＡ 

仪表：电流表
（标准出场设定时）VF-AS1 

刻度校正时电流表针摆动会变化。

＋ 

－ 

★电流表的刻度至少是变频器额定输出电流的1.5倍以上。

・功 能

变频器的操作数据以模拟电压信号或模拟电流信号被送至FM端子（AM端子）。为了变频器的操作数据可将仪表

连接至该端子。另外，可用FM端子连接仪表调整参数fm（AM端子连接仪表调整参数am）校正仪表。

注1）FM、AM端子的输出信号是模拟电压信号或电流信号。（是＋侧输出。带符号的数据输出绝对值。想用±输   

         出请使用扩展端子台选项2。）

注2）连接FM端子的仪表请使用全刻度0~1mAdc的电流表，或者全刻度0－7.5Vdc (或者10Vdc)的电压表。FM端子 

         也可以作为0(4)~20mAdc的输出端子使用。连接AM端子的仪表请使用全刻度0~1mAdc的电流表或者全刻度

         0－7.5Vdc (或者10Vdc)的电压表。
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［FM端子参数］

FM端子连接
仪表选择

：输出频率
：频率指令值
：输出电流
：输入电压（直流部检测）
：输出电压
：补偿后频率*2
：速度反馈（实时值）
：速度反馈（1秒过滤）
：转矩
：转矩指令
：转矩电流
：励磁电流
：PID反馈值
：电机过负载率（OL2数据）
：变频器过负载率（OL2数据）
：再生电阻过负载率（Olr数据）
：再生电阻负载率（%ED）
：输入电力
：输出电力
：选项AI2输入
：RR/S4输入
：VI/II输入
：RX输入
：选项AI1输入
：FM输出（请勿设定）
：AM输出
：固定输出1
：通信用数据输出
：固定输出2
：固定输出3
：输入积算功率
：输出积算功率
：增益显示
~        :My功能监控1~4
：带符号输出频率
：带符号频率指令值
：带符号补偿后频率
：带符号 速度反馈（实时值）
：速度反馈（1秒过滤）
：带符号转矩
：带符号转矩指令
：带符号转矩电流
：带符号PID反馈值
：带符号RX输入
：带符号选项AI1输入
~       ：带符号固定输出 1~3
~       ：暂无功能
：MON1 (扩张I/O卡2选购件)
：MON2 (扩张I/O卡2选购件)
：RP (扩张I/O卡2选购件)

参数名 调整范围 调整水平 标准出厂设定值

 

(a) 
(a) 
(b) 
(c) 
(c) 
(a) 
(a) 
(a) 
(d)  
(d)  
(b)  
(b)  
(a)  
(a)  
(a)  
(a)  
(a)  
(b)  
(b)  
(a) 
(a) 
(a) 
(a)  
(a)  
(a)  
(a) 
－ 
－ 
－ 
－ 
(a) 
(a) 
－ 
*1 
(a) 
(a) 
(a) 
(a) 
(a) 
(d)  
(d)  
(b) 
(a) 
(a)  
(a)  
－ 
－ 
(a) 
(a) 
(a) 

FM端子连接仪表调整
滤波时间常数 *4
FM电压／电流输出切换
FM输出的倾斜特性
FM偏离调整

FM输出滤波

-
 msec, msec  ~ msec

：电压0~10V输出，         ：电流0~20mA输出  
：负倾斜（右下降），                  ：正倾斜（右上升）  

~ ％  
 ：无滤波,                     ：滤波约10ms
：滤波约15ms,              ：滤波约30ms
：滤波约60ms,              ：滤波约120ms
：滤波约250ms,             ：滤波约500ms
：滤波约1s         

*1: 被选择的监视器的调整等级。       

*2: 补偿后频率即指是变频器实际输出到所驱动电机的频率。

*3: 出厂设定值是按照连接频率仪"QS60T"而调整的。(在FM 和CCA之间: 约3.6V)

*4: 可对输出电流, 输入电压, 输出电压, 补偿后频率, 速度回馈(实时值)转矩, 转矩电流及输出励磁电流进行滤波处理。 

［AM端子参数］  

AM端子连接仪表选择

AM端子连接仪表调整

AM输出的倾斜特性

AM偏离调整

参数名 功    能
功    能

调整范围 标准出厂设定值

和 相同（      ：请勿设定AM输出）

 1* －

－
：负倾斜（右下降），                  ：正倾斜（右上升）

~ ％  

*1: 出厂设定值是按照连接频率仪"QS60T"而调整的.(在AM 和CCA之间: 约3.6V)

 
 

■分解能力

AM/FM端子最大都是1/1024。

 

 

 

 

 

［例：ＦＭ端子使用时的频率仪表校正方法］

※零点调整，请用仪表调整用的螺丝事先调整好。

动   作  

－ 
显示运转频率
（设定标准监视器显示选择                   ［输出频率］时）

键操作 ＬＥＤ显示

＝

 
显示基本参数的“历史功能(             )”参数。

 
用△或者▽键选择“        ”。

 
按回车键，可以读出运转频率。

 
 
 

用△或者▽键调整仪表。
此时仪表的指示会变化，但变频器的数字LED（监视器）的显示
不变，请注意。
 
 
 
 
 
 
★根据设定，到指针开始摆动需要花费些时间。

 
~ 仪表校正结束。     和频率交替显示。

 返回原始的运转频率显示。
（设定标准监视器显示选择                ［输出频率］时）＝

 

 

 

 

 

★仪表用的输出端子有FM和AM2个。两个端子可以同时使用。

★标准出厂设定时，FM端子运转频率80Ｈz时，或者AM端子输出电流监视器显示185％时，输出约4.7V(外部阻

    抗∞)或者约1mA(外部阻抗0Ω)。

MODE 

ENT  

ENT  

MODE 

[要点]
持续按数秒钟，可更
方便的调整

■在变频器停止状态下的仪表调整1（fmsl（amsl）＝30：使用固定输出1，32：固定输出2,  33：固定输 

   出3的调整）

校正仪表时，调整时数据的变动较大校正有困难时，可以在变频器停止状态下调整。

用fmsl，amsl可以校正被设定功能的仪表摆动位置。上页的一览表所记载的(a)~(d)的调整等级固定输出1~3

的设定如下表所示。请参考下页表格校正仪表位置。

固定输出调整的值，是用表中的值运转时从FM(AM)端子输出的值。请参照下页调整示例 

固定输出1作为调整等级(a), (c)用

固定输出2作为调整等级(b)用

固定输出3作为调整等级(d)用。

*3
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调整等级
固定输出1

( )＝

固定输出2

仪表调整值

( )＝

固定输出3

( )＝  

(a) *2  ％04 ％45

 ％47 ％001 ％581 )b(

 ％06 ％18 ％051 )c(

 ％001 ％531 ％052 )d(

注）输入功率・输出功率100%是√3×200V(400V) ×变频器额定电流。

*2: 当fmsl(amsl)=16,17,23~29,60~62,74~76,固定输出等级是100%。

 

［例：将AM输出端子分配为输出电流端子，变频器的输出电流100%（调整等级(b)）时仪表指示和调整顺序。］

动    作

－ 

键操作 ＬＥＤ显示

显示运转频率，停止时设定。
（设定标准监视器显示选择f710＝0［输出频率］时）

 
显示基本参数的“历史功能(auh)”参数。

 
用△或者▽键选择“amsl”。

 
按回车键，可以读出参数值。

 
用△键设定32(仪表调整用固定输出2)。

 
⇔ 按回车键保存修改内容，amsl和参数值交替显示。

 
用▽键选择am(ＡＭ端子连接仪表调整)。

 
按回车键，转移到数据显示状态。

 
 
 

用△或▽键调整仪表。
变频器的输出电流是100%时，对准仪表输出刻度的位置。
（此时仪表的指示会变化，但变频器的数字LED（监视器）的显示
不变，请注意。）

 
 
 
 
 
 
★根据设定，到开始摆动需要花费些时间。

 
⇔ 按回车键保存修改内容，am和参数值交替显示。

 
用▽键选择amsl AM端子连接仪表选择。

按回车键，可以读出参数值。

将参数设定复位至2（输出电流显示）。

按回车键保存修改内容，amsl和参数值交替显示。

 

 

 
⇔

 按3次模式键，返回运转频率显示。
（设定标准监视器显示选择f710＝0［输出频率］时）

 

 

MODE 

ENT  

ENT  

ENT  

ENT  

ENT  

ENT  

MODE 

[要点]

持续按数秒钟，可更

方便的调整

■模拟监视器输出的倾斜偏离调整

使用FM端子，以0~20mA → 20~0mA, 4~20mA输出变更为例。

＝ 、 ＝  ＝ 、 ＝  

   

＝ 、 ＝  ＝ 、 ＝  

  

★模拟输出的倾斜可通过参数fm调整。

 

5.  17  PWM载波频率

      ：PWM载波频率

：随机模式

：载波频率控制模式选择

  

  

 

 

 

 

 

 

 

 
 
 

［参数设定］

 PWM载波频率

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

1.0~16.0kHz(10.0) 调整范围的最大值根据机种不同
根据具体机型而不同
==> 参照K-48页.

随机控制 ：无、　　：有

 
载波频率控制
模式选择

:载波频率无自动降低
:载波频率有自动降低
:载波频率无自动降低，400V等级对应
:载波频率有自动降低，400V等级对应
:带正弦滤波器时无自动载波频率下降 [注11]
:带正弦滤波器时自动载波频率下降    [注11]

・功 能

１）切换PWM载波频率，可以改变电机的磁力噪音的音色。另外，本参数可有效防止电机与负载机械或电机的   

       风扇罩发生共振。

２）对降低变频器所产生的电磁噪音也有效。此时，请降低载波频率。注）电磁噪音虽然会减小，电机的磁力噪 

       音会加大。

３）随机模式通过随机性的小幅改变降低后的载波频率，可以降低电机磁力噪音。

４）将参数f316设定为2或者3可以减轻浪涌电压对电机的影响。如果电机与变频器间的连线过长(20米-100

      米)时，将载波频率降至4kHz以下。

５)  在使用正弦滤波器时，将参数f316设定为4或者5。本参数对200V-55kW以上及400V-90kW以上机型有 

       效。

注1）对于200V-55/75kW机型及400V-90kW至400V-500kW机型, 载波频率只限在2.5 与8.0kHz之间设定。

注2）参数cf设定在2.0kHz以上时，运转中不能变更为2.0kHz以下。要变更为2.0kHz以下时停止后重启时变更。

注3）参数cf设定在1.9kHz 以下时，运转中不能变更为2.0kHz以上。要变更为2.0kHz以上时停止后重启时变更。

注4）在pt（V/f控制模式选择）＝2, 3, 4, 7, 8运转时，载波频率下限为2kHz。
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注5）变更载波频率的设定后，有可能需要降低变频器的连续输出电流。==> 参照1. 4. 4项「电流降低曲线」

注6）f316＝0, 2（无自动降低）时，如果过负载则过负载跳闸。

注7）欲使f316＝2, 3的设定生效请将电源关闭后重新复位。并且此参数对90kW以上机型无效。

注8）当设定f316＝2,3时，请确认cf被设定在4.0kHz以下。

注9）设定cf＝1~1.9kHz时，建议将f601设定在130％以下。

注10）设定f316=4或5时，自动转变为V/f控制(pt=0)模式。而且载波频率下限也自动变为4kHz。

注11）本参数只对200V-55kW以上及400V-90kW以上机型有效。

5.  18  无跳闸强化设定

5.  18.  1　瞬停再起动（空转中的再起动）

  ：瞬停再起动控制选择
 

  注　意 
 

 

 

强制 

·请勿靠近电机及机械设备

   由于发生瞬时停电而停止的电机及机械设备，在复电后（突然）起动，可能引发意外伤害。

·请在变频器，电机，机械设备上粘贴瞬停再起动注意标签，使事故防范于未然。

 

 

 

 

 

 

 

 

 
1）瞬停后再起动（瞬停再起动功能）

  

输入电压

电机转速

F-CC之间
ON
OFF  

★ uv5设定值1：如果在主电路或控制电路中检测到电压不足，则在恢复通电后瞬停再起动功能将发生作用。

瞬停再起动控制选择

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值 设定示例

0：无效
1：瞬停再起动时
2：ST待机信号投入/切断时（注1）
3：1 + 2
4：起动时

  
 1或3  

 

 

・功 能

可在瞬时停电时检测空转电机的转速及转向，并在恢复通电后重新开始平稳运转。（电机速度搜索功能）。

另外，使用本参数可实现从工频运转切换到变频运转而无需停止电机。

动作期间显示“rtry”

2）空转电机的重新起动（电机速度搜索功能）

电机转速

F-CC
ON
OFF

S3(ST待机
信号)-CC

ON
OFF

 

★uvs设定值2：本功能在ST-CC被开放后再度短接时动作。

标准出厂设定值标   题 功    能 调整范围 设定示例

瞬停再起动控制选择

0：无效
1：瞬停再起动时
2：ST投入/切断时
3：1+ 2
4：起动时

 2或者3

 

瞬停再起动功能的操作及适用用途等
·通过并用重试功能f303，跳闸时，可使再起动功能动作。

在升降用途（起重机/吊车等）上的适用  

 

 

 

※「面板运转」状态时的瞬停再起动，复电后按运转键「RUN键」可以再起动。

※在pt＝7, 8(带传感器矢量控制)，f376(PG输入相数)＝1(单相)时，指令方向和电机方向如果不同，会引发跳闸   

    (e-13:速度异常)。

*本功能(uvs=3)在ST信号投入或短时停电后重起时被激活。

*本功能(uvs=4)在每次启动时都被激活。

从输入运转开始指令开始，到起动为止的等待时间内，负载有可能下降。升降机上用变频器时，请勿使用瞬停再起动（将

uvs设定0）。另外，请勿使用重试功能。

·再起动时，检测电机的转速需要2~4秒左右的时间。因此比通常起动慢。

·设定瞬停再起动时，电源供电时、以及跳闸重设时的最初的运转，再启动功能也动作，在该等待时间过后开始运转。

·该功能请在一台变频器连接一台电机运转时使用。在一台变频器连接数台电机运转的系统中有时不能正常动作。

5.  18.  2　瞬停不停止/停电时减速停止/同步加减速

  : 瞬停不停止控制

: 不停止控制时间/停电时减速时间

: 同步减速时间

: 同步加速时间

: 低电压检测等级

: 瞬停不停止控制等级

 

  

  

  

  

   
 

 

 

 

 

 

 

 

 

・功　能

１）瞬停不停止：当运转中发生瞬时停电时，利用电机的再生能量在逐渐降低输出频率的同时继续保持运转状
态。

２）停电减速停止：当正在运转时发生瞬时停电时，强制地使其迅速停止。利用电机的再生能量在f310的设 
定减速时间内强制停止。（减速时间根据控制内容而不同）强制停止后、到运转指令变为OFF为止持续停止
状态。

３）同步加减速：在纺织机械 ( 粗纱机 ) 的应用中、在瞬时停电以及复电时，可以控制多台机器进行同步减速 ・ 

停止及重起，以达到防止断线的功能。

注1： ST待机信号的开关控制可通过开关被分配该功能的端子来实现。

示例：当ST待机信号被分配到S3端子时，设定uvs为2, f110为0(取消“ST待机信号常时动作” 设定。该参数准

出厂设定为6: 常时动作.)f117为 6 (分配ST待机信号至S3端子) ，即可通过开关S3端子暂时的停止及重启电

机。

＊如果电机在重试模式下再起动时，无论如何设定本功能都将动作。

＊跳闸复位/控制电源投入后起动时，如uvs被设定为1,2,3,4则本参数将动作。

＊检测到主电路的电压不足时，如uvs被设定为1,3则本参数将动作。
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［参数设定］

瞬停不停止控制

功   能 调整范围 标准出厂设定值参数名

0：无效
1：瞬停不停止
2：停电时减速停止
3：同步加减速（同步加减速信号）
4：同步加减速（同步加减速信号＋停电时）

 

 不停止控制时间/停电时减速时间

同步停止时间

同步加速时间

低电压检测等级

瞬停不停止控制等级

~

  ~

  ~

~

~

秒  

秒  

秒  

%,  :自动模式

％  

 

■uvc=1的设定例

[当电源被断开时] 

电机速度

约100ms~10s

输入电压

惯性停止

*1: 注意: 如果在减速过程中发生停电或断电，瞬停不停止功能不动作。

内部直流

电压等级

瞬停不停止控制选择

 

 

★根据机器的惯性、负载状态、可持续运转的时

   间不同。使用该功能时、请进行确认实验。

★同时使用重试功能的话、可以实现无故障停止

   即自动再启动。

 

 

注1）当uvc=1时，瞬停不停止时间取决于f310的不停止控制时间的设定。当uvc=2时，瞬停不停止时间则
         取决于f310的减速时间设定。当uvc=3，4时，瞬停不停止时间取决于f317的减速时间、f318的
         加速时间。
注2）即便设定本参数根据不同的负载条件电机有时也会空转。此时请并用瞬停再起动功能。
注3）在转矩控制模式下本功能不动作。
注4）在同步加减速模式下点动功能不动作。
注5）设定uvc=1（瞬停不停止）时，运转中可以写入设定值，但是，uvc=2（停电时减速停止）时运转中不可
         以写入设定值。
注6）参数f629下, 100%等于200V (200V级)或者400V (400V级).

 

[当发生瞬时停电时]

电机速度

输入电压

*1: 注意: 如果减速过程中电源被断开，瞬停不停止功能不动作。

内部直流

电压等级

瞬停不停止控制

正常加速

 

■uvc=2的设定示例

电 机 转 速

时 间

输 入 电 压

减 速 停 止

 

■uvc=3的设定示例（接受同步加减速信号功能被配置至给输入端子S1时）

    f115（输入端子功能选择5（S1））＝62（同步加减速信号）

电机转速

时间

同步加减速信号
（S1 端子）

变频器1

变频器2

ON

 

 

 

 

·即便在电源回复时电机也会减速停止。当变频器内部的主电路电压低于特定值以下时，该功能停止而电机则变为  

    惯性停止。

·减速时间根据f310的设定而不同。此时减速时间是指从fh（最高频率）到停止为止的时间。

·瞬停不停止控制过程中如果主电路的电压低于f625(低电压检测等级) 设定值，电机会惯性停止而变频器会交互

    显示"stop，0.0。在此情况下，即便电源复位电机仍维持惯性停止运转状态。

·设定f317, f318的加减速为相同值，通过使用输入端子功能（62, 63）的同步加减速信号，可以使多台   

   电机同时停止，或同时对多台电机输入速度指令。

·同步减速在同步加减速信号被输入时,从此时的输出频率到0Hz直线减速，减速时间为f317设定的时间。（S曲

    线控制功能或制动顺序应用时本功能不动作。）

停止完了时面板显示「STOP」。

·在同步减速期间，如果同步加减速信号被取消，同步加速功能会在f317设定的加速时间内，自动将输出频率增 

加至同步减速开始时的输出频率和指令频率二者中较低的频率，对电机进行直线加速操作。（S曲线控制功能或制

动顺序应用时本功能不动作。）

加速开始时，面板将终止显示「STOP」。

·在同步加减速期间，正转/反转的变更，或者停止指令被输入时，同步加减速功能会自动被取消。
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■uvc=4的设定示例

同步加减速信号输入或者发生停电时，进行同步减速；同步加减速信号被取消或者复电时将进行同步加速。

电机旋转速度

时间

同步加减速信号
（S1端子）

变频器1

变频器2

ON

输入电压

*1即便uvc设定为1,2,4, 根据负载条件电机可能空转。

  此时，请调整参数f625与f629。

 

5.  19  发电制动－急停时

      ：发电制动动作选择

：发电制动电阻值

：制动电阻连续容许值

：制动电阻过负载时间

    

  

  
 

 

 

 

 

 

 

［参数设定］

发电制动动作选择

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

0：无
1：有（有制动电阻过负载检出）
2：有（无制动电阻过负载检出）

 

发电制动电阻值

制动电阻连续容许值

制动电阻过负载时间

~ Ω 
根据具体机型不同
==> 请参照K-48页

根据具体机型不同
==> 请参照K-48页

~ kW 

~ 秒  

・功 能

如下情况，发电制动有效。
１）进行紧急减速时
２）减速停止时过电压（OP）跳闸时
３）冲压机械等，即便是恒速运转时，由于负载变动会出现再生状态。

*1

※保护等级由f626设定。详情参照6. 14. 2项。

注1）用f639设定的时间是使用的电阻的过负载时间(设定在制动电阻连续容许值pbcp的10倍值时跳闸)。本公  

         司推荐电阻（除DGB电阻外）无需变更初始值。

注2）pb设定为1或2(发电制动被选择) 时，变频器内部不限制过电压，取而代之将从电机回馈的再生电流用制动 

         电阻来消费。与f305＝1时功能相同。

注3）400V-200kW以上的变频器，由于发电制动单元为外置选项，请设定pb＝0。

VF-AS1变频器的200V全机型以及400V160kW以下机型全部内置发电制动单元。在此范围内请根据下图a）以及下页b）

的示意连接电阻。400V200kW以上的机种，请根据图c）连接。
 

 

使用外接制动电阻(选购件)时

ａ）外置选项（带温度保险丝）

ＩＭ

电机Ｒ/L1

Ｓ/L2

Ｔ/L3

Ｕ

Ｖ

Ｗ

三相主电路
电源

ＰＡ/+ ＰＢＭＣＣＢ

外带制动电阻器（选项）
ＰＢＲ

变频器

 
 

［参数设定］

发电制动动作选择

参数名 功    能 调整范围 设定示例

［参数设定］

参数名 功    能 调整范围 设定示例

0：无效
1：有效（有制动电阻过负载检出）
2：有效（无制动电阻过负载检出）

 ★请连接大于最小允许电阻值（含合成电阻值）的制动电阻器。

    而且，为了进行过负载保护，请务必设定pbr、pbcp。

 

制动电阻值
制动电阻连续允许值

制动电阻过负载时间

~ 任意设定 Ω

~ 任意设定 Wk 

~ 秒 
除PBR*-型号设定为
5.0以外、其他可任意
设定。
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ｂ）使用没有温度保险丝的制动电阻时

保险丝

ＩＭ

电机

ＴＣ

ＭＣ

Ｒ/L1

Ｓ/L2

Ｔ/L3

ＰＡ/+

ＦＬＢ

ＰＢ

Ｆ

ＦＬＣ

ＦＬＡ

Ｒ

ＣＣ

外带制动电阻器（选项）

ＰＢＲ

注１）

ＭＣＭＣＣＢ

三相主电路
电源

电源

ＴＨ－Ｒｙ

浪涌抑制器

正向运转／停止

反向运转／停止

＊主电路电源和控制电源通用时

变频器

降压变压器

２：１

注２）

Ｕ

Ｖ

Ｗ

 
注1）使用带跳闸线圈的MCCB而非MC时的连接。

注2）400V等级的变频器时需要。

       （200V等级时使用降压变压器所以不需要。）

 

［参数设定］

参数名 功    能

发电制动动作选择

制动电阻值

制动电阻连续允许值

调整范围 设定示例

：无
：有（有制动电阻过负载检出）
：有（无制动电阻过负载检出）

 

~ 任意设定 Ω  

~  kW 任意设定  

（不使用标准的制动电阻器时，为了进行过负载保护，请务必设定pbr、pbcp。）
 

 

－注意－ 

 

 

※作为预防火灾的最后手段，请务必设置热继电器（ＴＨＲ）。虽然变频器内部有保护制动电阻器的过  

   负载或过电流功能，但当其不能进行正常动作时，由热继电器提供保护功能。请根据制动电阻器的容

   量（瓦特）选择合适的热继电器（ＴＨＲ）。

上述电路的情况下，变频器保护功能动作时，主电路接触器MC将被断开,因此变频器不显示跳闸信息。变

频器在电源关闭后自动从跳闸状态回复。请在再次投入电源时通过跳闸履历确认跳闸原因。

==>参照8. 2. 1项。。

再次投入电源时，希望保持跳闸状态时，请设定变频器跳闸保持选择参数f602。==> 参照6. 33. 2项。

 

c）400V~200kW以上容量机型

保险丝

ＩＭ 

电机

ＴＣ 

ＭＣ

Ｒ/L1

Ｓ/L2

Ｔ/L3

BU+ 

ＦＬＢ

BU- 

Ｆ

ＦＬＣ

ＦＬＡ

Ｒ 

ＣＣ

外带制动电阻器（选项）

ＰＢＲ 

注１） 

ＭＣ ＭＣＣＢ 

三相主电路
电源

电源

浪涌抑制器

正向运转／停止

反向运转／停止

＊控制电路无电源供给时

变频器

降压变压器

２：１ 

 

ＴＨ－Ｒｙ 

ＰＡ ＰB 发电制动单元（选项）

PB7 

Ｕ

Ｖ

Ｗ

 

注１）使用带跳闸线圈的ＭＣＣＢ而非ＭＣ时的连接。

 

［参数设定］

参数名 功    能 调整范围 设定示例

发电制动动作选择
0：无
1：有（有制动电阻过负载检出）
2：有（无制动电阻过负载检出）

 
 

 

－注意－ 

 

※作为预防火灾的最后手段，请务必设置热继电器（ＴＨＲ）。虽然变频器内部有保护制动电阻器的过 
   负载或过电流功能，但当其不能进行正常动作时，由热继电器提供保护功能。请根据制动电阻器的容
   量（瓦特）选择合适的热继电器（ＴＨＲ）。

上述电路的情况下，变频器保护功能动作时，主电路接触器MC将被断开,因此变频器不显示跳闸信息。变频
器在电源关闭后自动从跳闸状态回复。请在再次投入电源时通过跳闸履历确认跳闸原因。
==>参照8. 2. 1项。。
再次投入电源时，希望保持跳闸状态时，请设定变频器跳闸保持选择参数f602。==>参照6. 33. 2项。

0pb
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■标准制动电阻器、制动单元的选定

标准制动电阻器如下表所示。

使用率是3%。（但是，型号DGP***除外。）

 

制动电阻器

产品型号
[注2] 额  定

变频器型号 连续再生制动允许量
[注1]

ＶＦＡＳ１－２００４ＰＬ， 

２００７ＰＬ 
 ＰＢＲ－２００７ １２０Ｗ － ２００Ω ９０ Ｗ 

ＶＦＡＳ１－２０１５ＰＬ， 

２０２２ＰＬ 
 ＰＢＲ－２０２２ １２０Ｗ － ７５Ω ９０ Ｗ 

ＶＦＡＳ１－２０３７ＰＬ  ＰＢＲ－２０３７ １２０Ｗ － ４０Ω ９０ Ｗ 

ＶＦＡＳ１－２０５５ＰＬ  ＰＢＲ３－２０５５ ２４０Ｗ － ２０Ω ９６ Ｗ 

ＶＦＡＳ１－２０７５ＰＬ  ＰＢＲ３－２０７５ ４４０Ｗ － １５Ω １３０ Ｗ 

ＶＦＡＳ１－２１１０ＰM  ＰＢＲ３－２１１０ ６６０Ｗ － １０Ω ２００ Ｗ 

ＶＦＡＳ１－２１５０ＰM， 

  ２１８５ＰM 
 ＰＢＲ３－２１５０ ８８０Ｗ － ７.５Ω ２７０ Ｗ 

ＶＦＡＳ１－２２２０ＰM  ＰＢＲ３－２２２０ １７６０Ｗ － ３.３Ω ６１０ Ｗ 

ＶＦＡＳ１－２３００ＰM  ＰＢＲ３－２２２０ １７６０Ｗ － ３.３Ω ６１０ Ｗ 

ＶＦＡＳ１－２３７０ＰM 

~２５５０Ｐ 
 ＰＢR－２２２Ｗ００２ ２２００Ｗ － ２Ω １０００ Ｗ 

ＶＦＡＳ１－２７５０Ｐ  ＤＧＰ６００Ｗ－Ｂ1 ３.４ｋＷ － １.7Ω ３４００ Ｗ 

ＶＦＡＳ１－４００７ＰL 

~４０２２ＰL  
 ＰＢＲ－２００７ １２０Ｗ － ２００Ω ９０ Ｗ 

ＶＦＡＳ１－４０３７ＰＬ  ＰＢＲ－４０３７ １２０Ｗ － １６０Ω ９０ Ｗ 

ＶＦＡＳ１－４０５５ＰＬ  ＰＢＲ３－４０５５ ２４０Ｗ － ８０Ω ９６ Ｗ 

ＶＦＡＳ１－４０７５ＰＬ  ＰＢＲ３－４０７５ ４４０Ｗ － ６０Ω １３０ Ｗ 

ＶＦＡＳ１－４１１０ＰＬ  ＰＢＲ３－４１１０ ６６０Ｗ － ４０Ω １９０ Ｗ 

ＶＦＡＳ１－４１５０ＰＬ， 

４１８５ＰＬ 
 ＰＢＲ３－４１５０ ８８０Ｗ － ３０Ω ２７０ Ｗ 

ＶＦＡＳ１－４２２０ＰＬ  ＰＢＲ３－４２２０ １７６０Ｗ － １５Ω ５４０ Ｗ 

ＶＦＡＳ１－４３００ＰＬ  ＰＢＲ３－４２２０ １７６０Ｗ － １５Ω ５４０ Ｗ 

ＶＦＡＳ１－４３７０ＰＬ 

~４７５０ＰＬ 
 ＰＢR－４１７Ｗ００８ １７６０Ｗ － ８Ω １０００ Ｗ 

ＶＦＡＳ１－４９００ＰＣ 

~４１６０ＫＰＣ 
 ＤＧＰ６００Ｗ－Ｂ2 ７.４ｋＷ － ３.７Ω ７４００ Ｗ 

ＶＦＡＳ１－４２００ＫＰＣ 

４２２０ＫＰＣ 
（注３）

ＰＢ７－４２００Ｋ

＋ 

ＤＧＰ６００Ｗ－Ｂ3

８.７ｋＷ － １.９Ω ８７００ Ｗ 

ＶＦＡＳ１－４２８０ＫＰＣ （注３）

ＰＢ７－４２００Ｋ

＋ 

ＤＧＰ６００Ｗ－Ｂ4

１４ｋＷ － １.４Ω １４０００ Ｗ 

ＶＦＡＳ１－４３５５ＫＰＣ 

４４００ＫＰＣ 
（注３）

ＰＢ７－４４００Ｋ

＋ 

ＤＧＰ６００Ｗ－Ｂ３

×２ (parallel)

１７.４ｋＷ － ０. ９５Ω １７４００ Ｗ 

ＶＦＡＳ１－４５００ＫＰＣ （注３）

ＰＢ７－４４００Ｋ

＋ 

ＤＧＰ６００Ｗ－Ｂ４

×２ (parallel)

２８ｋＷ － ０. ７Ω ２８０００ Ｗ 

注１）连续再生制动允许量根据电阻的耐量额定容量、电阻值各不相同。
注２）PBR－□□□□, PBR3－□□□□, DGP600W-B□ ：制动电阻器连接至PA/+, PB端子
注３）PB7-4□□□：制动单元连接至BU+,BU-端子
           组合的制动电阻器PB7-4□□□：连接至PA/+, PB端子，

■制动电阻器可以连接的最小电阻值

外部可以连接的制动器的最小允许电阻值如下表所示。

请勿连接比下表内最小允许电阻值（含合成电阻值）小的制动电阻器。

 

（200kW以上的机种需要发电制动驱动单元（外置选择）。）

变频器输出容量
(kW)

200V级

标准选购件电阻值

0.4

0.75

1.5

2.2

3.7/4.0

5.5

7.5

11

15

18.5

22

30

37

45

55

75

90

110

132

160

200

220

280

355

400

500

200Ω

200Ω

75Ω

75Ω

40Ω

20Ω

15Ω

10Ω

7.5Ω

7.5Ω

3.3Ω

3.3Ω

2Ω

2Ω

2Ω

1.7Ω

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

50Ω

50Ω

35Ω

20Ω

16Ω

11Ω

8Ω

5Ω

5Ω

3.3Ω

3.3Ω

2.5Ω

1.7Ω

1.7Ω

1.7Ω

1.3Ω

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

200Ω

200Ω

200Ω

160Ω

80Ω

60Ω

40Ω

30Ω

30Ω

15Ω

13.3Ω

8Ω

8Ω

8Ω

8Ω

3.7Ω

3.7Ω

3.7Ω

3.7Ω

1.9Ω

1.9Ω

1.4Ω

0.95Ω

0.95Ω

0.7Ω

-

60Ω

60Ω

60Ω

40Ω

30Ω

20Ω

20Ω

13.3Ω

13.3Ω

13.3Ω

10Ω

6.7Ω

5Ω

5Ω

3.3Ω

2.5Ω

1.9Ω

1.9Ω

1.9Ω

1Ω

1Ω

1Ω

0.7Ω

0.7Ω

0.7Ω

最小允许电阻值 标准选购件电阻值 最小允许电阻值

400V级
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55.  20  标准出厂设定

  ：标准出厂设定

・功能
 

 

[参数设定]

标准出厂设定

参数名 功  能 调整范围 标准出厂设定值

：－
：50Hz标准设定
：60Hz标准设定
：标准出厂设定
：跳闸清除
：累积运转时间清除
：型号信息初始化
：用户设定参数的记忆
：７的再设定
：累积风扇运转时间的清除
   ：加减速时间设定0.01秒~600.0秒(注4)
   ：加减速时间设定0.1秒~6000秒

 

［设定值］

 　50Hz标准设定（typ＝1） 

60Hz标准设定（typ＝2） 

  

设定typ为1、下列参数就成为基础频率为50Hz用的设定。（其他参数设定值不会被变更。）

通过设定typ为2、下列参数为基础频率60Hz用的设定。（其他的参数设定值不会被变更。）

·最高频率  fh :50Hz

:50Hz

:50Hz

:50Hz

:50Hz

:50Hz

:50Hz

:50Hz

:50Hz

:50Hz

:50Hz

:50Hz

:50Hz

:50Hz

:50Hz

:50Hz

:50Hz

:50Hz

:50Hz

:50Hz

:50Hz

·ＶＩ／ＩＩ输入点数２频率  a1f2

·ＲＲ／Ｓ４输入点数２频率 avf2

·ＲＸ输入点数２频率 f219

·ＡＩ１输入点数２频率 f225

·ＡＩ２输入点数２频率 f231

·ＲP／高速脉冲输入点数２频率  f237

·ＰＩＤ偏差上限限度 f364

·ＰＩＤ偏差上限限度 f365

·目标值的上限限度 f367

·ＰＩＤ输出上限限度 f370

·电极额定转速 f407 

·基本频率１ vl

·基本频率２ f170

·基本频率３ f174

·基本频率４ f178

·上限频率  ul

·正向旋转速度限制等级  f426

·反向旋转速度限制等级 f428

·工频／变频器切换频率 f355

·点２频率  f814

·自动轻负载高速运转频率  f330  ：1400-1480min-1根据机型而不同

·最高频率  fh :60Hz

:60Hz

:60Hz

:60Hz

:60Hz

:60Hz

:60Hz

:60Hz

:60Hz

:60Hz

:60Hz

:60Hz

:60Hz

:60Hz

:60Hz

:60Hz

:60Hz

:60Hz

:60Hz

:60Hz

:60Hz

·ＶＩ／ＩＩ输入点数２频率  a1f2

·ＲＲ／Ｓ４输入点数２频率 avf2

·ＲＸ输入点数２频率 f219

·ＡＩ１输入点数２频率 f225

·ＡＩ２输入点数２频率 f231

·ＲP／高速脉冲输入点数２频率  f237

·ＰＩＤ偏差上限限度 f364

·ＰＩＤ偏差上限限度 f365

·目标值的上限限度 f367

·ＰＩＤ输出上限限度 f370

·电极额定转速 f407 

·基本频率１ vl

·基本频率２ f170

·基本频率３ f174

·基本频率４ f178

·上限频率  ul

·正向旋转速度限制等级  f426

·反向旋转速度限制等级 f428

·工频／变频器切换频率 f355

·点２频率  f814

·自动轻负载高速运转频率  f330  ：1680-1775min-1根据机型而不同,

 

   

 

 

根据各指令输入、可以一同设定任意参数。可以将全部参数设定值都返回到标准出厂设定初始值或记忆个别
的参数。

注1：本功能是进行其他参数的设定变更、因此参数设定值读出时通常显示为0。

注2：变频器运转状态时不能进行typ的设定。必须停止后在进行设定。

注3：前一次的设定值，在读出typ参数时显示在左侧。

注4：如果typ被设定为10, 通信选项装置DEV002Z, PDP002Z, IPE001Z及CCL001Z无法与变频器连接使用(电脑软

件PCM001Z也无法使用)。 而且LED延长面板的选购件(RKP002Z)的拷贝参数功能也无法正常使用。因此请在设

定参数及监控状态下使用本参数。

注5：如果在typ参数设定中关闭电源，在电源回复后变频器会显示eep2字样。此时请重设typ参数。

 　标准出厂设定　（typ＝3） 

跳闸清除　（typ＝4） 

累积运转时间清除　（typ＝5） 

型号信息初始化　（typ＝6） 

用户设定的参数记忆　（typ＝7） 

7的再设定    （typ＝8） 

累积风扇运转时间的清除    （typ＝9） 

加减速时间设定0.01秒~600.0秒　    （typ＝10） 

加减速时间设定0.1秒~6000秒　　    （typ＝11） 

  

标 题 功     能 标 题 功     能

历史记忆功能

FM端子连接仪表选择

FM端子连接仪表调整

AM端子连接仪表选择

AM端子连接仪表调整

模拟输入VI/II电压/电流切换

模拟输入AI2(选项主板)电压/电流切换

VI/II输入偏差

VI/II输入增益

RR/S4输入偏差

RR/S4输入增益

RX输入偏差

RX输入增益

选项AI1输入偏差

选项AI1输入增益

选项AI2输入偏差

选项AI2输入增益

逻辑输出/脉冲列输出选择(OUT1)

MON1端子连接仪表选择

MON1端子连接仪表调整

MON2端子连接仪表选择

MON2端子连接仪表调整

FM电压/电流输出切换

MON1电压/电流输出切换

MON2电压/电流输出切换

EASY(选择)参数1~32

任意记录

网络选项复位

~

 

 

   
设定typ为4时、过去的4次跳闸履历信息会被初始化。
＊（参数不被变更。）

设定typ为5时、可以将累积运转时间监控器进行初始复位（０小时）。

当发生型号错误etyp时，如果设定typ为6时、可以清除跳闸。该功能是为维修保养等原因将控制主板安装到
其他的变频器单元时、以便再设定新变频器型号。变频器内的型号类别数据被初始化。

当把typ设定为7时、现在所有的参数都作为个别信息被记忆。

当把typ设定为8时、所有参数都被再设定为typ＝7时记忆的个别设定值。
＊使用设定值7、8，可以作为用户专用参数的初始化设定使用。

当把typ设定为9时、可以对累积风扇运转时间进行复位（清除为０小时）。当更换冷却扇时进行设定。

当把typ设定为10时、可以把加减速时间以０.01秒为单位设定在０.01秒至600.0秒范围内。

当把typ设定为11时、可以把加减速时间以０.1秒为单位设定在０.1秒至6000秒范围内。

 

   

 

   

 

   

 

   

 

   

 

   

 

   

设定typ等于3、所有参数都返回标准设定值。

★设定为３时、设定后的瞬时间内会显示1n1t之后消失、马上返回原来的显示（ off 或者 0.0）。另外、此 

    时过去的故障履历数据将被清除。

因考虑实用性，下述参数即使设定typ＝3，也不返回到标准出厂设定。下述参数即便设定与标准出厂设定不同，

也不显示在用户参数组gru内。敬请注意。
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5.  21  变更后参数的检索・再设定

   ：变更设定检索
 

 

 

 

 

 

 

 

■参数的检索・再设定的操作方法

检索・再设定的操作方法如下。

动   作

调 整 范 围

 显示运转频率（停止状态）。
（标准监控器显示选择设定f710＝0［输出频率］时）

显示基本参数的开头的“历史记忆功能(auh)”。

键操作 ＬＥＤ显示

 

 

 

 
 用 △ 或 者▽键 选 择gru。

 

 
通过按回车键 ，进入用户参数设定变更检索模式。

 

 

或者、

 

 

检索出与标准出厂设定值不同的参数，并显示该参数。

按ENTER键或者、△键、参数发生变化。（按▽键、可以反

向检索。）

 

 
. 通过按回车键、显示设定值。

 

 
. 通过按△ ▽  键、变更设定值。

 

 
. ⇔ 按回车键保存修改内容。参数名和设定值交替闪烁被写入。

    (    ) 
（ ） 

与上段相同的手顺 ，按△ ▽键检索或者显示希望变更的参数、进行
确认?设定的变更。

    (    ) 如果再次显示gru，表示检索完了。

 

 

 

 

参数显示
↓ 

↓ 

 

MODE

・功  能 

能自动检索出只与标准出厂设定值不同的设定参数值、在用户参数组gru内显示。在该参数组内也可以变更参数的
设定。

MODE 

ENT  

ENT  

ENT  

ENT  

MODE 

MODE 

注1）如果设定值与标准出厂设定值相同时、将不在gru内显示。

注2）因为用户参数组gru内的全部数据需要与标准出厂设定值进行比较、所以参数的显示有时会需要数秒时间。当

希望中断参数检索时，请按           键。

注３）即使进行typ＝3的设定也不恢复为标准设定值的参数，不被显示。

==>详细内容请参照5. 20项

按模式键、可以中途中断检索。检索状态中按一次键就返回参数设定
模式的显示。
以后、按模式键可以返回状态监控模式以及标准监控模式（运转频率
显示）。

55.  22  简易键功能

     ：登录参数显示选择

  ：简易键功能选择
：用户登录参数1~32

   

  ~    

 
 

 

 

 

 

 

 

［参数设定］
参数名 功  能 标准出厂设定值

用户登录参数显示选择
：电源投入时标准设定模式
：电源投入时快速模式
：只有快速模式

 

简易键功能选择

：快速模式/标准设定模式切换功能

：简易键：
按键２秒进行参数记忆
正常按键向记忆参数移动（最初移
动至历史记忆中的首个参数）

：面板/远程键：ON状态为面板

：监控峰值?最小限保持触发

 

 

■快速模式/标准设定模式切换键功能（f750＝0）

简易键作为标准设定模式和快速模式的切换键使用。
不同的模式下参数的显示及读出方法也不同。

 

快速模式

标准设定模式

此模式允许显示用户预先选定需要频繁进行设定变更的最多32个参数（用户登录参数）。

初始设定为8个参数，请根据需要追加或变更参数。

要进入设定监控模式，把参数f750设定为0、用简易键选择进入设定监控模式，然后按模式键。

按△键或者▽键读出所需参数。

参数的设定和模式的关系如下：

 

用标准模式可以读出所有的参数。

 

[参数的读出操作]

＊电源投入时、为标准设定模式。按下简易键变为选择快速模式。

＊电源投入时、为快速模式。按下简易键变为标准设定模式。

＊通常处于快速模式状态下。
＊如何取消快速模式设定(psel=2)

 

 

当本参数设定为2(快速模式)时, 按住  ENT  键持续5秒以上。

・功  能 

可将下述三种功能分配到EASY键，进行更加简单的操作。

・设定监控模式切换键功能

・简易键功能

・面板/远程键功能  

psel =0

psel =1

 

psel =2
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[选择参数的设定操作]

将任意所需参数设定为参数1~参数32（f751~f782）。该设定值即为参数的通信编号。通信编号请参照参数一

览表。

快速模式中，只有被登记在参数1~参数32中的参数会按照登记顺序显示。

标准出厂设定为下表的设定值。
 

［参数设定］

用户登录参数１
用户登录参数 2
用户登录参数３
用户登录参数４
用户登录参数５
用户登录参数６
用户登录参数７
用户登录参数８
~
用户登录参数３１
用户登录参数３２

标   题 功    能 调整范围 标准出厂设定值

~  （ ）

~  （ ）

~  （ ）

~  （ ）

~  （ ）

~  （ ）

~  （ ）

~ ~  

~  （ ）

注）设定通信编号中没有的值时、与999（无功能）相同。 999：无功能

■快捷键功能（f750＝1）

■ 面板/远程键功能（f750＝2）

■ 峰值保持功能（f750＝3）

 

将参数f750设定为1后，读出希望记忆的参数后连续按简易键２秒以上，该参数即被存登至快捷菜单。

希望读出该参数时、请按简易键(快捷键)。

本设定允许用户将需要频繁变更设定的参数进行预先登录，通过快捷键操作(快捷菜单)可简单读出参数。

快捷键操作只有在频率监控模式下有效。

以面板操作进行启动,停止以及频率设定、或者用端子台操作，两者之间可以简单地切换

将参数f750设定为2后、用简易键进行切换。

cmod＝0的状态下不需要切换操作。

 

[操作] 

 

 

 

[进行端子台运转时]

 

[进行面板键操作时]

按下简易键进行切换。

 

 

f709, f966, f968, f970, f972的峰值保持/最小限保持的触发用简易键设定。将参数f705设定为3

后、按下简易键时，就会变为设定为f709以及f966, f968, f970, f972的最小值和最大值的计量开始

点。

峰值保持/最小保持值以绝对值显示。

６．扩展参数的说明  
适用于复杂运转或细微的设定，特殊用途等的参数。

==>请参照参数一览表11项
 

6.  1  输出/输入参数

6.  1.  1　低速信号

  ：低速信号输出频率

・功 能

・输出端子的设定

当输出频率超过f100所设定的任意频率时，自动输出ON信号。应用于电磁制动抱闸的励磁・开放信号输出。

★通过开放集电器输出(24Vdc-最大50mA)用端子OUT1， OUT2输出信号。

 
［参数设定］

低速信号输出频率

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

~  Hz  

输出频率［Ｈｚ］

时间［s］
低速信号输出

端子P24-OUT1（标准出厂设定）

端子P24-OUT2

端子FLA-FLB-FLC
ON

OFF

低速信号输出：反转 ON

OFF

０

设定频率

 

 

［连接图（SINK逻辑时）］

P24

OUT1(或者OUT2)

NO

CC

Ry

 

 

标准出厂设定是输出低速信号（ON信号）到OUT1。当要反转信号时，需要变更输出端子功能的设定。

[参数设定]
参数名 功      能 调整范围 设定示例

输出端子功能选择1(OUT1) ~
（ON信号）或者
（OFF信号）

注）欲将信号输出到OUT2时，请设定f131。
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6.  1.  2　用任意频率输出信号

  ：：速度到达指定频率

：速度到达检测宽度  

・功  能

当输出频率等同于预先设定的f101±f102的频率时，自行输出ON或者OFF信号。
 

 

[指定频率和检测宽度的参数设定]

[输出端子选择用参数设定]

速度到达指定频率

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

~ Hz  

速度到达检测宽度 ~ Hz  

 

输出端子功能选择2(OUT2) ~  
（RCH(指定速度-ON信号)）
或者
（RCH(指定速度-OFF信号)）

 

 

注）输出到OUT2时，选择f130。

 

1）检测宽度 + 指定频率低于指定频率

输出频率［Hz］

速度到达指定频率：反转

时间［s］

－ 

ON
OFF

＋ 

ON
OFF

０

( )

速度到达指定频率
P24-OUT1端子
P24-OUT2端子（标准出厂设定）
FLA-FLB-FLC端子

2）检测宽度＋ 指定频率高于指令频率时

输出频率［Hz］

时间［s］

－ 

ON
OFF

＋ 

速度到达指定频率：反转
ON
OFF

０

( )

速度到达指定频率
P24-OUT1端子
P24-OUT2端子（标准出厂设定）
FLA-FLB-FLC端子

f105

6.  2  输入信号选择

6.  2.  1  正转/反转指令同时输入时的指令执行优先顺序

   ：正转/反转指令同时输入时的执行优先顺序。

・功  能

本参数允许用户在正转与反转信号同时输入时选择电机的优先旋转方向（动作）。
    1)反转
    2)减速停止

 

 

[参数设定]

正转/反转指令同时输入时的优先顺序

参数名 功     能 调整范围 标准出厂设定值

0：反转，1：停止  

输出频率［Ｈｚ］

正转

反转

正转信号

反转信号

ON
OFF
ON
OFF

正转/反转指令同时输入时，电机 将反转。

将减速停止

０

设定频率

设定频率

时间[s]

[ f105=0（反转）]

[ f105=1（反转）]

 

正转

反转

正转信号

反转信号

ON

OFF

ON

OFF

正转/反转指令同时输入时，电机

输出频率［Ｈｚ］

设定频率

时间[ｓ]０
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・功  能

即使在操作面板运转模式下，亦可优先执行一部分来自端子台的外部指令。
用于面板运转时从外部输入指令进行点动模式等的运转。

6.  2.  2  操作面板运转(模式)时优先执行来自端子台的指令

  ：输入端子的优先选择
 
 
 
 
 

 

[参数设定]  

输入端子的优先选择

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

0：无，1：有f106 0 

 

［设定值０：无］

优先执行自面板输入的运转操作指令。要切换至执行端子台输入的指令，需从端子台输入切换指令（指令端子台优先）。

 

自面板输入的运转操作指令
＝ ）

自端子(台)输入的运转操作指令

有效的运转操作指令

用切换端子可以切换至端子台运转
(运转操作端子台优先)
==>参照7. 2项

 

［设定值1：有］

即使从面板进行运转操作，从端子发出的运转操作指令被输入时，端子输入将被优先执行。

从面板输入的运转操作指令

（ ＝ ）

从端子(台)输入的运转操作指令

内部的运转操作指令
A

B

Ａ：无端子输入指令
Ｂ：有端子输入指令

 
 

■优先执行的端子输入的运转(操作)

点动运转      　　　　     ：输入端子选择18/19
直流制动　　　　　　　：输入端子选择22/23       

 

面板运转时的点动切换示例

 

［设定点动用输入端子(S3-CC)时］

将控制端子S3（标准出厂设定｢14:多段速指令3｣）分配为点动运转设定端子。

输入端子功能选择7(S3)

参数名 功    能 调整范围 设定示例

0~135 18(点动运转设定端子)

 

f117

ST-CC之间

Ｓ3-CC之间
点动运转

输出频率[Hz]

正转

正转

０

设定频率

面板键 RUN STOP RUN STOP RUN STOP

 

 

6.  2.  3  模拟输入信号切换

  ：模拟输入VI/II电压/电流切换

：模拟输入AI2（选购件主板）电压/电流切换  
 

・功  能

可以切换输入到模拟输入端子VI/II以及AI2（选购）的信号。
 

 
[参数设定]

模拟输入VI/II电压/电流切换

参数名 功    能 调整范围 设定示例

:电压输入
:电流输入

:电压输入
:电流输入

 

模拟输入AI2（选项主板）
电压/电流切换  

 

将模拟输入端子VI / II作为电压输入（VI）
使用时

＝  

将模拟输入端子VI / II作为电流输入（II）
使用时

＝  

CCA VI/II

0~10V 输入　

CCA VI/II

0~20mA(4~20mA)输入　

CCA：模拟公用

输入增益・偏离调整请参照6. 28项
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6.  3  端子功能选择

6.  3.  1　输入端子功能常开（ON）

  ,  ,  ：常开动作功能选择1~3
 
・功  能

在输入端子功能中，选择想使其常时动作（ON）的功能（仅１点）。
 

 
[参数设定]

常时动作功能选择1

常时动作功能选择2

常时动作功能选择3

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

~  

~   

~   

※和７.２.１项的功能设定一览表的正逻辑・负逻辑无关，被选择的功能常时动作。
 

6.  3.  2  变更输入端子功能

 

  ：：输入端子功能选择1（F）

：输入端子功能选择2（R）

：输入端子功能选择4（RES）

：输入端子功能选择5（S1）

：输入端子功能选择6（S2）

  

  

  

  

  ：输入端子功能选择择7（S3）

：输入端子功能选择8（RR/S4）

:  输入端子功能选择9~16

：输入端子功能选择17~20

  

  ~    

  ~   

・功  能

 
 

 
 

■接点输入端子功能设定

－ 常时动作功能选择1

常时动作功能选择2, 3

输入端子功能选择1(F)

输入端子功能选择2(R)

输入端子功能选择4(RES)

输入端子功能选择5(S1)

输入端子功能选择6(S2)

输入端子功能选择7(S3)

端子记号

==>详细请参照7. 2. 1项

标   题 功    能 调整范围 标准出厂设定值

Ｆ 

Ｒ 

RES 

S1 

S２ 

S３ 

 
 
（==> 参照11项）

 

RR/S4

只有SW3在S4端时，下记端子有效

输入端子功能选择7(S4) （注 2）

注1）f110, f127, f128（常时动作功能选择1~3）被选择的功能常时动作。

注2）将RR／S4作为接点输入（SINK逻辑）使用时，请务必将滑动开关SW3移至S4端使用。

 

从外部的可编程控制器等输送信号到控制输入端子，在进行变频器的运转或设定时使用。

接点输入端子的功能可从120个（0-135）的功能中选择。可以灵活对应全体系统的设计需求。

用RR/S4端子在SW3可以进行模拟输入／接点输入的切换。

由于标准出厂时，RR/S4被设定为模拟输入（电压信号输入），要想将其作为接点输入使用时，请将SW3设定在

S4端。

f110, f127, f128

0~ 135

0~ 135

f111

f112

f114

f115

f116

f117

6(ST)

0

2(F)

4(R)

8(RES)

10(S1)

12(S2)

14(S3)

－

16(S4)f118

■连接方法

１）ａ接点输入时

 

CC

输入端子
★输入端子和CC(公用)短接时动作。使用于正转・反转，多

   段速等。

变频器 A接点开关 SINK设定时

 
２）通过晶体管输出时

CC

入力端子

变频器 可编程控制器 

 

※和可编程控制器之间的界面

此时，请务必将滑动开关SW1设定在PLC端。

 

注）用开放集电器输出的可编程控制器控制时，使用端子P24/PLC，通过按下图所示配线，可

       防止因回流电流导致的误动作。

可编程控制器

PLC 

+24V
电源

PLC 

SW1 

+24V 

F~S4 

CC 

P24／PLC 

变频器

 

３）sink逻辑／sauce逻辑输入

       sink逻辑／sauce逻辑输入（输出入端子的逻辑）可以切换。

       详细请参照2. 3. 2项

 

★将输入端子和CC（公用）连接到可编程控制器的输出（无

接点开关），可加以控制。使用于正转・反转，多段速等。

请使用２４Ｖdc－５ｍＡ规格的晶体管。



 

F-9F-8

66

 

6.  3.  3  使用伺服锁定功能

  ：输入端子功能选择4 (RES)

：起动频率设定  
 

 

 

 

 

 

［参数设定］

输入端子功能选择4 (RES)

参数名 功    能 调整范围 设定示例

~  

起动频率设定 ~ Hz 
 

注1）本功能只有设定pt＝8（PG反馈矢量控制2）时有效。
注2）为了激活伺服锁定功能，需要将f240（启动频率设定）设定为0Hz。
注3）请注意，因为不是位置控制，对电机施加保持转矩以上的外力时，电机将会旋转。

 

通过将参数f114(RES端子功能选择)设定为70，伺服锁定信号将被附加到RES信号。此时打开RES端子信号即会激活
伺服锁定功能。请注意如果输入F信号，R信号，即便是伺服锁定状态下电机也会运转。

输出频率［Hz］

伺服锁定信号
＋RES信号

F信号

时间[s]０
空  转

R信号

伺服锁定状态

 
 

即使在伺服锁定状态下的起动，也可以输出150%以上的起动扭矩。

但是，和低速运转时相同，电子热保护等级下降，所以以下参数需根据电机实际情况进行设定。

·olm（电子热保护特性选择）

·thr（电机用电子热保护等级1），f173，f177，f181

·f606（OL降低开始频率）

·f607（电机用150%过负载耐量时间）

 
 

6.  3.  4  变更输出端子功能

  ：输出端子功能选择1(OUT1)

：输出端子功能选择2(OUT2)

：输出端子功能选择3(FL)

                      ：输出端子功能选择4~9

                      ：输出端子功能选择10，11

  

  

  ~   

  ~   

==>详细请参照7. 2. 2项  
 

·功  能

和伺服电机运转原理相同，只需将运转信号设定为ON，即可实现0Hz运转状态。

用于电机停止时需要保持转矩的用途。

6.  3.  5  输入输出端子的应答时间

  ：输入端子１应答时间选择

：输入端子２应答时间选择

：输入端子４应答时间选择

：输入端子５~12应答时间选择

：输入端子13~20应答时间选择

  

  

  

  

  
==>详细请参照7. 2. 3

输出端子的应答时间设定可以用My功能设定。

==>详细请参照6. 39

 

6.  4  基础参数２

6.  4.  1  通过端子输入进行V/f 1・2・3・4的切换选择

  ：基本频率2

：基本频率电压2

：手动转矩提升量2

：电子热保护等级2

：基本频率3

：基本频率电压3

：手动转矩提升量3

：电子热保护等级3

：基本频率4

：基本频率电压4

：手动转矩提升量4

：电子热保护等级4

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

・ 功  能

4种电机用1台变频器加以控制时，根据所需用途或运转方法，在想切换电机的V/f特性（1~4种类）时使用。

使用端子来进行切换。

（注）（V/f控制模式选择）只有在「V/f1」有效。

选择「V/f2~V/f4」时，V/f控制变为定扭矩特性。

而且，在（V/f控制模式选择）＝, 时，请勿切换电机。

切换V/f1~4特性（1~4种类）后，被选参数请参照下页表格。

 

注）关于下列功能请分别参照相对应项：

, , 的功能，5. 8项 （基本频率1）

, , 的功能，5. 8项 （基本频率电压1）

, , 的功能，5. 7项 （手动转矩提升量）

, , 的功能，5. 14项 （电机用电子热保护等级1）
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■切换用的端子的设定

标准出厂设定没有分配V/f 1、2、3、4切换用的端子，因此需要对其进行事先设定。请分配到未使用的端子。

 

例）将V/f切换1功能分配到S1端子，V/f切换2功能分配到S2端子。

输入端子功能选择5（S1）

参数名 功    能 调整范围 设定示例

（V/f切换1）

输入端子功能选择6（S2）

 ~
~ （V/f切换2）

 

S1：V/f切换１

S2：V/f切换２

CC

Ｍ

 

 

S1-CC S2-CC V/f              选择参数

OFF OFF １ 

基础频率1　　　　：
基础频率电压1　　：
手动转矩提升1       ：
电子热1　　　       ：

基础频率2　　　　：
基础频率电压2　　：
手动转矩提升2       ：
电子热2　　　       ：

基础频率3　　　　：
基础频率电压3　　：
手动转矩提升3       ：
电子热3　　　       ：

基础频率4　　　　：
基础频率电压4　　：
手动转矩提升4       ：
电子热4　　　       ：

ON OFF ２ 

OFF ON ３ 

ON ON ４ 

 

注1:  V/f切换不能在变频器运转中实行。请在停止变频器的运转后进行切换。

        从变频器的重新起动至V/f切换完成需要0.1秒以上的时间。

注2: 使用矢量或V/f-5点设定时请选择使用V/f1。

        选择V/f2, V/f3, 或V/f4时无法使用矢量控制, 但可以使用V/f比一定控制。 

注3: 如使用“My功能” , 可在切换V/f的同时进行转矩限制与加速/减速模式的切换。

注4: 用面板或从通信的切换, 可以个别设定输入加减速切换（）。

*只有在面板运转时有效。
 

 

 

 

 

6．5  V/f-5点设定

  ：V/f-5点设定Vf1频率

：V/f-5点设定Vf1电压

：V/f-5点设定Vf2频率

：V/f-5点设定Vf2电压

：V/f-5点设定Vf3频率

：V/f-5点设定Vf3电压

：频率设定模式选择1

：频率优先选择

：频率设定模式选择2

：速度指令优先切换频率

：V/f-5点设定Vf4频率

：V/f-5点设定Vf4电压

：V/f-5点设定Vf5频率

：V/f-5点设定Vf5电压

  

  

  

  

  

  

  

  

  

==>详细请参照5. 6. 5）

 

6.  6  速度指令切换

6.  6.  1  使用2种频率(速度)指令

 

 

  

 

・功  能 

切换从端子台输入的2种频率基准信号。

·用参数自动切换

·用切换频率自动切换

·用端子台进行切换

 

1）用端子台切换（ ） 

通过分配给端子频率优先切换的功能，可以进行切换。

用选择的指令

用选择的指令

频率指令
A

B

 

Ａ：选择用设定的指令--频率指令切换端子OFF

Ｂ：选择用设定的指令--频率指令切换端子ON

 

例）将S3端子设定为频率优先切换端子时

输入端子功能选择7(S3)

参数名 功    能 调整范围 设定示例

~  (频率指令切换)

 

 令指度速  

OFF 
 

 
ON 用            选择的指令

用            选择的指令

 

S3 

CC 

＝











 
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2）用切换频率自动切换（＝）

A

B

用选择的指令 频率指令

 

Ａ：用设定的频率设定值比大・・・用设定的输入优先。

Ｂ：用设定的频率设定值比小・・・用设定的输入优先。

 

 

用设定的
输入优先

用设定的
输入优先

 

 

 
 

[参数设定]

频率设定模式选择1

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

 

:VI/II(电压/电流输入)
:RR/S4(电位器/电压输入)
:RX(电压输入)
:面板输入有效(含LED・LCD选项输入)
:2线式RS485通信输入
:4线式RS485通信输入
:通信选项输入
:选项AI1(差动电流输入)
:选项AI2(电压/电流输入)
:升降频率
:选项RP脉冲输入
:选项高速脉冲输入
:不支持

:/端子切换(输入端子功能选

    择, )

:/频率切换(用切换)

频率优先选择  

频率设定模式选择2  

速度指令优先切换频率 ~ Ｈｚ 

 

 

 

用选择的指令

频
率
设
定
信
号





和相同（~）

6.  7  运转频率

6.  7.  1  起动频率/停止频率 

  ：起动频率设定

：停止频率设定  
 

・功  能

 

[参数设定]

起动频率设定

参数名 功    能 调整范围 标准出场设定值

~ Hz  

停止频率设定  ~ Hz  

 

起动频率设定  

停止频率设定　 

输出频率［Ｈｚ］

时间[ｓ]０
 

 

注）请设定起动频率                 ＞停止频率                   。

如                  -设定频率<                  -设定频率时，实际频率必须高于                 -设定频率以起动电机。

如f240＝f243＝0.0Ｈｚ时，设定频率即使是0.0Hz电机也会起动。

 

 

6.  7.  2  用频率设定信号控制运转/停止

  ：运转开始频率

：运转开始频率滞后值  
 

・功  能

仅用频率设定信号便可控制运转和停止动作。

 

［参数设定］

运转开始频率

运转开始频率滞后

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

~   

~  Hz  

电机起动时，用f240设定的频率会被瞬时输出。

在由于加减速时间设定不当而引起起动转矩应答滞后现象，并影响正常运转情况下使用。推荐在0.5~2.0Hz(最

高5Hz以下)间设定。通过将电机的滑差量控制在额定滑差量之下可抑制过电流。如需要在零速状态下保持转矩

（此时pt＝7, 8），请将f240及f243设定为0.0Ｈｚ。

·起动时：f240的设定频率瞬间输出。

·停止时：实际频率与f243的设定频率吻合时，输出频率瞬间变为0Hz。
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0　　 A　　　  B        100%    频率指令值

  ＋  

 

  －  

 
频率设定信号到达 B 点后，变频调速器开始加速。

而当频率设定信号变为 A 点以下时，变频调速器

则开始减速。

输出频率［Ｈｚ］

 

6.  7.  3  频率设定信号0Hz盲区处理功能

  ：频率指令盲区频率
 

・功  能

 

[参数设定]

频率指令盲区频率

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

~ Ｈｚ  

频率指令盲区
处理后输出值

０Ｈｚ
频率指令值

注１）本功能对多段速频率指令无效。

注２）作为频率指令，对于经fmod、f207以及
           外部通信输入的频率有效。
注３）如本功能动作，过负载功能将对频率加算，
           乘算。

6.  8  直流制动

6.  8.  1  直流制动

  ：直流制动开始频率

：直流制动量

：直流制动时间

：正反转直流制动优先控制  

  

  
 

・功  能

给电机外加直流电流可以获得较大的制动转矩。可设定外加直流电流的大小、外加时间以及开始频率等。
 

 
 

［参数设定］

直流制动开始频率

直流制动量

直流制动时间

正反转直流制动优先控制

0.0~120.0Ｈｚ

0~100%

0.0~20.0秒

0：无效 1：有效

f250

f251

f252

f253

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

  
 

 

在带传感器矢量控制 (pt＝7, 8)状态下，为了实现固定电机轴的控制，欲通过模拟输入等方法将频率设定为

0Hz时，会出现由于偏移或偏心的原因导致无法准确将频率设定为0Hz的现象。

在此情况下，本参数可确保用户准确地将频率指令设定为0Hz。当频率指令低于指令盲区设定值(f244）时，

变频器会自行将频率默认为0Hz。

ON
OFF

时间[ｓ]

直流制动开始频率

          

直流制动量  

直流制动时间

输出频率［Ｈｚ］

直流制动停止

运转信号（F-CC间）

输出电流［Ａ］

０

０

设定频率
ＬＥＤ显示器显示

点亮

 

 
＜直流制动的开始条件＞

 

［通常的直流制动］（正反转直流制动优先控制f253＝0［无效］）

ON

OFF

时间[ｓ]

：直流制
动动作中

  

  输出频率［Ｈｚ］

运转信号（F-CC间）

参照频率

０

０

设定频率

  

  

    

① ② ③②

 

①f250，f243＞参照频率时      ：进行直流制动动作。

②f250＞参照频率＞f243时      ：用指令频率运转。

 f250，f243＞参照频率时　   ：进行直流制动动作。

③直流制动动作中，发出运转指令时,  ：中断直流制动动作，开始运转。

 

注）在直流制动期间，为了防止跳

闸，有时将自动调整直流制动量。

使 用 标 准 电 机 时 ， 直 流 制 动 量

f251的设定值设定在60％以上

时，根据直流制动时间f252的

设定，可能会引发源与电子热的过

负载保护动作。

正反转直流制动优先控制f253会自动辨别特定条件，诸如来自变频器的停止指令，并且在输出频率变为直流

制动开始频率f250以下时会被自动激活。此时直流制动开始的条件不仅包括从面板或外部期间输入的起动/停

止指令，参照频率值变为f243设定（停止频率设定）值以下及输出频率变为运转结束频率f243设定值以下

时也包括在内。
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［正反转直流制动优先控制］（正反转直流制动优先控制f253＝1［有效］）） 

时间[ｓ]

  

  

输出频率［Ｈｚ］

正转信号（F-CC间）

ON

OFF

参照频率

０

０

设定频率

  

  

：直流制动动作中

    

④
⑤

⑥

反转信号（R-CC间）

ON

OFF

  

  ＝   ＝

  

⑦

 

④通常（f253＝0）的正反转时　：因为不作为变频器停止指令加以辨认，所以不实施直流制动动作。

⑤正转（反转）运转中输入反转（正转）指令时（f253＝1） ：减速过程中f250所设定的频率＞参照频率时，

    进行直流制动动作。

⑥直流制动动作中输入运转指令时：运转指令优先。

⑦直流制动动作中运转指令从ON变为OFF时，直流制动停止。

 

 

6.  8.  2  电机轴固定控制

  ：电机轴固定控制
 

・功  能

本功能用于防止电机停止后由于电机轴没有固定而产生的电机轴随意旋转现象。

另外，本功能可用于电机的预热。

 
 

[参数设定]

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

电机轴固定控制 0：无效，1：有效

将ST功能分配到S3端子时： 

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

常时动作功能选择1

输入端子功能选择7 (S3)

0~135

0~135 6

0f110

f117

 

 

 

设定电机轴固定控制f254＝1，通常的直流制动动作结束后，可以用直流制动量f251设定值的一半的量继续直

流制动。想要中止电机轴固定控制时，请将分配到输入端子的“ST待机指令（6）”功能取消。

注意：通过控制端子输入直流制动指令后，本功能不动作。

时间[ｓ]

直流制动开始频率

输出频率［Ｈｚ］
ＬＥＤ显示器显示

运转信号（F-CC间） ON
OFF

输出电流［Ａ］

０

０

设定频率

运转待机信号（ＳＴ-CC间）
ON
OFF

   

 　２

点亮

点亮
  

 

 

6.  8.  3  停止时0Hz指令输出功能

  ：停止时0Hz指令输出功能 
・功  能

 
[参数设定]

停止时0Hz指令输出选择

直流制动开始频率
直流制动时间

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

：标准（直流制动）
：0Hz指令

 

~ Ｈｚ  

~  秒  

注1）当输出频率在直流制动开始频率f250以下，并且S3-CC端子间短接（ＯＮ）的时侯，如果电机轴固

定控制参数设定为f254＝1（有效），则直流制动功能会被激活，并将持续进行电机轴固定控制。而

此时直流制动时间参数f252的设定将不起作用。

注2）电机轴固定控制中，因停电变为空转时，将中止轴固定控制。

         另外，轴固定控制中，跳闸后用重试功能复原时电机轴固定控制也将被取消。

此功能在电机停止时对电机加以零速控制。如果设定了本参数，停止时输出指令而非直流制动指令，而电机也

会在设定时间之内被控制在停止状态下。此控制功能动作中，显示器显示「db」。此功能只有在带传感器矢

量控制（pt＝7，8）状态下动作。

具体动作条件请参照直流制动（6. 8. 1项）。直流制动的部分视同为频率指令为0Hz的运转。

注１）直流制动开始频率f250＝0.0时不动作。

注２）如果设定本功能f254的电机轴固定控制将不能使用。

注３）本功能在转矩控制状态下不动作。

注４）带传感器矢量控制pt＝7，8的速度控制之外本功能不动作。使用本功能，需要另购ＰＧ反馈用的主板。   

带传感器矢量控制pt＝7，8之外的使用，等同于通常的直流制动动作(即f255＝0.0)。

注５）注意：如果将直流制动开始频率f250设定较高，电机会从高速旋转的状态突然施加停止指令。根据负载条

件，可能会引发跳闸。

注６）此参数的一部分功能类似于通过端子台或外部控制装置（输入端子功能22、23通信运转操作）输入指令

来激活的直流制动功能。其区别在于本功能以0Hz指令替代了直流制动。
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6.  9  下限频率连续运转时自动停止（睡眠/唤醒功能）

 ：下限频率连续运转时自动停止
 

・功  能

 
 
[参数设定]

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

下限频率连续运转时自动停止时间
：无
~ 秒 

 

输出频率［Ｈz］

时间［秒］

运转信号（F-CC间）

ON
OFF

+0.2Hz

 

 

注）本功能在运转开始时或正反切换动作中也有效。

 

在f256设定的时间内，电机持续在下限频率(ll)以下运转时，变频器会自动控制电机减速停止。此时面板显

示“lstp”（交替闪亮）。

在频率指令值高于下限频率(ll)＋０．２Ｈz时本功能自动失效。另外，运转指令解除时，本功能会自动取消。

6.  10  点动运转

  ：点动频率

：点动停止模式

：面板点动运转模式

  

  
 

・功  能

本参数可使电机进行点动运转。如果输入了点动运转信号，则将忽略加速时间设定而立即输出点动频率。

另外，通过选择面板点动运转模式，可在面板上选择通常的运转·停止或者点动运转的运转·停止。

 
 
点动运转功能需分配到输入端子上。

当分配到端子S3时，设定f117 =18。

点动用输入端子 (S3-CC)短接期间，电机可进行点动运转。

 

[参数设定]
参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

点动频率

点动停止模式

面板点动运转模式

0：减速停止，1：空转停止，2：直流制动停止

0：无，1：面板点动运转模式有效

~  Hz  

  

 

 

＜点动运转示例＞

 　S3-CC间(JOG) 短接＋ F-CC间短接 正转点动运转   

 　S3-CC间(JOG) 短接＋ R-CC间短接 反转点动运转 

（  通常的运转频率信号输入＋ F-CC间短接：正转运转、R-CC间短接：反转运转    ）

  

   

ST-CC间

F-CC间

R-CC间

S3-CC间

通常的运转频率
设定信号输入

输出频率[Hz]

正转

反转

正转

正转

０

设定频率

时间［秒］

·点动运转设定端子（S3-CC间）在运转频率小于点动频率时有效。

    运转频率大于点动频率时不动作。

·点动运转设定端子（S3-CC间）短借期间，可以点动运转。

·即便中途输入运转指令，点动运转优先。

·面板运转中（cmod =1），设定f106（输入端子优先选择）＝1，分配JOG运转设定端子功能(18, 

19)到输入端子，通过此输入端子的ON/OFF可以进行强制点动运转。

·即使f261＝0，1，在发生紧急直流制动停止时(f603＝2)，将施加直流制动。

·注意:通过设定f105（正转／反转同时输入时的有效选择）＝0（反转），正转、反转指令同时输入时，

将变为正转点动运转→减速停止（点动频率→０Ｈｚ）→反转点动运转。

·点动频率不受上限频率（ul）的限制。

ON
OFF
ON
OFF

ON
OFF
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[点动用输入端子 (S3-CC)的设定]

将控制端子S3（标准出厂设定｢14:多段速指令3｣）分配为点动运转设定端子。

标题 功    能 调整范围 设定例
 

输入端子功能选择 7（S3） ~  （点动运转设定端子）

注）点动运转中，LOW（低速检测信号）输出有效，但RCH（指定频率到达信号）输出无效外，PID控制也不起作用。

在面板点动模式下按　　　键，显示fjog。按　　　 键显示fjog。

·fjog显示中按　　　键，按　　　键期间，持续正转点动运转。

·rjog显示中按　　　 键，按　　　键期间，持续反转点动运转。

·点动运转中，用　　　及　　　 键，可以切换旋转方向，按　　　 键正转，按　　　键反转。

·持续按           键20秒以上，显示键故障报警“e-17”。

面板点动运转模式和其他模式的关系如下图所示。按           键可以移行MODE

标准监视器模式

状态监视器模式 设定监视器模式

面板点动运转模式

MODE
MODE

MODE MODE

 
注1）运转中，（运转键灯点亮时）以及运转指令输入中（运转键灯点亮时），不能切换到面板点动运转模式。

注2）f106（输入端子优先选择）＝1的时侯，变频器不显示面板点动运转模式。

6.  11  用外部接点输入时的频率设定（升降频率设定）

 ：外部接点输入－升高应答时间

：外部接点输入－升高频率步宽

：外部接点输入－下降应答时间

：外部接点输入－下降频率步宽

：升降频率初期值

：升降频率初期值改写

  

  

  

  

  
 

・功  能

通过从外部来的接点信号设定输出频率。

 
[参数设定]

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

外部接点输入－升高应答时间

外部接点输入－升高频率步宽

外部接点输入－下降应答时间

外部接点输入－下降频率步宽

升降频率初期值

升降频率初期值改写

~ 秒  

~  Hz  

~ 秒  

~  Hz  

~ Hz  

0：不改写。
1：电源OFF时，
       改写f268。

 

★本功能在参数fmod（频率设定模式选择１）＝10、或者参数f207（频率设定模式选择２）＝10时有效。

   

RU N RU N

RU N RU N

RU N

■用连续信号调节时（参数设定示例１）

与升／降频率信号输入时间成比例的调整输出频率升／降时，请按下记方法设定参数。

面板频率增加斜率　＝　f265／f264的设定时间

面板频率减少斜率　＝　f267／f266的设定时间

f264 = f266 = 1

（acc（或者f500）／fh）≦（　 f265／ f264的设定时间）

（dec（或者f501）／fh）≦（　 f267／ f266的设定时间）

为了使面板频率指令的升／降和输出频率的升／降尽可能的同步，请按下记设定参数。

 

 

〈动作示例１：用连续信号调节频率升／降时的示例〉

点线表示实际输出频率

频率　０Ｈｚ　

下限频率

斜率　　 ／
斜率　　 ／

上限频率

下降信号

升高信号

运转指令

设定频率清除信号

指令频率（Ｈｚ）

 

■用脉冲信号调节时（参数设定示例２）

用每1个脉冲阶梯状升／降频率时，请按下记设定参数。

f264，f266　≦　脉冲ON时间

f265，f267　＝　用1个脉冲升／降频率

＊变频器对于短于f264、f266设定时间的脉冲信号不应答。请将清除信号设定在12ms以上。

 

〈动作示例２：用脉冲信号调节频率升／降时的示例〉

 

运转指令(F等)

升高信号

下降信号

清除信号

上限频率

指令频率(Hz)
(点线表示实际输出频率)

0Hz
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■同时输入两个信号时

■升降频率初期值的设定

■升降频率初期值的改写

■频率设定范围

■设定最小单位

 

 

 

 

 

6.  12  跳频－共振频率跳跃

  ：跳变频率1

：跳频幅度2

：跳变频率2

：跳频幅度2

：跳变频率3

：跳频幅度3

  

  

  

  

  

・功  能

 

跳频幅度３（ ）

跳频幅度２（ ）

跳频幅度１（ ）跳变频率１（ ）

跳变频率３（ ）

跳变频率２（ ）

频率设定信号
０

输入频率［Ｈｚ］

 

·清除信号和升高或者下降信号同时输入时，清除信号优先。

·升高信号和下降信号同时输入时，根据f265和、f267的差值动作。即，如果f265大，升高f265－     

 f267的部分。

希望记忆断开电源前的频率，以便下次投入电源时从切断电源前的频率开始运行时，请设定f269（升降频率初期值

的改写）=1（电源OFF时，改写f268）。

注意：每次电源断开时，都将重写f268。

0.0Hz~fh（最高频率）是调整范围。如果从输入端子进行设定频率清除（功能编号：92、93），下限频率将立刻

被设定。

运转时想避开机械系统的固有振动频率产生的共振时，能够使其跳过该共振频率。另外，跳跃过程中，跳变

频率将具有滞后特性。

f702（任意单位显示倍率）＝1.00时，可以用0.01Hz为最小单位进行设定。

投入电源后，想要从0.0Hz（初始设定值）以外的固定频率开始设定时，请将f268（初始升/降频率）设定为0.0Hz以

外的所需频率。

［参数设定］

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

跳变频率1

跳变幅度1

跳变频率2

跳变幅度2

跳变频率3

跳变幅度3

~  Hz

~  Hz

~  Hz

~  Hz

~  Hz

~  Hz
 
★如果跳变频率设定范围内含有上限频率 (ul)，运转频率则会受到频率设定

   范围下限值的限制。

 

 

 

 

6.  13  多段速运转频率

6.  13.  1  多段速运转频率8~15

6.  13.  2  强制运转控制

  ~   ：多段速运转频率8~15
==>详细请参照5. 12项
 

  ：多段速运转频率15（强制运转频率）
 

・功  能

 
 

跳变幅宽2

跳变幅宽1

★如果跳变频率设定范围内含有下限频率 (ll)，运转频率则会受到频率设

定范围上限值的限制。

★请勿将上限频率 (ul)和下限频率 (ll)设定在相同的跳变频率范围，如果

设定，将按跳变频率的下限运转。

★请勿将跳变频率范围重叠设定，重叠设定时，在正常范围会引发不能运转。

★加速·减速期间运转频率不发生跳变。

所谓强制运转控制，是指在紧急（意外）情况下使用指定的频率驱动电机。如果将强制运转控制分配给端子台

选择参数并且输入了强制运转控制信号时，电机将会按照f294的设定值（多段速频率15）进行运转。（此

时输入端子台选择参数设定为58或者59。）
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6.  14  免跳闸强化设定

6.  14.  1  重试功能

  ：重试选择（次数选择）
 

注 意 
 
 
 

强制

 

・功  能

当变频器发生跳线时，变频器可自动复位。重试时可根据需要自动进行速度搜索，并可平稳再起动电机。

 

［参数设定］

重试选择f303 00：无，1：1~10次

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

 

 

表示跳闸原因和重试过程。

瞬时停电

过电流

过电压

过负载

跳闸原因 重试过程 重试功能取消条件

连续10次重试
　第1次：发生跳闸1秒种后
　第2次：发生跳闸2秒种后
　第3次：发生跳闸3秒种后
　　　　　　　…

第10次：发生跳闸10秒种后

 

重试可能的跳闸原因

· ·

·

·

·

·

·

·

·

·

·

·

·

·

·

·

·

·

·

·

·

·

·

：过电流

：直流部过电流或者元件过热

：过电压 

：变频器过负载

：电机过负载

：制动电阻过负载

：过热

：PM电机失步

·

·

, ,

· , ,

· , ,

 

★发生以下原因的跳闸时，不能进行重试。

， ， ：起动时支路过电流 ， ， ：EEPROM异常

：输入欠相 ：主RAM异常

：输出欠相 ：主ROM异常

：起动时负载侧过电流 ：CPU异常跳闸

：外部热异常 ：外部通信运转指令的异常中断

：低电流 ：门阵列故障

：主电路电压偏低 ：输出电流检测器异常

：过转矩

：接地

：选购件异常

：其他（重试可能跳闸之外）， ~  

：非常停止

★重试期间保护动作检测继电器（FLA，FLB，FLC端子）信号不输出。（标准出厂设定）
★过负载ol1，ol2，olr）跳闸时，设定有默认冷却时间
    ==>默认冷却时间请参照13. 2项
    此时的重试运转将在默认冷却时间+重试时间后实行。
★在过电压（op1~op3）跳闸时，如果直流部分的电压没有下降，则会再次发生跳闸。
★在过热（oh）跳闸时，如果变频调速器的内部温度没有下降，则会再次发生跳闸。
★即使将跳闸保持选择(f602)设成了1，根据f303的设定不同，仍然会进行重试，
★重试期间将交替显示 rtry字样和用状态监控显示选择（f710）设定的监控内容。
★重试次数计数在重试成功后，在一定期间内没有发生跳闸的话，将被清除（重试次数变为0次）。

·请勿靠近电机，机械。

    发生瞬时停电后，由于适用了重试功能，暂时停止的电机，机械复电后（突然）开动，可能引发意外人身伤   

害。

·请在变频器，电机，机械上粘贴瞬停再起动注意标签，使事故防范于未然。

瞬时停电、过电流、过电压、过负载以外的原

因导致跳闸，或在设定重试次数内无法成功重

新启动电机。

所谓重试成功是指变频器输出频率达到指令频率而无跳闸。

★重试时，检测出电机的转速后配合电机的转速进行起动。

 

 

6.  14.  2  回避过电压跳闸

  ：过电压限制动作           

：回生过励磁上限　　　

:  过电压限制常数

:  过电压限制动作等级

  

         
 
 
・功  能  

 
过电压限制动作等级

直流部
电压

输出
频率

  ：过电压限制动作等级

 
[参数设定]

过电压限制动作

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

：有效
：无效，
：有效(短时间减速)
：有效(动态短时间减速)

 

回生过励磁上限 ~ ％ [ 注 ]  

过电压限制常数  0:自动    1：1~1000 ms   

过电压限制动作等级 ~ % [ 注 ]   

6.  14.  3  输出电压调整/电源电压修正

  ：基础频率电压1（输出电压调整）

：基础频率电压选择（电源电压修正）  
 

为了防止在减速时或者恒速运转中因为直流部的电压上升而导致过电压跳闸，变频器会自动控制输出频率。请

注意过电压限制功能被激活是时的减速时间要比预先设定的时间由所延长。当电机（２００Ｖ５５ｋＷ以上，

４００Ｖ９０ｋＷ以上）在自动转矩提升模式或矢量控制模式下运转时，如果f305设定为2或3时，本功能

与f305设定为0时功能相同。

注）100%是指、200V等级：输入电压为200V, 400V等级：输入电压为400V。

★f626兼有设定发电制动动作（5. 19项参照）等级的功能。

★如果设定f305＝2（短时间减速）且在减速中达到过电压限制动作等级时，由于电机输入电压升高（过励磁

控制），导致电机内部消费的能源增多，因此可以比通常的减速模式更加快速地减速。

★如果设定f305＝3（动态短时间减速）时，可在电机的减速起始阶段就开始增加电机的输入电压（过励磁控

制），使电机内部消费的能源增多，因此可以比短时间减速控制更加快速地减速。

★f319是用来调节在减速过程中电机所能消耗的最大能量，因此如果电机在减速过程中因过电压而跳闸的话，

将设定值调高。只有在f305＝2或3时有效。

★f469是可以调节过电压限制的过滤时间常数。该参数只有在V/f控制模式（pt＝0,1,5）下有效。
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・功 能

基本频率电压1（输出电压调整）

基本频率电压选择（电源电压修正）

 
○电源电压修正‥‥即便输入电压变动，也可保持V/f比率一定。
○输出电压限制‥‥当实际频率超过基础频率时对输出电压加以限制。注意：电源电压没有得到修正时，输出电压
   不会受限制。

［参数设定］

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

基础频率电压１
(输出电压调整)

200V等级：50~300V
400V等级：50~660V

vlv

f307

200V机种：200
400V机种：400

0：无电源电压修正（无输出电压限制）
1：有电源电压修正（无输出电压限制）
2：无电源电压修正（有输出电压限制）
3：有电源电压修正（有输出电压限制）

0

 
 

基础频率电压选择
(电源电压修正)

[f307＝0：无电源电压修正・无输出电压限制]               [f307＝1：有电源电压修正・无输出电压限制]

输入电压

 高

 低

输出频率

[Ｖ]

 
０

×输入电压
vlv

额定电压
注）

输
出
电
压

输
出
电
压

 输入电压

 高

 低

[Ｖ]

输出频率
 

０

 

 

＊上图适用于V/f控制选择pt＝0，1，6时。

输入电压

[Ｖ]

输出频率  

 高

 低

０

 
 

 

输入电压
 高

 低

[Ｖ]

输出频率
 

０

 

＊Ｖ／ｆ控制模式选择pt＝0，1，6时。

 

 

 

 

注）额定电压是指200V等级：200V,  400V等级：400V的固定值。

额定电压
＞１的时侯，不能输出输入
    电压以上电压。

额定电压
＞１的时侯，不能输出
     输入电压以上电压。

本参数用来设定基础频率1vl的电压。另外，即便输入电压高于设定电压时，亦可防止高于vlv的电压输
出。（f307＝2、3的时侯有效）

即便输入电压偏低，也可维持V/f的比率一定。可以防止低速时的转矩降低现象。

★f307＝0，2的时侯，输出电压与输入电压成比例变动。

★即便设定基础频率电压（vlv）在输入电压以上，输出电压也不会超过输入电压。

★根据电机额定定数，可以调整电压和频率的比值。如果设定f307＝3，即便实际频率高于基础频率，也可以防 

    止输出电压的升高。

★如果设定参数Ｖ／ｆ控制模式选择pt为2~4或6~8，则无论f307如何设定电源电压都会被修正。

＊即便设定vlv在输入电压以下，当输出频
率高与基础频率vl时，输出电压仍将高于
vlv电压。

[f307＝2：无电源电压修正・有输出电压制限]               [f307＝3：有电源电压修正・有输出电压制限]

×输入电压
vlv

额定电压
注）

输
出
电
压

输
出
电
压

6.  14.  4　禁止反转运转

  ：禁止反转运转选择
 

・功  能

防止由于运转信号的误输入导致电机异向旋转。
 

［参数设定］

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

禁止反转运转选择 0：全部许可，1：反转禁止，2：正转禁止f311 0
 

注意!!

 
 

6.  14.  5 输出电压波形选择

  : 输出电压波形选择
 

 

·功  能

·功　能

 
[参数设定]

输出电压波形选择

参数名 功   能 调整范围 出厂设定值

0:PWM 载波频率控制1 
1: PWM载波频率控制2

0f313

 

 

6.  15  负载分担控制

  ：负载分担增益

：负载分担增益0%时的速度

：负载分担增益f320时的速度

：负载分担盲区转矩

：负载分担输出过滤器

  

  

  

  
 

用多台变频器和电机驱动同一个负载时，进行负载分担的功能。进行频率范围和盲区转矩，增益的调整。

 

·在带模式的多段速或者强制点动等运转中向禁止方向运转时，本参数会取消与之冲突的运转指令。
·在矢量控制，自动扭矩提升运转时，如果没有将电机常数调整为最适合的值，会引发电机的滑差频率程度的反转

。使用时请将f243(停止频率)设定在滑差频率程度。在带传感器矢量控制 (pt=7,8)时，根据uvs的具体设
定，再起动时的电机可能会无视本参数的设定内容，向与禁止方向相反的方向起动。

本功能仅针对VFAS1-2550P以上及VFAS1-4900PC以上机种有效。.通过将参数f313设定为1，在载波频率

高于4kHz时可以降低变频器的损失（提高效率）。但是，应用本参数有可能导致电机的电磁噪音发生变化，因

此在使用前请确认电机噪音符合要求.
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频率

盲区转矩

内部转矩指令

 

－ 

 

－ 

 

－ 

盲区频率

增益2增益1

负
载
分
担
增
益

负
载
分
担
增
益

 
［参数设定］

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

负载分担增益（注）

负载分担增益0%的速度

负载分担增益f320的速度

负载分担盲区转矩

负载分担输出过滤器

 ~ % 

~ Hz 

~ Hz 

~ % 

~ rad/s 

注: 在实际运行中负载分担增益可在0.1到100.0%的范围内进行调整。欲将其设定为0.0 (无负载分担增益)时，请在停
      机后操作。

·负载分担只有在pt＝3, 4, 7, 8时有效。

·施加盲区转矩以上的转矩时，会自动减小频率（电源驱动时），或者增加频率（回生时）

·负载分担只针对f321以上的频率有效。

·在f321以上f322以下的频率范围内，根据频率的大小，负载分担量将自动变化。

·在超过基础频率的领域，负载分担量盲区转矩的误差将增加，因此上述功能推荐在基础频率以下使用。

·在负载分担控制模式下输出频率不受最高频率（fh）的限制。

进行负载分担时频率的变化量可以用下述公式计算。

 

a)根据内部转矩指令的增益 (增益1)

内部转矩指令(%)≧0时

(增益1＝（内部转矩指令－盲区转矩                    ）/100

但是、请将Gain1设定为“0（零）”或者正数。

内部转矩指令(%)＜0时

(增益1＝（内部转矩指令＋盲区转矩                   ）/100

但是、请将Gain1设定为“0（零）”或者负数。

 

b)根据加速后的频率的增益 (增益2)

  ＜ 时

∣加速后的频率∣≦频率1                  时

增益2＝0

∣加速后的频率∣＞频率２                  时

增益2＝负载分担增益                  /100

 

频率1                 ＜｜加速后的频率｜≦频率２                 时

 

 

 

  ≧ 时

∣加速后的频率∣≦频率1                 时

增益2＝0

∣加速后的频率∣＞频率１                 时

增益2＝负载分担增益                   /100

 

c) 负载分担速度

负载分担速度＝基础频率               ×增益1×增益2注  

注）：基础频率超过100Hz时，按100Hz计算。

　增益2＝               　　　　　　　　　　　×
(｜加速后的频率｜－频率1                   ) 

(频率2                    －频率1                 )  

负载分担增益 

100

6.  16  轻负载高速运转功能

  ：电源驱动时切换负载转矩

：电源驱动时重负载转矩

：电源驱动恒速时重负载转矩

：回生制动时切换负载转矩

：轻负载高速运转选择

：轻负载高速教授功能

：自动轻负载高速运转频率

：轻负载高速运转切换下限频率

：轻负载高速运转负载等待时间

：轻负载高速运转负载检出时间

：轻负载高速运转重负载检出时间

：蠕变时间1

：制动功能模式选择

：负载量转矩输入选择

：提升时转矩偏离输入

：下放时转矩偏离乘数

：制动释放时间

：蠕变频率

：蠕变时间2

：制动时间教授功能

  

  

   

  

  

   

  

  

  

  

 

 

==>详细请参照6. 42项中指定的使用说明书（E6581327）

 

6.  17  制动功能

  

  

  

  

  

   

  

  

  

 

 
・功 能

用于升降或类似用途的制动顺序。

在释放制动前确立转矩，使制动释放时平稳起动。

 

 

 

制动功能模式选择

蠕变时间1

：无
：正转提升
：反转提升
：水平运转

参数名 功    能 调整范围

0.00~2.50 秒. 

标准出厂设定值

负载量转矩输入选择

0：无效

1：VI/Ⅱ(电压/电流输入)

2：RR/S4(电位器/电压输入)

3：RX(电压输入)

4：f343有效

5：2线式RS485输入有效

6：4线式RS485输入有效

7：通信选项输入有效

8：选项AI1有效(差动电流输入)

提升时转矩偏离输入
(只有f342＝4时有效) - ~ ％ 

下放时转矩偏离乘数

制动释放时间　

蠕变频率

蠕变时间2

制动时间教授功能

0~100%

0.00~2.50秒

f240~20.0Hz

0.00~2.50秒

0：无

1：制动信号教授（调整后0）
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■起动动作

 

■停止动作

 

   输出频率 [Hz]

转矩 

运转指令

时间 [S]

转矩控制 速度控制

制动关闭指令

要求制动开放

外加转矩指令

蠕变频率
 

制动

 
 
例）将OUT1端子作为制动用输出端子时

输出端子功能选择１（OUT1）

参数名 功    能 调整范围 设定例

~  

 

■教授功能[f343]

可以进行粗调整，并对参数f343，f346，f347进行自动设定。
在教授功能调整完毕后，f342会自动被设定为4，f343也被自动设定为100。根据需要，请手动作更加详细
的调整。 

[教授功能操作]

 

运转开始指令输入后，输出参数f343的设定转矩。转矩输出的同时，从制动用输出端子输出制动释放要求信号。

之后经过f345的设定释放时间后，电机开始加速。

运转停止指令输入后，参数f346的设定减速到蠕变频率后，维持f347的设定蠕变时间，蠕变频率。这期间，

通过制动用输出端子输出制动关闭要求信号，关闭制动。

设定参数f348为1，输入运转指令后开始运行教授功能（在此期间频率与tun交互闪亮显示）。
其间，参数f343(转矩)被自动设定，通过计算制动释放的时间，f345的释放时间也被设定。f346根据电机
常数进行计算后被设定，在操作结束时f347的蠕变时间也被自动设定完毕。

注1）请在轻负载状态下运行教授功能。

注2）制动功能是由变频器根据电机关联常数，自动决定准备励磁的时间。VFAS1-2037PL和东芝标准电动机4极－

3.7kW－60Hz－200V组合时，约为0.1~0.2秒左右。根据电机的种类，会延长准备励磁的时间。

注3）使用制动功能时，请设定a u 2 （自动转矩提升）＝2 （电压型矢量控制＋自动调谐1）或者设定

f401~f413的电机关联参数。

注4）如果存在反向负荷时，教授过程中可能发生错误。此时请进行手动调整。

注5）本教授功能(f348=1)可对在f341=1时处于正转状态，f341=2时处于反转状态的制动操作进行教授。

■转矩偏差功能

 使用本功能,通过在制动被释放之前由电机提供

与负载相当的转矩，实现负载的平滑启动。 

 

[外部信号的选择]

 

6.  18  加减速暂时停止功能

  ：加减速暂时停止功能　

：加速暂时停止频率　　 ：减速暂时停止时间

：减速暂时停止频率

：加速暂时停止时间

  

  

  

  

 

・功 能

 

 

［参数设定］

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

加减速暂时停止功能　
：无效
：参数设定
：端子输入

加速暂时停止频率

加速暂时停止时间

减速暂时停止频率

减速暂时停止时间

~  Hz

~ 秒

~  Hz

~ 秒

 

１）自动暂时停止加速/减速

 

输出频率 [Hz]

时间 [S]

 
 

 
RR/S4-CCA - 0~10V (0~250%) 

RX-CCA - 0~±10V (-250~250%) 

VI/II-CCA - 0~10V                 (0~250%) 

VI/II-CCA - 4(0)~20mA (0~250%) 

 

 

 

 

电压信号

电流信号

额外转矩

(固定方向)  

反转
正转

额外转矩

-牵力转矩偏差 

加速或者减速时，可以暂时停止加减速使其以定速运转。方法有设定暂时停止频率与暂时停止时间后用参数自

动停止和通过外部信号输入暂时停止指令的两种方法。

本功能在搬运机械·纺织机械等的运转开始·停止时有效。

注1）请勿将f350（加速暂时停止频率）设定在f240（起动频率）以下。
注2）请勿将f352（减速暂时停止频率）设定在f243（停止频率）以下。
注3）如果失速防止功能动作导致输出频率下降时，加速暂时停止功能可能会被激活。

设定f350，f352为希望的频率，f351，f353为希望的时间后，将f349设定为1。
如果达到设定的频率，电机将停止加速或减速，而自动变为恒速运转。
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２）通过外部信号输入暂时停止加减速

将所需的外部端子设定为60。在输出ON信号期间，电机作恒速运转。

 

输出频率 [Hz]

时间 [S]

端子台输入
 

 
例）将RR/S4端子作为加减速暂时停止输入端子时

输入端子功能选择8（RR/S4）

参数名 功    能 调整范围 设定例

~  

 

■恒速运转中，失速防止功能动作时

根据失速防止控制，频率虽然暂时被降低，但此时间也包含在暂时停止时间内。

 

输出频率 [Hz]

时间 [S]

发生失速

t1 ts t2

 
 
 
 

■失速控制 

发生过电流，过负载，过电压状态时，变频器自动变化运转频率的功能。
各失速动作用下列参数进行动作设定。
过电流失速：f601（防止失速动作等级1）
过负载失速：olm（电子过热保护特定选择）
过电压失速：f305（过电压限制动作）

 

注）频率指令值和f350（加速暂时停止频率）设定频率相同时，加速暂时停止功能不动作。

       同样频率指令值和f352（减速暂时停止频率）设定频率相同时，减速暂时停止功能亦不动作。

 

6.  19  工频・变频切换

  ：工频／变频切换输出选择

：工频／变频切换频率

：变频器侧切换等待时间

：工频侧切换等待时间

：工频切换频率保持时间

  

  

  

  
 

・功  能

本功能决定变频器跳闸时，是否向外部顺序 (MC等) 输出切换信号。另外，如果使用输入信号，变频器运转和
工频电源运转可以在电机不停转地前提下进行切换。

 

==>详细请参照6. 42项指定的使用说明书（E6581364）

 

 

（加速（减速）暂时停止时间）　＝　（ｔ１　＋　ｔ２　＋　ｔs）

［参数设定］

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

工频／变频切换输出选择

：OFF
：跳闸时自动切换
：有工频切换频率设定
：有工频切换频率设定+
    跳闸时自动切换 注 1）

工频／变频切换频率 ~ Hz 

变频器侧切换等待时间 ~ 秒 
根据具体机型不同
==>参照K-48页.

xx-WN1：60.0   xx-WP1：50.0

工频侧切换等待时间 ~ 秒  

工频切换频率保持时间 ~ 秒  

注1）跳闸原因显示为ocl，ef1，ef2，e时，自动切换无效。

注2）制动功能f341不动作。

［时间图表 (设定示例)］

设定频率 

工频/变频切换频率 
　　　　　  　 

变频器运转用MC输出
工频/变频切换输出1 

(P24-OUT1)

工频电源运转用MC输出
工频/变频切换输出2 

(P24-OUT2)

工频切换信号(S3-CC)

ON

工频电源侧切换等待时间  

变频器侧切换等待时间  

检测时间工频电源切换频率保持时间  

ON

ON

ON

 
工频运转切换信号S3-CC之间ON：工频运转

工频运转切换信号S3-CC之间OFF：变频器运转

 

工频/变频切换输出选择

参数名 功    能 调整范围 设定示例

~  或  

工频/变频切换频率 ~ Hz                                      电源频率等

变频器侧切换等待时间 ~ 秒 因机种
而异

工频侧切换等待时间 ~ 秒  

工频切换频率保持时间 ~ 秒  

输入端子功能选择7 (S3) ~  (工频运转切换)

输出端子功能选择1(OUT1) ~  
(工频/变频切换输出1)

输出端子功能选择2(OUT2) ~  
(工频/变频切换输出2)

　-注意-

·工频切换时请确认变频器正转和工频电源运转时的电机旋转方向一致。

·请勿使用正转方向禁止的设定(f311＝2)。此时电机可能由于无法正传而不能切换到工频。
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6.  20  PID控制

  : PID控制切换

: PID控制反馈控制信号选择

: 延迟过滤器

: 比例(P)增益

: 积分(I)增益

: PID偏差上限限制

: PID偏差下限限制

: 微分(D)增益

: 过程目标值的上限限制

: 过程目标值的下限限制

: PID控制等待时间

: PID输出上限限制

: PID输出下限限制

: 过程目标值增加比率(速度型PID控制)

: 过程目标值减少比率(速度型PID控制)

: PID输出盲区

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

 

==>详情请参阅E6581329.

参数名 功       能  调整范围 标准出厂设定值
[参数设定] 

PID控制切换

0:无效

1:过程型PID控制 (温度，压力等)

    操作 

2:速度型PID控制(电位器等) 操作

0:偏差输入(无回馈输入)

1:VI/II (电压/电流输入)

2:RR/S4(电位器/电压输入)

3:RX (电压输入)

4:选购件AI1 (差异电流输入)

5:选购件AI2 (电压/电流输入)

6: PG回馈选购件

PID控制回馈控制信号选择

延迟过滤器

比例增益(P)
积分增益(I)
PID 偏差上限

PID 偏差下限

微分增益 (D)

过程上限

过程下限

PID控制等待时间

PID输出上限

PID输出下限

过程增加率(速度型PID控制)

过程减少率(速度型PID控制)

PID输出盲区

~  

~  

~  

~  Hz 

~  Hz

~  

~  Hz

~  Hz

~  秒 

60.0

60.0

60.0

60.0

 0.0

~  Hz

~  Hz

~  

~  

~ ％

·功  能

通过传感器回馈的信号(4-20mA, 0-10V)实现过程控制, 例如保持恒定的空气流量，温度，压力等。

1) 外部连接

2) PID控制界面的种类
VF-AS1的PID控制可通过结合下表中的过程值(频率)及反馈值而实现。

频率设定模式选择 fmod／f207 PID控制回馈控制信号选择f360

(2) 反馈值(1)过程目标值(设定频率)

1：VI/II (电压/电流输入)
2：RR/S4(电位器/电压输入)
3：RX (电压输入)
4：操作面板输入有效(包括LED/LCD选项输入)
5：2线式RS485通信输入
6：4线式RS485通信输入
7：通信选项输入
8：选购件AI1 (差异电流输入)
9：选购件AI2 (电压/电流输入)
10：升/降频率
11：选购件RP脉冲输入
12：选购件高速脉冲输入

0：偏差输入(无回馈输入)
1：VI/II  (电压/电流输入)
2：RR/S4 (电位器/电压输入)
3：RX (电压输入)
4：选购件AI1 (差异电流输入)
5：选购件AI2 (电压/电流输入)
6：PG反馈选项

 

注1：有关fmod与f207的设定：请勿选择与回馈端子相同的端子。

注2：模拟输入VI/II与选购件AI1的电压/电流切换可通过参数f108或f109来进行。

　　　　　　　　　　　f108，f109：0：电压输入(DC:0~10V)

　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　1：电流输入(DC:4~20mA)

Ｒ 

Ｓ 

Ｔ 

Ｕ

Ｖ

Ｗ

压力传感器

Ｍ

Ｐ

(2) 反馈值：DC:4~20mA

(1) 过程目标值

　DC:0~10V ＲＲ／Ｓ４ 

ＣＣA 

VI/II 
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3) 设定PID控制 
为控制空气流量，水流量，压力，请将参数f359设定为“1”(过程型PID控制操作)。

(1)将参数acc(加速时间),dec(减速时间)设定为适合整个系统的值。 

(2)设定以下参数对设定值及控制值加以限制。

对过程值(目标值)施加限制：参数f367(过程值上限), f368(过程值下限)。

对PID偏差施加限制：参数f364(PID偏差上限), f365(PID偏差下限)。

对PID输出施加限制：参数f370(PID输出上限), f371(PID 输出下限)。

对输出频率施加限制：参数ul(上限频率), ll(下限频率)

4) 调整PID控制增益 
根据过程值，反馈输入信号与被控制对象调整PID控制增益。

以下为调整PID控制增益的参数：
 

比例 (P) 增益

积分 (I) 增益

微分 (D) 增益

f362

f363

f366

参数名 功        能 调整范围 标准出厂设定值

~  

~   

~  

f362比例(P)增益

f363积分(I)增益

低积分增益f363

高积分增益f363

用参数f362设定的比例(P)增益是通过PID控制获得的比例(P)增益。
比例(P)增益，是与过程值(目标值)与反馈值之间的误差成比例。通过对系统误差作出成比例的修正而减少该误差。
尽管将比例增益调高会改善系统地响应速度，但将其设定过高会导致系统地不安定，比如系统震荡。

用参数f363设定的积分(I)增益是通过PID 控制获得的积分(I)增益。
积分增益可以减小在比例调节控制后所剩余的系统误差(抵消残存误差). 尽管将积分增益调高可以减小残存误差，但将
其设定过高会降低系统的稳定性。

低比例增益 f362
缓慢反应

反馈值

过程值(目标值)

高比例增益 f362
快速反应

时间

反馈值

过程值(目标值)

时间

残存误差

f356: 微分(D)增益

如果输入端子被分配为输入端子功能52/53 (PID微分/积分重设), 在该端子动作中微分与积分值为0。

5) 调整模拟指令电压与电流

当VI/II被作为电压输入端子使用

(标准出厂设定)

当VI/II被作为电流输入端子使用

(参数f108需被设定为1)

aif2                       aif2 

             (80Hz)                            (80Hz) 

 

 

f202                         f202                   

             (0Hz)  ２Ｖ           １０Ｖ      (0Hz)  ４mA           ２０mA 

f201           f203          f201          f203 

２０％           １００％          ２０％           １００％ 

当RR/S4被作为电压输入端子使用
(标准出厂设定)

         当RX被作为电压输入端子使用
(标准出厂设定)

      

avf2                       f219 

             (80Hz)                         (80Hz) 

 

f211                      f217 

             (0Hz) ０Ｖ            １０Ｖ      (0Hz) ０Ｖ              １０Ｖ 

f210 f212         f216            f218 

                 ０％            １００％         ０％             １００％  
可通过外部信号来改变反馈值的特性。  

历史偏差  -   现在偏差

高微分增益

低微分增益
时间

反馈值 

 

用参数f356设定的微分(D)增益是通过PID 控制获得的微分(D)增益。

微分增益可改善系统对快速变化偏差的动态响应速度。但是如果微分增益设定过高可能导致输出频率的波动加剧。

如有必要可通过调整电压/电流的比例因数来调节设定输入及反馈输入，例如电压/电流 (VI/II输入),电压输入 (RR/S4 

输入)及电压输入(RX输入)。

当反馈信号微弱时，本调整可以增加增益量。
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示例: 将S3端子作为PID 通常/反向特性切换信号输入端子。

输入端子功能选择7(S3)

参数名

f117

功    能 调整范围 标准出厂设定值

~  
(正逻辑)

(负逻辑)

6) 设定PID控制开始等待时间
为了防止变频器在被对象系统稳定(系统启动初期等)之前就开始PID控制，可以设置PID 控制开始等待时间。

变频器在参数f369中设定的时间内无视反馈输入信号及事先设定的运转频率，在设定时间过后进入PID控制模式。

6.  21　停止位置保持功能

 ：V/f控制模式选择

：PID控制切换

：PID控制反馈控制信号选择

：比例（P）增益

：自动调整1　　　　　　　　                      ：电机额定转数（根据电机铭牌）

：滑差频率增益　　　　　                            ：电机常数１（转矩提升量）

：自动调整2　　　　　　　                          ：电机常数2（无负载电流）

：电机额定容量（根据电机铭牌）                 ：电机常数3（泄漏电感）

：电机额定电流（根据电机铭牌）                 ：电机常数4（额定滑差）

：PG输入脉冲数

：PG输入相数选择

：简易定位完成范围

 

  

  

  

  

  

  

==> 详情请参照(E6581319)。在6.41项中标注。

6.  22  设定电机常数

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

当选择自动转矩提升与矢量控制功能时(参数pt=2, 3, 4, 7或 8), 请确认将在下页流程图中记载的所有参数都进行

设定。在标准出厂设定下pt=0 (V/f控制)。

 
 
 

强制

  

 

 

 

禁止 

 

警 告

变频器在首次启动时会自动进行调谐 (自动调谐参数f400=2)。在可能需要数秒至数分钟的自动

调谐过程中，尽管电机没有旋转但它是通电的。

请对起重机及吊车等用途的机械设备提供足够的二次保护，诸如机械制动系统。

没有足够的二次保护时，由于调谐过程中有可能无法提供足够的电机转矩，可能导致机械设备的

突然失速或坠落。

请确认将在下页流程图中记载的所有参数都进行设定。否则有可能导致变频器无法准确控制电

机，进而影响电机的正常工作。

          

将f400设定为4 *2

(实行后设定自动还原至0.)

 etn3被显示.

基本频率或电机的额定转速未

被正确设定。请再次确认。 

输入参数vl或f407的正确
数值,重新将f400设定为4。

根据电机铭牌记载内容设定下列参数。
铭牌内容 参数名 调整范围
 基本频率

基本频率电压

电机额定容量

电机额定电流 

电机额定转速 

~ Hz

 
~ (200V)
~ (400V)

~ kW

~ A 

 
~

min-1  

以下参数被自动计算并设定。
f410 电机常数1
f411 电机常数2
f412 电机常数3
f413 电机常数4

结束

 ent1或 

ent2被显示

 电机是与变频器容量
相同的东芝标准4极电机·变频器至电机的电线

长度是否在30米以下 *1

结束

结束

否

是

否

是

是

否

在自动转矩提升模式或矢量
控制模式下

（ ＝ , , , , ） 

确认有关自动调谐1功能的注意
事项，在确定没有问题后将
f400设定为2，开始运行。

 电机是否与变频器连接完
毕并处于待机状态? 

是

否

参照次页(1)设定自动调谐的提示
步骤，进行必要的设定。

结束

根据电机的实际情况对f410
与f412进行了调谐。 

※电缆过长时（约30m以上）请实施自动调整1（f400＝2）

f410与f412采用了经变频
器计算的设定值。

*2：无需连接电机。

*3：电机无负载，有负载

*4：200V-55kW,400V-90kW以上机型须实行f411，f413的

       调谐。

==> 各参数的详细介绍请参照下页。

*3

＊４

 

*1： 
使用的电机

型  号 极 数 容  量
自动调谐1设定

必  要

和变频器容量相同
和变频器容量不同
和变频器容量相同
和变频器容量不同

４Ｐ 
本公司
标准电机

４Ｐ以外 

其他

※不需要（标准出厂状态调整完了）
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(1) 设定自动调谐

 

［参数设定］

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

自动调整1

0：无自动调谐

1：电机常数初期化(实行后0)

2：自动调谐后、直接运转（机械设备）

       (实行后0)

3：用输入端子信号自动调谐(实行后0)

4：电机常数的自动计算(实行后0)

0：无效
1：自冷式电机用调整
2：强制空冷电机用调整

［参数设定］

自动调谐2

标  题 功    能 调整范围 标准出厂设定值

自动调谐2是预测电机温度上升条件后自动调整电机常数的功能。

使用的电机没有风扇（自冷式）时，请设定f402＝1。有风扇（强制空冷）时，请设定f402＝2。

·自动调谐2请配合自动调谐1的进行实施。

·自动调谐请在电机冷却状态（和周围温度相同）下进行。

 
★自动调谐1时的注意事项

★关于矢量控制的注意事项 ==>参照 5.6.9

在自动转矩提升及矢量控制(pt = 2, 3, 4, 7或8)模式下，必须设定电机的各种常数。通过使用自动调谐功能可使
常数设定更为简单。 
自动调谐用参数有两个，既f400与f402。具体设定步骤请参照前页的说明。以下介绍f400与f402的详
细内容。

f400＝1：将f410电机常数1、f411电机常数２、f412电机常数３、f413电机常数４还原至出厂设定

值（与变频器容量相同的东芝标准电机的常数）。

f400＝2：本参数设定后变频器第一次启动时，在电机连线方式也被顾虑到的前提下实行自动调谐。请确认电机

与变频器已连接。

f400＝3：对f400＝2实行自动调谐后终止运行。（在由于机械设备原因无法直接运转的情况下使用）

                      请在电机与变频器已连接的情况下使用本功能。

                      请在已确认将自动调谐信号分配到接点输入端子后使用本功能。当ST信号OFF时本功能无效。

f400＝4：在根据电机铭牌信息，设定vl（基本频率）vlv（基本频率电压）f406（电机额定电流）、

f407（电机额定转数）后，通过设定本功能可自动计算电机常数并自动设定f410，f411，

f412，f413的值。

                      本功能在电机未连接时也可以使用。

①变频器在设定本功能后的首次启动时进行自动调谐1（f402＝2）。在需要数秒种至3分钟的调谐期间，虽

然电机处于停止状态，但有外加电压，请注意。另外，调整中电机会发出声响，是正常现象。

②自动调谐1（f400＝2）功能请在电机完全停止并被连接至变频器时使用。

   如果在电机运转刚刚停止后就进行，由于有残留电压，因此可能无法正常调谐。

③自动调谐一般在数秒种至3分钟之内结束。由于异常不能调整时，面板显示etn，说明电机常数未被设定，请

注意。此时，请根据下一项（2）的内容进行手动调谐。

④对于高速电机或高滑差电机等会有无法自动调谐的现象发生。请根据下一项（2）的内容进行手动调谐。

⑤请对升降设备设置充分的保护电路（机械制动等）。调整中的电机由于转矩不足有失速掉下的危险，请注意。

⑥发生无法自动调谐或者自动调谐错误（etn）时，请根据下一项（2）的内容进行手动调谐。

■电机常数的设定示例
a）与本公司推荐标准电机配套时（例如：4P、和变频器额定容量相同）

变频器：VF-AS1-2037PL

电机  ：3.7kW-4P-60Hz

1）V/F控制模式选择pt为3（矢量控制）。

2）将自动调谐1(f400)为2（电机连线30米以上）。

 

b）与其他电机（其他公司制造的标准电机）配套时
变频器：VF-AS1-2037PL

电机  ：2.2kW-4P-50Hz

 

1）V/F控制模式选择pt为3（矢量控制）。

2）按电机铭牌信息设定参数vl，vlv，f405，f406，f407。

3）将自动调谐1(f400)为4。

4）将自动调谐1(f400)为2。

 

 

(2)矢量控制及手动调谐的单独设定

设定电机常数

 

①滑差频率增益f401

能够调整电机的滑差量。

如果增大此数值，滑差变小。但是，如果输入过大数值，可能会引发波动等而导致运转不稳定，请注意。

②电机常数1 f410（转矩提升量）（可以根据电机试验报告进行设定）

相当于电机的1次电阻。如果增大此数值，可以防止由于低速时的电压下降所导致的转矩下降。但是，如果输入过大数

值，会引发低速时电流增大，进而引发过负载跳闸等，请注意。

③电机常数2 f411（无负载电流）（可以根据电机试验报告设定）

相当于电机励磁电感。如果增大此数值，可使励磁电流增加。如果过大，会引发电机波动，请注意。

④电机常数3 f412（泄漏电感）（可以根据电机试验报告设定）

是电机的泄漏电感成分。如果增大数值，可以改善高速领域的转矩。

 

⑤电机常数4 f413（额定转差）

相当于电机的2次电阻。如果增大数值，转差量的补偿增大。

 

⑥ f460(速度环比例增益)

本参数可设定响应速度的比例增益。如果增大此数值可缩短响应时间。但是输入过大数值会引发系统的波动。在运转

不稳定时可通过降低本数值而稳定系统。

 

⑦f462（负载转动惯量）

调整过度应答速度。如果增大该数值，加减速结束时的过冲将变小。请配合实际负载转动惯量设定。

请依照上页过程实施。电机铭牌不明时，请只输入电机容量（f405），设定f400＝4。之后，进行运转，请参考

下列参数的调整进行调整。pt设定为2, 3, 4, 7或8时需要设定电机常数。



 

F-43F-42

66

 

6.  23  提高电机的低速领域输出转矩

  ：励磁电流系数

：失速防止系数  
 

电机输出转矩请参照6. 22项说明的参数设定进行调整。需要进一步详细设定时可调整下列参数。

 

[参数设定]

励磁电流系数

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

~ %  

失速防止系数 ~

 

 

★在高于基本频率运转时电机失速

 

 

★需要低速领域（大致10Hz以下）的转矩提升时

根据6.22项实施自动调整后的基础上，需要进一步提升低速领域的转矩时，首先在系统不波动的前提下，提高

f401（滑差频率增益）的设定值到80%左右。之后， f410（电机常数1）的设定值提高到现在值的1.1倍。在

此基础上如果还需要进一步提升转矩时，调整f415（励磁电流系数）最大到130%。f415是在低速时增加电机

磁束的参数，如果增大此数值，无负载电流也增大。当无负载电流超过电机额定电流时，请停止本参数的调整。

调整f416（失速防止系数）。

瞬间内（过度）施加重负载时，在负载电流到达失速防止动作等级（f601）时电机会失速。这种情况下，通过逐

渐减小f416的数值可以避免失速。

6.  24  转矩控制

==> 转矩控制的切换请参照6. 42项指定的使用说明书（E6581331）
 

6.  24.  1  转矩指令

    : V/f 控制模式选择

: VI/II输入点1设定

: VI/II输入点2设定

: RR/S4输入点1设定

: RR/S4输入点2设定

: RX输入点1设定

: RX输入点2设定

: AI2输入点1设定

: AI2输入点2设定

: 指令方向(F,R)以外方向旋转禁止

: 转矩指令选择

: VI/II输入点1比率

: VI/II输入点2比率

: RR/S4输入点1比率

: RR/S4输入点2比率

: RX输入点1比率

: RX输入点2比率

: 转矩指令过滤器

: 转矩指令极性选择

: 操作面板转矩指令 

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

 

  

 

  

  

 

  

  

  

  

  

详细请参照6. 42项指定的使用说明书（E6581331）
 

6.  24.  2　转矩控制时的速度限制

  ：正转速度限制输入选择

：正转速度限制输入等级

：反转速度限制输入选择

：反转速度限制输入等级

：速度限制(转矩0)中心值基准选择

：速度限制(转矩0)中心值

：速度限制(转矩0)幅宽

  

  

  

  

 

  

  

 

==>详细请参照6. 42项指定的使用说明书（E6581331）  
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6.  24.  3  张力转矩偏差･负载分担增益输入

转矩基准 转矩指令
＋

张力用转矩偏差

负载分担增益

× ＋
＋

 

［参数设定］

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

张力用转矩偏差输入
选择

0:无效
1：VI/II(电压/电流输入)
2：RR/S4 (电位器/电压输入)
3：RX(电压输入)
4：面板输入有效(包含LED・LCD选项输入)
5：2线式RS485输入有效
6：4线式RS485输入有效
7：通信选项输入有效
8：选项AI1(差动电流输入)

0:无效
1：VI/II(电压/电流输入)
2：RR/S4 (电位器/电压输入)
3：RX(电压输入)
4：面板输入有效(包含LED・LCD选项输入)
5：2线式RS485输入有效
6：4线式RS485输入有效
7：通信选项输入有效
8：选项AI1(差动电流输入)

面板张力用转矩偏差
 

- ~ %  

负载分担增益输入选择
 

面板负载分担增益 ~ %   

[外部信号的选择]

 

RR/S4-CC端子之间      -- 0~10V （0~250%） 2

RX-CC端子之间             -- 0~±10V （-250~250%） 3

VＩ/ＩＩ-CC端子之间  -- 0~10V （0~250%） 1

ＶＩ/ＩＩ-CC端子之间 -- 4(0)~20m （0~250%） 1

通过电压输入设定

通过电流输入设定

f423,  f424

6.  25  转矩限制

6.  25.  1　转矩限制切换

  : 电动转矩限制1选择

: 电动转矩限制1等级

: 再生制动转矩限制1选择

: 再生制动转矩限制1等级

: 电动转矩限制2等级

: 再生制动转矩限制2等级

: 电动转矩限制3等级

: 再生制动转矩限制3等级

: 电动转矩限制4等级

: 再生制动转矩限制4等级

: 恒功率领域转矩限制选择

  

  

  

  

  

  

  

  

  

   

 

・功  能

电机发生的转矩达到某设定等级，根据负载状况，提高或降低输出频率。如果设定为250%，本功能将无效。

通过本功能，在恒功率领域内可选择使用限制恒功率或限制恒转矩。另外，在pt=0,1,5时本功能无效。

■设定方法
(１)用内部参数设定转矩限制时（用通信也可以实现转矩限制）

　　　

＋250%转矩

－250%转矩

电动

再生 正转

 

 

再生

电动

 

 

正转矩

负转矩

反转

： ＝
： ＝

 

通过设定参数f441，f443，可以设定转矩限制

［电动转矩的设定］

f440（电动转矩限制１选择） ：设定为4（使用f441的值）。
f441（电动转矩限制１）                 ：设定转矩限制的等级

f442（再生制动转矩限制１选择） ：设定为4（使用f443的值）。
f443（再生制动转矩限制１） ：设定转矩限制的等级

［再生转矩的设定］

通过设定参数f454, 在恒功率领域（弱磁场）的限制功能种可选择恒功率限制(f454=0: 标准出场设定)或恒转
矩限制(f454=1).
此时，推荐将基本频率电压选择(f307)设定为输出电压限制功能有效 (f307=3)。
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［参数设定］

标准出厂设定值

电动转矩限制1选择

参数名 功    能 调整范围

1：VI/I I (电压/电流输入)
2：RR/S4 (电位器/电压输入)
3：RX（电压输入）
4：f441

1：VI/I I (电压/电流输入)
2：RR/S4 (电位器/电压输入)
3：RX（电压输入）
4：f443

0.0~249.9% 250.0 :无效

0.0~249.9% 250.0 :无效

电动转矩限制1等级 % 

再生制动转矩限制1选择

 

再生制动转矩限制1等级  % 

恒功率领域转矩限制选择
0：恒功率限制
1：恒转矩限制  

 

根据参数设定的转矩限制可以设定电动/再生各４种模式。从端子台的切换设定，请参照7. 2. 1项。

电动转矩限制１－f441　　　　　　再生制动转矩限制１－f443

电动转矩限制２－f444　　　　　　再生制动转矩限制２－f445

电动转矩限制３－f446　　　　　　再生制动转矩限制３－f447

电动转矩限制４－f448　　　　　　再生制动转矩限制４－f449

 

注）f601 (失速防止动作等级)的值比转矩限制的值小时，这个值将作为转矩限制动作。

(2)用外部信号施加转矩限制时

＋250%转矩

－250%转矩

电动

再生 正转

再生

电动
反转

正转矩

负转矩  

通过从外部信号设定转矩限制，可以设定任意转矩限制值。

[外部信号的选择]

RR/S4-CC端子之间     -- 0~10V  

RX-CC端子之间           --  0~±10V  

VＩ/ＩＩ-CC端子之间  -- 0~10V  

ＶＩ/ＩＩ-CC端子之间 -- 4(0)~20mA  

用电压输入的转矩限制设定

用电流输入的转矩限制设定

f440 , f442

2

3

1

1

100%
电机产生
转矩

0

4mA 20mA

电机产生
转矩

0V

＋100%

－100%

+10V

-10V 0%

100%

电机产生
转矩

0

0V 10V

RX- CCA

VI/II-CCA

RR/S4-CCA，VI/II-CCA

 
［参数设定］

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

电动转矩限制1选择

1：VI/II(电压/电流输入)
2：RR/S4 (电位器/电压输入)
3：RX（电压输入）
4：f441

1：VI/II(电压/电流输入)
2：RR/S4 (电位器/电压输入)
3：RX（电压输入）
4：f443

再生转矩限制1选择

在转矩控制模式下，转矩指令值被该值限制。

6.  25.  2　加减速转矩限制模式选择

  ：转矩限制后加减速动作

・功  能

 

 
［参数设定］

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

转矩限制后加减速动作
0：用加减速时间追踪
1：用最短时间追踪

 

本动能用于升降用途（吊机·起重机）等，通过与机械制动配合，可最大限度缩短制动动作延迟时间，从而防

止因转矩减少造成的负载突降。

另外，提高电机微动动作时的应答性，可以抑制负载突降。

(１)f451＝0（用加减速时间追踪）时

    运转频率在转矩限定动作时将被抑制。通常根据此功能，追踪运转频率以控制实际速度。由于机械制动开放时的转

矩减少，运转频率重新开始增大。到达指定速度的时间为机械制动延迟时间+加速时间。
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　 频率[Hz]

时间[s]

转矩 [N·m]

时间[s]

转矩限制等级

实际速度

转矩限制未动作时

运转频率

时间[s]

机械制动
ON OFF

（开放）

 

(2)f451＝1（用最短的时间追踪）时

 

 

　 频率[Hz]

转矩 [N·m]

时间[s]

转矩限制等级

实际速度
(加速比率由转矩限制决定）

 

运转频率

时间[s]

时间[s]

机械制动   ON OFF 
（开放）

机械制动开放后，转矩限
制等级也将持续。

 

6.  26  失速防止功能

6.  26.  1  电动时失速连续跳闸检测出的时间

  ：电动时失速连续跳闸检测出的时间

・功  能

是防止升降机械意外掉下的一种功能。失速防止动作连续出现时，变频器判断电机失速并使其跳闸。

 

［参数设定］

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

电动时失速连续跳闸检测出的时间 ~ 秒  

 

即便转矩限制动作时，运转频率也优先上升。

即便机械制动开放时的转矩减少，也将持续限制等级的转矩，追踪运转频率控制实际速度。应用本功能可以

防止负载突降，提高微动动作的应答性能。

时间[秒]

输出频率[Hz]

时间[秒]

输出电流[％]

未达

“ ”跳闸

 

6.  26.  2  再生时失速防止动作选择

  ：再生时失速防止动作选择

 
・功  能

是防止升降机械停止偏差的功能之一。使再生时（减速停止中）的电流失速防止动作无效。

 
 

［参数设定］

参数名 功    能 调整范围 出厂标准设定值

参数名 功    能 调整范围 出厂标准设定值

再生时失速防止动作选择
0：再生制动时失速有
1：再生制动时失速无

0：失速防止控制
1：失速防止控制2 0f468

0f453

 

6.  26.  3  失速防止控制切换

   : 失速防止控制切换

 
・功  能

　失速防止控制操作可以被切换。在加速与减速间切换中发生过电压跳闸时，将f468设定为1。

　本功能仅在V/f控制模式(pt=0, 1, 5)有效。

 
[参数设定]

失速防止控制切换
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6.  27  电流·速度控制增益

6.  27.  1  电流·速度控制增益 

  ~   ：电流·速度控制增益
==>详细请参照6. 42项指定的使用说明书（E6581333）

6.  27.  2  轻负载下电机电流振动防止 

  : 电机振动控制
 

 
·功  能

 
 
[参数设定]

参数名 功     能 调整范围 标准出厂设定值

电机振动控制

0:无效
1:有效(低增益)
2:有效(中增益)
3:有效(高增益)

0:标准
1:100%
2:102.5%
3:105%

0f495

f467  

6.  27.  3  最大输出电压调制率 

 : 最大输出电压调制率

 

·功  能

在高于基本频率的频率范围内，变频器输出电压下降输出电流超过电机额定电流时，修改本参数后确认输出电

流是否降低。

 

[参数设定]

最大输出电压调制率

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

当电机在轻负载状态下运行不稳定时，本参数可改变电机增益值进而使得电机稳定运行。首先将f467设定为

1然后确认电机状态。当电机需要更加稳定的运行时将设定改为2或者3。

本参数仅对V/F控制模式有效(pt =0,1, 5)。

 6.  28  频率设定信号的微调

  

  

  

  

  

  ：VI/II输入偏差

：VI/II输入增益

：RR/S4输入偏差

：RR/S4输入增益

：RX输入偏差

：RX输入增益

：选项AI1输入偏差

：选项AI1输入增益

：选项AI2输入偏差

：选项AI2输入增益

  

  

  

  

 

・功  能

可以微调从模拟输入端子输入的频率设定信号和输出频率的关系。

用参数f201~f231进行完调整（粗调整）后，用本参数进行微调。

 

 

模拟输入端子输入的频率设定信号和输出频率的特性如下图所示。

 

输出频率（Hz）

最高频率

, 

, 

0

, , 

, 

标准出厂设定

大

小

小

大

％001％0
cdV01V0

cdAm02Am4
频率设定信号（模拟端子输入）

 
 

★模拟输入端子的偏差调整（f470、f472、f474、f476、f478）

在标准出厂设定中，预先设定了或多或少的将电压/电流输入到模拟端子后变频器才开始输出指令的调整余量。

欲使此余量变小时，将使用的模拟端子的偏差值调大。

但是，如果过大，当频率指令为0（零）时也将产生输出频率。

★模拟输入端子的增益调整（f471、f473、f475、f477、f479）

在标准出厂设定中，预先作了模拟输入在尚未达到最大电压／电流时即使其达到最高频率的调整。

欲在最大电压／电流时达到到最高频率时，将使用的模拟端子的增益值调小。

但是，如果过小，即便输入最大电压／电流也达不到最高频率。

 

 

6.  29  同步电机驱动

  ，  ：PM电机常数1

：检测出失步电流等级/检测时间  ，  
配合同步电机时的专用参数。配合同步电机使用时，请垂询本公司经销商。
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6.  30  第2加减速

6.  30.  1  加减速模式的设定和加减速1、2、3、4的切换

   ：加速时间2

 ：减速时间2

 ：加减速1的模式

 ：加减速2的模式

 ：加减速时间1、2、3、4选择 

 ：加减速切换频率1 

 ：加速时S曲线下限调整量 

 ：加速时S曲线上限调整量 

 ：减速时S曲线下限调整量 

 ：减速时S曲线上限调整量

 ：加速时间3

 ：减速时间3

 ：加减速3的模式

 ：加减速切换频率2

 ：加速时间4 

 ：减速时间4 

 ：加减速4的模式

 ：加减速切换频率3

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

 
 

・ 功  能

加速·减速时间能够分别设定4种。选择·切换的方法从下记3种中选择。

1)根据参数选择

2)根据频率切换

3)根据端子切换

 
 

［参数设定］
参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

加速时间2

减速时间2

加减速1、2、3、4选择

加速时间3

减速时间3

加速时间4

减速时间4

(注)~ 根据机型而不同
根据机型而不同

根据机型而不同

根据机型而不同

根据机型而不同

根据机型而不同

 秒
(注)~  秒

:加减速1， :加减速２， :加减速3， :加减速4
(注)~  秒

(注)~  秒

(注)~  秒
(注)~  秒

注）标准出厂设定的加减速时间的最小设定值为0.1秒。通过变更参数typ（标准出厂设定），可以设定为0.01秒（设

定范围：0.01~600.0秒）。

详细请参照5. 20项

 

１）根据参数选择

时间［ｓ］

时间［ｓ］

时间［ｓ］

时间［ｓ］

输出频率［Ｈｚ］  

０ 
＝  

＝  

＝  

＝  

 

标准出厂设定为加速时间1・减速时间1。通过变更f504，可以选择加速・减速时间2，3，4。

cmod＝1（面板输入有效）时有效。

加减速切换频率1
加减速切换频率2
加减速切换频率3

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

~  Hz  

~  Hz 
~  Hz 

 

注）即便改变切换频率的顺序，也是从低频率开始进行1，2的切换，然后2，3的切换，最后3，4的切换。（例如，如

       果f505大于f513那么到f513设定值按加减速1、到f505设定值按加减速2进行切换）

２）根据频率切换－在特定频率切换加减速时间（在某频率自动的）

 

输出频率［Ｈｚ］

输出频率［Ｈｚ］

④① ② ③ ⑤ ⑥ ⑦ ⑧ 
时间［ｓ］０

设定频率

①以加速时间acc的斜率加速

②以加速时间f500的斜率加速

③以加速时间f501的斜率加速

④以加速时间f514的斜率加速

⑤以减速时间f515的斜率减速

⑥以减速时间f511的斜率减速

⑦以减速时间f501的斜率减速

⑧以减速时间dec的斜率减速

①以加速时间acc的斜率加速

②以加速时间f500的斜率加速

③以加速时间f510的斜率加速

④以加速时间f514的斜率加速

⑤以减速时间f515的斜率减速

⑥以减速时间f511的斜率减速

⑦以减速时间f511的斜率减速

⑧以减速时间dec的x斜率减速

 

３）通过端子切换－通过外部端子切换加减速时间

 

④① ② ③ ⑤ ⑥ ⑦ ⑧ 

加减速切换信号

加减速切换信号２

时间［ｓ］
０
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■参数的设定方法 

a)运转方法是端子输入

   运转操作模式选择cmod设定为0。

b)将端子S2，S3用于切换用（也可设定其他端子）。

S2：加减速切换信号1
S3：加减速切换信号2

输入端子功能选择6(S2)

参数名 功    能 调整范围 设定示例

~  (加减速切换信号1)

输入端子功能选择7(S3) ~  (加减速切换信号2)

■加减速模式

用加减速1･2･3･4可以分别选择个别的加减速模式。
1）直线加减速
2）S曲线加减速1
3）S曲线加减速2

加减速1模式
加减速2模式
加速时S曲线下限调整量
加速时S曲线上限调整量
减速时S曲线下限调整量
减速时S曲线上限调整量
加减速3模式
加减速4模式

0：直线，1：S曲线１，2：S曲线２
0：直线，1：S曲线１，2：S曲线２
0~50％
0~50％
0~50％
0~50％
0：直线，1：S曲线１，2：S曲线２
0：直线，1：S曲线１，2：S曲线２

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

1）直线加减速

一般的加减速模式。
通常可以用这个设定。

 
输出频率［Ｈｚ］

最高频率  

时间［ｓ］
０

  

2）S曲线加减速1

到达60Hz以上的高速领域，需要在短时间内加速·减速时，或者减轻加减速时的冲击时使用。适用于搬送机等。
 

实际的加速时间

f506 ×  ％

时间［ｓ］

输出频率［Ｈｚ］

０

最高频率 

设定频率

最高频率 

设定频率

 

 

实际的减速时间

时间［ｓ］

输出频率［Ｈｚ］

０

 

★S曲线下限调整量(f506, f508)，S曲线上限调整量(f507, f509)适用于所有的加减速模式。

 

acc f507 ×  ％acc f509 ×  ％dec f508 ×  ％dec

3）S曲线加减速2

电机的加速转矩在小磁场较弱领域缓慢加速。适用于高速轴运转等

 

设定频率

实际的加速时间

输出频率［Ｈｚ］

时间［ｓ］
０

基底频率

 

实际的减速时间

输出频率［Ｈｚ］

时间［ｓ］
０

最高频率

设定频率

基底频率

最高频率

 
 

6.  31  模式运转

  ：模式运转选择

：模式运转模式

                     ：模式组1, 2重复次数

                     ：模式组1选择1~8

                     ：模式组2选择1~8

                     ：速度1~15动作时间

 

  

  ，  

  ~   

  ~   

  ~   

・功 能

根据预先设定的最大3０种（１５种×2模式）的运转频率，运转时间，加减速时间的组合模式，通过端子台可以

自动实行。

 

［参数设定］

模式运转选择
0：无，1：有（秒设定）

2：有（分设定）
0：停止时模式运转复位

1：停止时模式运转继续
1~254，255：连续

1~254，255：连续
0：空白，1~15

0：空白，1~15

0.1~6000（单位根据f520的
设定）
6000：无限（当步骤输入触发时，
按照此进行）

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

模式运转模式

模式组1重复次数

~ 模式组1选择1~8
模式组2重复次数

~ 模式组2选择1~8

~ 速度1~15动作时间

＊关于正转，反转，加减速1、2，V/f1、2，可用f560~f575（多级速运转频率1~15运转模式）进行设定。

   详细请参照5. 12项

注）使用瞬停再起动时，由于速度搜索时间也要被加算到模式运转的动作时间，因此实际运转的时间会比设定的时间

      要短。
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＜基本的运转方法＞

１         设定模式运转选择为“有”。

顺 序 设定内容 参  数

＝ （模式运转无）

（模式运转有秒设定）

（模式运转有分设定）

（多段速运转频率1~7）

（多段速运转频率8~15）

（多段速运转模式选择）

（多段速运转频率1~15运转模式）

２ ~

~

~

            

３ ~ （各速度动作时间）

４ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

→ ＝ （停止时模式运转复位）

→ （模式组1重复次数）

 ~ (模式组1选择1~8)

 （模式组2重复次数）

 ~ (模式组2选择1~8)

→ ~ ＝ ， (模式运转选择1)

(模式运转选择2)

(模式运转继续信号)

(模式运转触发信号)

＝ ，

＝ ，

＝ ，

 

５ 模式运转的监视器显示

请设定状态监视器f711~f718为模式运转监视（66~69）。通过本监视器设定可显示模式运转状态。

 

 

 

 

 

 

 

 

 

模式组模式显示

运转状态 显示 内容

  (A) (B) 

(A):显示模式组号码。

(B):显示模式号码。

模式组剩余重复次数 显示为第123次。

运转多段速 用多段速1的数据进行频率指示。

模式剩余时间
 

  

现在的模式剩余1234秒结束。

显示无限或者到下一个阶段指令的期间。

对每个设定的运转频率设定必要的运转时

间。设定单位（秒・分）用f520选择。

设定的运转频率，设定运转的顺序。

设定方法有如下3种。

①用模式运转模式选择模式运转／停止方

法。

②选择模式组，设定各运转频率的顺序。

＊用停止／切换的操作，先将模式运转复位

后再重新运转。

＝1（停止时模式运转继续）

＊用停止／切换的操作，开始模式运转。1过

程完了，停止，或者转移到下一个过程。

③配合必要的参数组，用输入端子功能选择

f111~f126选择模式运转选择1，2。

通过选择模式运转继续信号，也可以选

择运转／停止方法。

全部设定使用的运转频率。

设定多段速运转频率。

 ■模式运转切换输出（输出端子的功能设定值：36，37）

如果设定模式运转切换输出，当所有模式的运转结束后可以输出信号。当没有剩余运转指令时或模式运转选择信号变

化时输出端子变为OFF。
 

端子记号 参数名 功 能 调整范围 设定示例

ＯＵＴ１ 输出端子功能选择1 ~  
（模式运转完了－ON信号）
                  或者
（模式运转完了－OFF信号）

注）输出到OUT2时，设定f131。

①

模式运转输入1（S1－CC之间）

模式运转输入2（S2－CC之间）

ＯＮ

ＯＮ

　①　：模式组1运转中

　②　：模式组2运转中

<参数设定内容>

f115＝38（模式运转选择1）

f116＝40（模式运转选择2）

模式组运转

②

 

6.  32  多段速模式

 

  ~   ：多段速运转模式
 

==>详细请参照5. 12项

 

注）·模式运转组的选择需要从端子台输入。

·模式运转输入端子全部OFF时，或者，模式运转完了后变为通常动作。

·复数的组号码同时被输入时，从数字小的组开始按顺序动作，自动转移到下组。那时，模式的检索在每1个   

    模式需要约0.06秒。

·从停止到模式运转选择1，2为ON，请最低等10ｍｓ后使运转信号ON。否则通常的运转频率可能被输出。
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6．33  保护功能

6.  33.  1  失速防止动作等级的设定

  ：失速防止动作等级

注 意 
 

 

禁 止 

・ 功  能

当f601设定等级以上的电流流过时，失速防止动作生效，降低输出频率。

 

［参数设定］
参数名 功     能 调整范围 标准出厂设定值

失速防止动作等级 0~164%，165：不动作 150f601  

[oc报警中的显示]

oc报警中（失速防止动作等级以上的电流欲流过时），在输出频率变化的同时，其左侧 “c”闪烁。

 

表示例 

6.  33.  2　变频器跳闸保持

  ：变频器跳闸保持选择

・ 功  能

变频器跳闸时保持跳闸的内容。此时，即便电源复位，也可以显示存储的跳闸内容。

 

变频器跳闸保持选择
0：用电源OFF来清除

1：电源OFF时也保持

★用状态监视器可以存储过去4次跳闸显示。

★第二次打开电源时，跳闸时的状态监视器（跳闸时的电流，电压等）的数据将不被保持。

 

■f602＝1时的动作

变频器发生跳闸

电源复位

故障保持也复位 可通常运转

再次打开电源
故障显示
FL不动作

再次跳闸
故障显示
FL动作

没有排除故障原因或其他
故障时

面板(端子)复位

 

请勿将失速防止动作等级（f601）设定过低。
将失速防止动作等级（f601）设定在电机空载电流附近或者比其还要低的值时，失速防止功能频繁动作，
如果判断为再生，则使频率上升。
通常的使用方法，不将失速防止动作等级（f601）设定在30%以下。

［参数设定］
参数名 功     能 调整范围 标准出厂设定值

 按下图所示设计的顺序可能导致变频器故障时，主电源会反复的被打开及关闭。在此情况下请务必实行本设定。

R/L1

S/L2

T/L3

+SU

CC

FLA

FLB

FLC

MC
运转

控制电源供给
备用装置 (选购件)

I如果是
3相 - 200~240V
-50/60Hz

MC

运转

<在主电源反复的被打开及关闭时>

 

(1) FL继电器会动作导致主电源被MC切断。
                 ↓
(2) 因为MC的断开,变频器内部的主电路及控制电路的电压下降。
                 ↓
(3) 因为控制电路的电压降低，FL继电器复位。
                 ↓
(4) FL继电器的复位导致MC重新关闭。
  ↓
(5) 此时变频器重新开始工作。但是如果导致变频器跳闸的故障未被清除时，变频器会再次跳闸。此时就会重复 (1)中
所叙述的动作，其结果就是上述内容无止尽的被重复。

6.  33.  3  紧急停止

  ：紧急停止

：紧急直流制动停止控制时间  
 

・ 功  能

设定紧急时的停止方法。如果停止，将跳闸（显示e）。通过使用输出功能选择，可以使FL继电器不动作。

 
 

1）从端子的紧急停止

紧急停止，可以用a接点或者b接点来进行。请根据下记顺序，分配紧急停止用端子和选择停止方法。

 a接点 

CC

输入端子
 b 接点

CC

输入端子

 
２）非常停止动作 

f603＝1：根据dec时间停止 　

f603＝2：用f251连续制动量，f604紧急直流制动停止控制时间，来实行直流制动。

f603＝3：根据f251（第４减速时间）停止　

通常运转使用dec，本参数是使用于欲在不同于dec的时间内紧急停止时。

 

在上图所示电路中，如果没有控制电源供给备用装置或者该装置故障时，控制电源会由变频器内的主电路所供给，因

此变频器会继续运行。在此状态下发生接地或过电流故障时
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3）FL继电器动作选择

通过输出端子功能选择，可以选择FL继电器的动作，不动作。

f132（输出功能选择3）＝10（标准出厂设定）：紧急停止FL继电器动作

f132（输出功能选择3）＝134：紧急停止FL继电器不动作

 

［参数设定］

紧急停止

参数名 功     能 调整范围 标准出厂设定值

参数名 功     能 调整范围 标准出厂设定值

0：惯性停止
1：减速停止
2：紧急直流制动
3：减速停止(减速4)

紧急直流制动停止控制时间 ~ 秒 

直流制动量 ~ % 

（端子的分配示例）分配S3端子为紧急停止功能时

输入端子功能选择7（S3） ~  (紧急停止)

注１）即便是面板运转中，也可以从端子进行紧急停止。

注２）选择f603=2（紧急直流制动停止）时，通常停止时不需要直流制动时，请将直流制动时间（f252）设定

   0.0（秒）。

4）从面板的紧急停止

面板运转以外时，从面板也可以进行紧急停止。

按2次面板的STOP键，进行紧急停止。

① 按STOP键-----“eoff”闪烁。

② 再按一次STOP键-f603＝0~3时，根据设定，紧急停止（跳闸）。

                                          显示“e”，输出故障检测出信号(FL), (Fl动作)。

6.  33.  4  输出缺相检出动作

  ：输出缺相检出动作

 
・ 功  能

对变频器输出侧的缺相进行检测。缺相时跳闸ＦＬ动作。同时显示epho的保护。

由于切换工频等原因电机和变频器之间断开时，请设定f605＝5。

高速电机等特殊电机有误检测的情况。

f605＝0：无输出缺相跳闸。

f605＝1：投入电源后，首次运转开始时进行缺相检测。缺相时跳闸。

f605＝2：运转开始时，每次都进行缺相检测。缺相时跳闸。

f605＝3：运转中进行缺相检测。缺相时跳闸。

f605＝4：运转开始时以及运转中进行缺相检测。缺相时跳闸。

f605＝5：检测出所有相缺相时，不跳闸当所有相被再连接时重起动。

                      瞬停再起动时不进行检测。

                      本功能（f605＝5）对200V-55/75kW及400V-90kW以上机型无效。

注）自动调谐1（f400＝2, 3）时，和本参数f605的设定无关，进行输出缺相检测。

 

输出缺相检测动作选择

0：无
1：起动时（只是投入电源后第1次）
2：起动时（每次）
3：运转中
4：起动时＋运转中
5：输出端断开检测

［参数设定］

参数名 功     能 调整范围 标准出厂设定值

6.  33.  5  OL减少开始频率

  ：OL减少开始频率
详细请参照5. 14项

 

6.  33.  6  电机用150%过负载耐量时间

  ：电机用150%过负载耐量时间
详细请参照5. 14项

 

6.  33.  7　输入缺相检测功能

  ：输入缺相检测动作选择

・ 功  能

对变频器输入侧进行缺相检测。显示为eph1的保护显示。
 

f608＝0：不跳闸 (故障信号FL不动作)。
f608＝1：对变频器输入侧进行缺相检测。检测出缺相跳闸。

f610＝0：不跳闸 (故障信号FL不动作)。
                     用输出端子功能选择可以输出低电流报警。
f610＝1：运转中，低于f611设定等级以下的电流持续f612设定时间以上时跳闸 (故障信号FL动作)。

注1）无输入缺相检测（f608＝0）时，在输入侧缺相状态下持续重负载运转，会引发变频器的主电路电容损坏
注2）在直流输入或者单相输入运转变频器时，请将此功能设定无效（f608＝0）。

 
［参数设定］

参数名 功     能 调整范围 标准出厂设定值

输入缺相检测动作选择 0：无，1：有

 

 

6.  33.  8　低电流时的动作

  ：低电流检测滞后幅度

：低电流跳闸选择

：低电流检测电流

：低电流检测时间

  

  

  

超过f612的设定时间以上，流过f612的设定值以下的电流时，变频器跳闸。

跳闸显示为uc。

 

 

低电流检测滞后幅度 ~ % 

低电流跳闸选择
0：无跳闸
1：有跳闸 

低电流检测电流 ~ % 

低电流检测时间 ~ 秒 

 

＜动作示例＞
输出端子动能：26（UC）低电流检测

f610＝0（无跳闸） 

・ 功  能

参数名 功     能 调整范围 标准出厂设定值
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输出端子功能选择1(OUT1)

参数名 功     能 调整范围 设定例

~  

注）输出到OUT2时，设定f131。

例如）通过输出端子OUT1输出低电流检测信号时。

 

时间（s）

＋

输出电流(%)

低电流
信号输出

不足

ＯＮ
ＯFF OFF

 
★选择f610＝1（有跳闸），低电流持续时间超过f612设定的时间后跳闸。之后，低电流信号一直保持

   ＯＮ状态。
 

6.  33.  9  输出短路检出

  ：起动时短路检出选择

・ 功  能

对变频器输出侧的短路进行检测。

 

起动时短路检出选择

参数名 功     能 调整范围 标准出厂设定值

0：每次(标准脉冲)
1：电源投入后只一次
2：每次(短时间脉冲)
3：电源投入后只一次(短时间脉冲)
4：每次(极短时间脉冲)
5：电源投入后只一次(极短时间脉冲)

 

 

 

6.  33.  10  过转矩跳闸

  ：过转矩跳闸选择

：电动时过转矩检测等级

：再生时过转矩检测等级

：过转矩检测时间

：过转矩检测的滞后

  

  

  

  

检测出用f616，f617设定等级以上的转矩，累积达到f618设定的时间时，跳闸或者报警。跳闸显示

为 “ot”。

 

 

 

f613 ・・・  0，2，4：标准---运转开始时，进行检测。

        1，3，5：投入电源时，或者复位后只在最初起动时进行检测。

注）如果输入电压较高（高于480V）或者驱动高速电机时，请设定f613为2或者3。其他的设定，由于高速电机

阻抗比较小会引发误动作。如果变频器仍然发生故障，请将f613设定为4或者5。

f615＝0（无跳闸）・・・・ 不跳闸 (FL不动作)。

f615＝1（有跳闸）・・・・ 检测出f616(电动时)、f617(再生时)设定等级以上的转矩并持续f618设定时

间以上后跳闸。 (FL动作)。

・ 功  能

过转矩跳闸选择

参数名 功     能 调整范围 标准出厂设定值

：无跳闸
：有跳闸

电动时过转矩检测等级
再生时过转矩检测等级
过转矩检测时间
过转矩检测的滞后

~ %  

~ %  

~ 秒  

~ % 

注）和f615的设定无关，用输出端子功能选择可以输出过转矩检测信号。
       ==>请参照7. 2. 2项

＜动作示例＞
输出端子功能：28过转矩检测

＝ （无跳闸）

 

例如）通过输出端子OUT1输出过转矩检测信号时。

输出端子功能选择1(OUT1)

标题 功     能 调整范围 设定示例

~  

注）输出到OUT2时，设定f131。

时间（s）

－

转矩 (%)

过转矩
信号输出

不足

ＯＮＯFF OFF

 
 

选择f615＝1（有跳闸），检测出过转矩用f618设定的时间后跳闸。此时，过转矩信号保持ON状态。

 

6.  33.  11　冷却扇控制选择

  ：冷却扇控制选择

・ 功  能

为了延长变频器的冷却扇的更换时间，设定为只需要冷却时运转冷却扇。

 

＝ ：有冷却扇自动控制。只是运转中使冷却扇动作。

：无冷却扇自动控制。通电中风扇就运转。＝

★即便变频器停止，周围温度高时，冷却扇自动运转。

注) 　　　  只有在次投入电源设定才有效。

冷却扇控制选择

参数名 功     能 调整范围 标准出厂设定值

：自动， ：常ON
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6.  33.  12　累积运转时间报警设定

  ：累积运转时间报警设定

・ 功  能

・ 功  能

用f621设定变频器累计运转时间，可以输出信号。

 

＊0.1相当10小时。例如）显示38.55表示3855小时。

累积运转时间报警设定

参数名 功     能 调整范围 标准出厂设定值

参数名 功     能 调整范围 标准出厂设定值

参数名 功     能 调整范围 标准出厂设定值

~  

■输出信号的设定

例如）分配OUT2端子为累计时间报警用输出时

输出端子功能选择2(OUT2) ~  （负逻辑 ） 

6.  33.  13  异常速度检测

  ：异常速度检测时间

：超速检测频率上限

：超速检测频率下限

  

  

 

带传感器速度控制（pt＝7, 8）使用时，包括停止时常时监视速度，某一定时间内持续速度异常时输出故障

信号。不带传感器速度控制（pt＝0-6）时，常时监视电机预计速度。

 

异常速度检测时间
超速检测频率上限
超速检测频率下限

~ 秒 

:无效， ~ Hz 

:无效， ~ Hz 

输出频率［Ｈｚ］

时间［ｓ］
０ 

输出频率  

跳闸

注1：本功能再转矩控制模式下无效。 

注2：使用本功能时推荐将f451(转矩限制后加速/减速操作)设定为1。

6.  33.  14  过电压限制动作

 ：过电压限制动作等级
==>详细参照6. 14. 2项

6.  33.  15  低电压跳闸

   ：低电压检测等级

 ：低电压跳闸选择

 ：低电压跳闸选择

  

  

·功  能

检测出电压不足时的动作设定。（变频器停止时不检测电压不足）另外，「有跳闸」时，要设定到达跳闸的检测

时间。
 

＝ ：不进行・・・・・变频器停止，但是不跳闸 (FL不动作)。

：进 行  ・・・・・变频器停止并检测低电压。检测出低电压持续经过f628设定的时间以上后跳闸 (FL动

   作)。

＝

参数名 功     能 调整范围 标准出厂设定值

~ %,  %：自动模式低电压检测等级

低电压跳闸选择

低电压跳闸选择
：不进行 ：进行

~ 秒 

6.  33.  16  瞬停不停止控制等级

  ：瞬停不停止控制等级

?·功  能

设定瞬停不停止／瞬停时减速停止控制的动作等级。（参照5. 18. 2项）

 

瞬停不停止等级 ~ ％ 

6.  33.  17　制动应答等待时间

  ：制动应答等待时间

·功  能

可以设定从系统侧的回信（接点输入端子功能：系统对应程序（ＢＡ：制动应答130, 131））确认的待机

时间。运转开始后，已经经过设定时间但仍没有回信时，可以使其跳闸（3－11）。

 

制动应答等待时间
：无效
~ 秒 

 

参数名 功     能 调整范围 标准出厂设定值

参数名 功     能 调整范围 标准出厂设定值

注1）本参数的设定值，请设定为f625的值＋5%以上。瞬停不停止控制的动作时间有可能非常短。但是，对

f625＝80（自动模式时）的设定是不需要。

注2）当打开电源或重起时，电源电压被检测。如果参数f629的设定值太低，设定值可能被自动调整以实现稳定运

转。

注3）对于参数f629, 100% 对应200V (200V 级)或400V (400V级)。



 

F-67F-66

66

 

6.  33.  18　VI/II模拟输入断线检测

 ：VI/II模拟输入断线检测等级
 

·功  能

设定值以下的VI/II输入值持续0.3秒以上时，跳闸。显示“e-18”。

 

＝ ：无····没有检测功能。

           ···设定值以下的VI/II输入持续0.3秒以上时，跳闸。＝ ~
 

VI/II模拟输入断线检测等级

参数名 功     能 调整范围 标准出厂设定值

参数名 功     能 调整范围 标准出厂设定值

参数名 功     能 调整范围 标准出厂设定值

：无
~ ％ 

 

6.  33.  19  更换时期提示

  ：年平均周围温度
 

·功  能

基于变频器的电源ON时间，电机运转时间，输出电流（负载率）以及f634，计算冷却扇，主电路电容，以

及主板上电容的寿命，在接近预期寿命时，可在监视器上显示信号或输出到输出端子报警。

 
 

年平均周围温度

：-10~+10℃ 
：+11~+20℃ 
：+21~+30℃ 
：+31~+40℃ 
：+41~+50℃ 
：+51~+60℃ 

 
注１）请用f634设定变频器周围年平均温度。不是年最高温度。

注２）f634是在变频器安装时设定，运转后请勿变更。否则会引发部件更换报警的计算错误。

 

6.  33.  20  突入电流抑制继电器控制

  ：突入电流抑制继电器控制
 

·功  能

应用于直流输入，变频器复数台全部连接到直流共通处，需要变频器内部的突入电流抑制电阻短路继电器的控

制时。

 
 

突入电流抑制继电器投入时间 . ~ 秒 .
 
  

变频器内的直流部电压达到设定电压后，经过参数f635设定时间后，可以使突入电流抑制继电器ON。

 

直流部电压

ON
突入电流抑制继电器

 
 

 
6.  33.  21  电机热保护

  ~   ：PTC电子热选择
==>详细请参照6. 42项指定的使用说明书（E6581339）

 

6.  33.  22  制动电阻过负载曲线

  ：制动电阻过负载时间
==> 详细请参照5. 19项

6.  33.  23  带机械制动装置电机（刹车电机）的重起条件选择 

  : 制动电机启动条件选择
 

· 功  能

当电机在10Hz以上频率（20Hz以下）运转并被机械制动停止后，使用本功能可立即重新起动电机而无需等待。 

本功能仅适用于带机械制动的电机。如果用来驱动不带机械制动装置的电机时，变频器可能发生跳闸或故障。

 

刹车电机的重起条件选择
: 标准 (10Hz以下无等待时间)
: 待条件 (20Hz以下无等待时间)

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

 

 
＜例：当f643设定为1时.＞

  

启动信号
(S3 - F)

机械刹车

输出频率 [Hz] 

０

20Hz

时间 [s]

注１)
10Hz

启动等待时间 启动等待时间 

 
当ST功能被分配至S3端子,

将f110设定为0 (取消标准设定: 6 = ST常时动作), 并且

将f117设定为6 (ST功能被分配至S3端子)。

注1：标准设定下，重起等待时间如上图所示被设定，而电机的重起被延迟时间则用点线表示。

注2: 如果电机在大于20Hz的惯性旋转中，则在等待时间结束之后重起。

 

下图显示了装备了制动装置的电机的运转及停止状态。

标准设定下, 重起前的等待时间是用来防止因重起在10Hz 以上的惯性停止中（ST功能被分配至S3端子时，S3端子被

断开）的电机而导致变频器跳闸。

但是如果通过机械制动停止电机时，无需该等待时间即可重起电机。通过将本参数f643设定为1，可对20Hz以下

惯性停止的电机实行无等待时间重起。
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6.  33.  24  控制电源备用装置故障防止(选购件 CPS002Z)

  : 控制电源备用装置故障监视
 
 
·功  能

如果控制电源备用装置(选购件CPS002Z)因为种种原因没有供电超过15分钟，根据设定变频器会输出警告信

号或者跳闸信号。

 
 

控制电源备用装置（选购件）
故障监控

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

: 无控制电源备用

: 控制电源备用 (故障时警报)

:控制电源备用(故障时跳闸)
 

 

■ f647=0: 当控制电源没有装备外部备用装置时:

请选择本设定当没有外接备用装置被连接到变频器的控制端子+SU与CC时。

注意: f647为0但是外接备用电源时，运转途中备用装置故障时变频器会切断电源并发出警告信号coff。

         如果备用装置在连接时就已经处于故障状态，本功能不会检测出异常。

 

 

 

注意: 在控制电源外部备用装置故障时，如果主电路电源重复开闭动作，请确认已将f602设定为1。

         ==> 详情参照6.33.2.

R/L1

S/L2

T/L3

+SU

CC

FLA

FLB

FLC

MC
启动

控制电源备用装置

(选购件CPS002Z)

3相 - 200~240V

-50/60Hz时

MC

启动

 

■f647=1:当控制电源装备外部备用装置时(故障时警报):

当f647为1时, 控制端子+SU与CC间异常现象（低电压）被检测到时，变频器会控制电机作惯性停止的同时切

断电源并发出警告信号coff。

当警告信号coff被发出时，即使控制电压复原变频器也不会重启。请关闭主电源后重启变频器。

■f647=2:当控制电源装备外部备用装置时(故障时跳闸):

当控制端子+SU与CC间异常现象（低电压）被检测到时，跳闸代码e-29会被显示。

与通常的跳闸不同，此时变频器会在f602(变频器跳闸保持选择)设定时间内保持跳闸状态。

本设定仅对2项中的标准连接有效。

跳闸复位时，请设定f647=0 或1。 

( )( )

6.  34  覆盖

  ：覆盖加法输入选择

：覆盖乘法输入选择  

·功 能

根据外部输入欲调整频率指令值时使用。

 

覆盖加法输入选择
（Hz）

：无效

：VI/II(电压/电流输入)

：RR/S4(电位器/电压输入)

：RX(电压输入)

：面板输入有效(含LED·LCD选项输入) 

：2线式RS485输入有效

：4线式RS485输入有效

：通信选项输入有效

：选项AI1(差动电流输入)

：选项AI2(电压/电流输入)

    ：UPDOWN频率

    ：选项RP脉冲输入

    ：选项高速脉冲输入

    ：选项二进位制/BCD输入

参数名 功     能 调整范围 标准出厂设定值

覆盖乘法输入选择
（%）

:无效
:VI/II(电压/电流输入)
:RR/S4(电位器/电压输入)
:RX(电压输入)
:f729
:选项AI1

覆盖功能，根据下列公式计算频率指令值。

　频率指令值×（1＋　　　　　　　　　　　　）＋f660选择输入（Hz）

1）加法覆盖

对现有频率指令加上从外部输入的覆盖值。

［例1：RR/S4(基准频率指令)，VI/II(覆盖输入)］［例2：RX(基准频率指令)，VI/II(覆盖输入)］

 ＲＲ/S4输入

（基准频率）

输出频率

0 10V

覆盖后
频率

  覆    盖

（ＶＩ/ＩＩ输  入）

  覆    盖

（ＶＩ/ＩＩ输  入）
0

 ＲＸ输入 

(基准频率)

10V

覆盖后频率
输出频率

反转

正转

 

输入选择（％）

１００
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( )
( )

例1：

＝ （VI/II输入）， （无效）

（VI/II输入）， （无效）

＝

输出频率＝基准频率＋覆盖值（VI/II输入[Hz]）

输出频率＝基准频率＋覆盖值（VI/II输入[Hz]）

输出频率＝基准频率×{1＋覆盖值(VI/II输入[%]／100)}

输出频率＝基准频率×{1＋覆盖值(VI/II输入[%]／100)}

输出频率＝基准频率×{1＋覆盖值(f729设定值[%]／100)}

 

例2：

＝ ＝

 

2）乘法覆盖

对频率指令，乘上从外部输入的覆盖值。

［例1：RR/S4(基准频率指令)，VI/II(覆盖输入)］［例2：RX(基准频率指令)，VI/II(覆盖输入)］

输出频率

0

ＲＸ输入 

(基准频率)

10V

覆盖后频率

输出频率

0

 ＲＲ/S4输入 

（基准频率）

10V

覆盖后频率

反转

正转

例1： 

＝ （无效）， ＝ （VI/II输入）， ＝ （RR/S4输入）， ＝ ， ＝  

RR/S4输入（ ＝ ， ＝ ， ＝ ， ＝ ） 

VI/II输入（ ＝ ， ＝ ， ＝ ， ＝ ）

==>RR/S4输入的设定参照7. 3. 1项，VI/II输入的设定参照7. 3. 2项

 

例2： 

＝ （无效）， ＝ （VI/II输入）， ＝ （RX输入）， ＝ ， ＝  

RX输入（ ＝ ， ＝ ， ＝ ， ＝ ） 

VI/II输入（ ＝ ， ＝ ， ＝ ， ＝ ）

==>RX输入的设定参照7. 3. 3项，VI/II输入的设定参照7. 3. 2项

 

［例３］ 

操作面板覆盖乘法增益

参数名 功     能 标准出厂设定值调整范围

~ % 

 

6.  35  调整参数

6.  35.  1  仪表用脉冲序列输出

  ：逻辑输出／脉冲输入选择（OUT1）

 ：脉冲输出功能选择

 ：脉冲数选择

 

 

 
 
 

·功  能

可以输出脉冲序列输出到输出端子OUT1-NO。须事先选择脉冲输出功能并确定脉冲数。

本功能的输出脉冲在与固定输出1等级相匹配时由f677设定所决定。详情参照5.16项

 
 
请设定SW4为脉冲输出（PULS）。
例）运转频率（0~60Hz）输出0~10kHz时

fh＝60.0,  f669＝1,  f676＝0,  f677＝10.00
根据运转频率0~60Hz，脉冲在0~10kHz之间变化。

==> 请参照B-15下方的连接示意图.

 

逻辑输出／脉冲输出选择
（OUT1）

：逻辑输出
：脉冲输出  

脉冲输出功能选择

 ：输出频率
 ：频率指令值
 ：输出电流
 ：输入电压（直流部检测）
 ：输出电压
 ：补偿后频率
 ：速度反馈（实时值）
 ：速度反馈（1秒过滤器）
 ：转矩
 ：转矩指令
    ：转矩电流
    ：励磁电流
    ：PID反馈值
    ：电机过负载率（OL2数据）
    ：变频器过负载率（OL1数据）
    ：再生电阻过负载率（OLr数据）
    ：再生电阻负载率（% ED）
    ：输入电力
    ：输出电力
    ：选项AI2输入
    ：RR/S4输入
    ：VI/II输入
    ：RX输入
    ：选项AI1输入
    ：FM输出
    ：AM输出
    ：固定输出1
    ：通信数据输出
    ：固定输出2
    ：固定输出3
    ：输入累算功率
    ：输出累算功率
    ：My功能监视器1
    ：My功能监视器2
    ：My功能监视器3
    ：My功能监视器4

标  题 功    能 调整范围 标准出厂设定值

 

脉冲数选择 . ~ . kHz  

注）ON脉冲幅宽是常数。因此，任务（Duty）不是一定的。
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6.  35.  2  选项仪表输出的设定

  ~ ~  ，    ：仪表输出设定
==> 详细请参照6. 42项指定的使用说明书（E6581341）

 

6.  35.  3  模拟输出的校正

  ：ＦＭ电压／电流输出切换

                    ：ＦＭ输出的斜率特性和偏差调整

                    ：ＡＭ输出的斜率特性和偏差调整

  ，  

  ，  
 

·功  能

从FM/AM端子的输出信号是模拟电压信号。标准设定是0~10Ｖdc。

根据SW2以及参数的设定,FM端子的输出电流可以切换至0(4)~20mAdc输出。

 
［参数设定］

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

FM电压/电流输出切换
：电压0~10V输出
：电流0~20mA输出

：负倾斜（右下）
：正倾斜（右上）

：负倾斜（右下）
：正倾斜（右上）

FM输出的倾斜特性

FM偏差调整 -

-

~ . % 

AM输出的倾斜特性

AM偏差调整 ~ . % 

注）切换到0~20mAdc（4~20mAdc）请设定参数f681为1。

 

 

■FM端子设定示例
 

, ＝ 、 ＝ （%）

20

0
0 内部演算值 100％ 0 内部演算值 100％ 

4

(mA)
20

(mA)

＝ 、 ＝ 、 ＝ （％） ＝ 、 ＝ 、 ＝ （％）

20

0
0 内部演算值 100％ 0 内部演算值 100％ 

: 高增益 :低增益

4

(mA)
20

(mA)

SW2: 0-10V/0-20mA 端

输
出
电
流

输
出
电
流

输
出
电
流

输
出
电
流

SW2: 0-10V/0-20mA 端

SW2: 0-10V/0-20mA 端 SW2: 0-10V/0-20mA 端

, ＝ 、 ＝ （%）

★用参数fm调整模拟输出的斜率。

★符号数据50~64，负倾斜无效。

6.  36  面板参数

6.  36.  1  禁止按键操作以及参数设定

  ：参数写入禁止选择

 ：面板频率设定禁止选择

 ：面板紧急停止操作禁止选择

 ：面板复位操作禁止选择

 ：运转中cmod／fmod变更禁止选择

 ：所有的按键操作禁止

 

 

 

 

 

·功  能

选择面板运转停止以及参数设定的有效·禁止。另外，为了防止误操作，可以禁止各种键操作。

 

 

［参数设定］

参数写入禁止选择
面板频率设定禁止选择
面板紧急停止操作禁止选择
面板复位操作禁止选择
运转中cmod／fmod变更禁止选择
所有的键操作禁止

：许可， ：禁止  
：许可， ：禁止  

：许可， ：禁止  
：许可， ：禁止  

：许可， ：禁止  

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

：许可， ：禁止  

注）f737设定后需要再投入电源否则设定无效。

 

■解除方法

１）f700禁止设定的解除

f700即便设定为1也可随时变更设定。

２）f737禁止设定的解除

键操作禁止设定中，持续按           键5秒以上，显示undo和信息的设定将临时被解除，键操作可以变为有效。

欲永远解除，请直接变更f737的设定。

 

ENT 
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6.  36.  2  显示电机转速或线速度等

  ：频率任意单位显示倍率

 ：频率任意单位变换对象选择

 ：任意单位显示的倾斜特性

 ：任意单位显示偏差

 

 

 
 

·功  能

监视器显示以及参数的频率显示可以自由切换到电机转速或者负载装置的速度等的显示。另外，也可以变换

PID控制的程序量或反馈量的单位。

 
 
频率显示值为乘以f702设定值后的值。

显示值 监视器显示或者参数的频率＝ × 
1）电机转速显示　

  将显示内容由60Hz(标准出厂设定)切换为1800 min-1 (4P电机额定转速)

 ＝
× . =

＝ ．

Hz 

 
 
2）负载装置的速度显示

  将显示内容由60Hz(标准出厂设定)切换为6m/min-1 (传送带的速度)

＝ ．  ＝ .
× . = .

Hz 

 
 
注）：本参数的功能是显示变频器的输出频率的正倍数。即便由于负载变动等导致电机的实际转速变化，也时常显示

           输出频率。

 

频率任意单位显示倍率

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

. ：OFF 

. ~ .  
.  

频率任意单位变换对象选择

任意单位显示的倾斜特性
：负倾斜（右下）
：正倾斜（右上）

：全频率显示任意单位变换
：PID关联频率任意单位变换

任意单位显示偏差 . ~  Hz .  
 

 ※用F703变换值如下所示（参数）。

＝ 时

·任意单位    频率监视器显示
                  频率关联参数

·任意单位   PID控制关联参数

， ， ， ， ， ~ ，

， ， ， ， ， ，

， ， ， ， ， ，

， ， ， ， ， ，

， ， ， ， ， ，

~ ， ~ ， ， ，

， ， ， ， ， ，

， ， ， ， ， ，

， ， ， ， ， ，

， ， ， ~

＝ 时

( 面 板 频 率 ) ， ， ， ， ， 

， ， ， ， ， ， 

， ， ， ， ， ， 

， ，

 

■设定示例： ＝ 、 ＝ 时   

＝ 、 ＝ ＝ 、 ＝

面板显示
800

0
0 输出频率 80(Hz)

面板显示
1000

0
0 输出频率 80(Hz)

面板显示
800

0
0 输出频率 80(Hz)

＝ 、 ＝

200

6.  36.  3  变更面板显示的变化步宽

  ：变化步宽设定1（按面板键2次）

 ：变化步宽设定2（面板显示） 
 

·功  能

可以变更每次按面板频率设定时的升降步宽，以及标准电机输出频率的面板显示变化的步宽。

  
注）使用任意单位显示倍率（f702）时，本参数不起作用。

 

■ ＝ ＝ （无效）时以外、

以外、 以外时

通常每按一次      键，面板频率指令值变化步宽0.1Hz。如果设定f707为0.00之外的值，每按一次       键，仅增

加f707的值。每按一次       键，也仅减少f707的值。

 

此时，标准电机的输出频率显示和通常一样变化步宽为0.1Hz。

 

■ ＝ ＝
用于欲将面板显示也按步变化时。

标准显示器的输出频率显示 ＝    内部输出频率 ×  
 

变化步宽设定1
（按面板键1次）

. ：无效

. ~  Hz 
.  

变化步宽设定2
（面板显示）

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

：无效
~  

 

■设定示例1

■设定示例2

设定f707＝10.00（Hz）：

f707＝1.00（Hz）、设定f708＝1：

每按一次       键，面板频率设定值fc将以10.0的步宽变化0.0→10.0→20.0→…→60.0（Hz）。在使用1Hz单位，

5Hz单位，10Hz单位等跳跃的频率运转时是非常方便的功能。

每按一次      键，频率设定值fc将以1Hz的步宽变化0→1→2→…→60（Hz）。面板显示也以1单位变化。用于不

要显示小数点以下数字时。
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6.  36.  4  状态监视器的显示变更

  ：标准监视器显示选择

                      ：状态监视器1~8显示选择  ~   
用于变更电源ON时的显示和监视器模式的状态监视器显示。

==> 详细请参照8. 3项
 

6.  36.  5  解除运转指令

  ：输入端子功能ST( 参见 7.2.1)关闭时的运转指令解除选择
 

·功  能

可在面板操作过程中通过操作运转（RUN）键使用本功能。
在变频器运转过程中，将被分配了ST功能(参见7.2.1项)的端子关闭后重新接通时，无需按运转（RUN）键变频器
即会开始运转。
与此同时，通过本功能也可进行在分配了ST功能的端子关闭后，不按运转（RUN）键时变频器无法运行的设定。

  

运转准备端子（ST）OFF时的
运转指令解除选择

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

：运转指令解除（清除）
：运转指令保持 

6.  36.  6  面板停止模式的选择

 ：面板停止模式的选择
 
·功  能

·功  能

按操作面板的        键后，选择用        键进行停止的停止方法。 STOP  RUN

 
１）减速停止

       根据dec（或者f501，f511）设定的减速时间，减速停止。

２）空转停止

       停止变频器的输出。电机由于惯性继续旋转，但最终停止。根据负载不同，有长时间继续旋转的情况。

 

［参数设定］

面板停止模式的选择
：减速停止
：空转停止

 

6.  36.  7  面板运转时的转矩指令值的设定

  ：面板转矩指令（％基准值）
 

在面板运转进行转矩控制时，对转矩指令值进行设定。

注意）本参数只有在f342, f420, f423及f424设定为4时有效，作为各自功能指令值（％）进行

动作。

 
面板运转：转矩指令选择 (f420)为4(面板参数)的时。

 

［参数设定］

面板转矩指令                                          - ~ %  

==> 详细请参照6. 42项指定的使用说明书（E6581331）

 

6.  36.  8  面板运转时的转矩关联参数

  ：面板张力用转矩偏差

：面板负载分担增益

：追踪选择

：追踪周期

 ：追踪数据1

 ：追踪数据2

 ：追踪数据3

 ：追踪数据4

  
 

用于用参数设定转矩偏差或负载分担时。

==> 详细请参照6. 42项指定的使用说明书（E6581331）

 

6.  37  追踪功能

  

  

  

  

  

  
 

·功  能

保存发生跳闸或者触发时的数据，可以读取。

可以从64种监视数据中选择4种，连续100个点作为追踪数据存储。

追踪数据的采取时间如下所示。

·跳闸时： 发生前的数据

·触发时： 触发输入以后的数据

注）请使用电脑读取数据。

 
 

追踪选择
：无
：跳闸时
：触发时

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

追踪周期

：4ms 
：20ms 
：100ms 
：1s 
：10s

追踪数据１

追踪数据2

追踪数据3

追踪数据4

~

~

~

~

(注1)： 为保存数据，在变频器跳闸15秒以内请勿断开控制电源或主电路电源。

(注2)： 当f741=0或1时，请将f678(时间过滤常数)的值设定在f741(追踪周期时间)以下。
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１）跳闸时取得追踪数据时：f740＝1

　（输出电流波形的示例）

追踪数据1

跳闸

：追踪数据

故障FL信号

输出电流波形

２）触发输入时，取得追踪数据时：f740＝2
 

追踪数据1

触发输入

 
 

例）将RR/S4端子作为追踪返回触发信号端子时

输入端子功能选择8（RR/S4） 

参数名 功    能 调整范围 设定例

～  

注1）触发信号OFF时，变频器发生跳闸时，跳闸数据会覆盖追踪数据。

注2）每次的触发信号都会使追踪数据被覆盖。

注3）为了保存跳闸时的追踪数据，请在跳闸后15秒不要切断控制电源或者主电路电源。

 

［ ～ 的各设定值］

设定值 通信号码      追踪（监视）功能 追踪时的通信单位

 zH10.0 00DF 输出频率

频率指令值

输出电流

输入电压（直流部检测）

输出电压

补偿后频率

速度反馈(滞后值)

速度反馈(1秒过滤器)

转矩

转矩指令

转矩电流

励磁电流

ＰＩＤ反馈值

电机过负载率（OL2数据）

变频器过负载率（OL1数据）

再生电阻过负载率（Olr数据）

再生电阻负载率（％ ED）

输入功率

输出功率

选项AI2输入

RR/S4输入

VI/II输入

RX输入

选项AI1输入

FM输出

AM输出

输入累算功率

输出累算功率

My功能监视器1

My功能监视器2

My功能监视器3

My功能监视器4

 zH10.0 20DF

 %10.0 30DF

 %10.0 40DF

 %10.0 50DF

 zH10.0 51DF

 zH10.0 61DF

 zH10.0 71DF

 %10.0 81DF

 %10.0 91DF

 %10.0 02DF

 %10.0 12DF

 ％10.0 22DF

 %10.0 32DF

 %10.0 42DF

 %1 52DF

 %1 82DF

 Wk10.0 92DF

 Wk10.0 03DF

 %10.0 93EF

 %10.0 53EF

 %10.0 63EF

 %10.0 73EF

 %10.0 83EF

 %10.0 04EF

 %10.0 14EF

 rhWk10.0 67EF

 rhWk10.0 77EF

 c1 06EF

 c1 16EF

 c1 26EF

 c1 36EF
 

 

■追踪数据的取得

使用通信功能取得追踪数据。

VF-AS1具有如下通信规格·协议。（可选内置）

 

· RS485（标准协议）
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■追踪数据的通信号码
 

通信号码 功  能
最小设
定/读入

单位
设定／读入范围 标准出厂设定值

E000 追踪数据1~4指示器

追踪数据１的数据1

追踪数据１的数据2～99

追踪数据１的数据100

追踪数据２的数据1

追踪数据２的数据2～99

追踪数据２的数据100

追踪数据３的数据1

追踪数据３的数据2～99

追踪数据３的数据100

追踪数据４的数据1

追踪数据４的数据2～99

追踪数据４的数据100

/ ～  

E100 / ～  

/ ～  

E199 / ～  

E200 / ～  

/ ～  

E299 / ～  

E300 / ～  

/ ～  

E399 / ～  

E400 / ～  

/ ～  

E499 / ～  
 
例：从通信取得运转频率数据时
取得数据　（1f40）ｈ＝8000　⇒　8000×0.01Ｈｚ＝80.0Ｈｚ

 

■指示器与数据的关系

下表显示了指示器(E000设定值)与追踪数据(1至4)的关系。
 

指示器(E000设定值) ～ 

追 踪 数 据  1 （ E 1 00 ～ E 1 9 9 ） E 1 00 E 1 01 E 1 02 ～  E 1 98  E 1 99  

追 踪 数 据  2 （ E 2 00 ～ E 2 9 9 ） E 2 00 E 2 01 E 2 02 ～  E 2 98  E 2 99  

追 踪 数 据  3 （ E 3 00 ～ E 3 9 9 ） E 3 00 E 3 01 E 3 02 ～  E 3 98  E 3 99  

追 踪 数 据  4 （ E 4 00 ～ E 4 9 9 ） E 4 00 E 4 01 E 4 02 ～  E 4 98  E 4 99  
 

<设定示例> 如果E000 被设定为2

    (最老的数据)                    (最新的数据)

追踪数据 1 E102 ～ E199,  E100,  E101 

追踪数据 2 E202 ～ E299,  E200,  E201 

追踪数据 3 E302 ～ E399,  E300,  E301 

追踪数据 4 E402 ～ E499,  E400,  E401 
 

注1：使用参数f742-f745确定追踪数据类型(1至4).

注2：当变频器持续追踪数据时，通讯代码E000会被自动覆盖。

*在通常情况下，这些参数无需改写。

 

6.  38 积算电量表

 : 积算电量表保持选择

: 积算电量表显示单位选择 

 
·功  能

在主电源关闭时，可以选择是否保留积算电力值。与此同时，显示单位也可进行选择。
通过分配端子功能，可以用外部输入信号清除积算电力显示。
输入端子功能74, 75 (清除积算电力显示)

 
 

积算电量表保持选择

参数名 功  能 调整范围 标准出厂设定值

: 无效
: 有效

 

积算电量表保持选择

：1＝1kWh 
：1＝10kWh 
：1＝100kWh 
：1＝1000kWh 
：1＝10000kWh 

根据具体机型不同
==> 参照K-48页.

 

6.  39  通信功能

6.  39.  1  2线式RS485/4线式RS485

   ：通信速度（2线式RS485）

 ：奇偶校验（2线式RS485/4线式RS485通用）

 ：变频器编号（通用）

 ：通信超时时间（2线式RS485/4线式RS485通用）

 ：通信超时动作（2线式RS485/4线式RS485通用）

 ：发信等待时间（2线式RS485）

 ：变频器之间通信时的总机／分机设定（2线式RS485／4线式RS485通用）

 ：协议选择（2线式RS485）

 ：频率点的选择

 ：点1的设定

 ：点1的频率

 ：点2的设定

 ：点2的频率

 ：通信速度（4线式RS485）

 ：发信等待时间（4线式RS485）

 ：变频器之间的通信设定（4线式RS485）

 ：协议选择（4线式RS485） 

 ：通信断线检出延长时间

 ：通信断线时的变频器动作选择

 ：预置多级速度操作选择

                      ：程序块写入数据 1，2 

                      ：程序块读取数据1～5

 ：任意写入

  

  

  

  

  

   

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  ,    

  ～  

  

 

==>详细内容请参考6. 42项中指定的使用说明书（E6581315）

·功  能

可以和上位连接机器（主机）连接，构成和多个变频器进行数据通信的网络。具有计算机链接功能和变频器之

间的通信功能。

＜计算机链接功能＞

进行与上位连接机器（主机）和变频器之间的数据通信。

①变频器的状态监视（输出频率·电流·电压等）

②向变频器发出指令（运转·停止等）

③变频器的参数设定的读取·变更·写入）

＜变频器之间的通信＞

可以构成在数台变频器之间（主计算机不要）进行比例运转的网络。

★同时通信功能    …一次通信可以对数台变频器进行指令（数据写入）的功能。

 

 

★计时功能        …此功能是为查出通信时的线缆的断线。在任意设定的时间内如果一次也没有向变频器发出数         

                             据，就可以输出变频器跳闸（在面板上显示「err5」）或者报警（在面板上显示「e」）

★变频器之间的通信…作为主变频器可以向同一网络的所有附属变频器发送参数选定的数据。使用本功能可以构 

                                  成简便地进行同步运转、比率运转（设定点频率）的网络。
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1) 2线式RS485 

■设定从通信的运转/停止

参数名 功能 调整范围 标准出厂设定 设定示例

指令模式的选择 ～  
 

（端子输入有效）
 

（2线式RS485）

注）使用变频器间通信设定(f806)时，cmod＝2不可用于从属变频器。

■设定从通信进行速度的指令。

参数名 功能   调整范围 标准出厂设定 设定示例

参数名                                  功能                                                            调整范围                               标准出厂设定 

 频率设定模式的选择1 ～  
 

（RR/S4输入）
 

（2线式RS485）

■通信功能参数（2线式RS485）
通过面板操作或通信，可以变更通信速度、奇偶校验、变频器编号、通信错误跳闸定时时间等的设定。

通信速度（2线式RS485）
：9600bps 
：19200bps 
：38400bps 

奇偶校验

（2线式RS485/4线式RS485通用）

：无奇偶校验
：偶数奇偶校验
：奇数奇偶校验

变频器编号（通用） ～  

通信超时时间

（2线式RS485/4线式RS485通用）
：OFF
～ 秒 

设定值 2线式
ＲＳ４８５ 

4线式
ＲＳ４８５ 

不动作

报警

跳闸

不动作

报警

跳闸

不动作

报警

跳闸

不动作

不动作

不动作

报警

报警

报警

跳闸

跳闸

跳闸

通信超时动作　※

（2线式RS485/4线式RS485通用）

变频器之间通信时的总机/分机设定

（2线式RS485/4线式RS485通用）

发信等待时间
（2线式RS485）

：普通通信
～ 秒 

 

：分机(总机异常时、0Hz指令)
：分机(总机异常时、继续运转)
：分机(总机异常时、紧急停止)
：总机(发送频率指令)
：总机(发送输出频率)
：总机(发送转矩指令)
：总机(发送输出转矩指令)

使用操作面板上的2线式RS485以及控制电路端子台上的4线式RS485，可以进行变频器之间的通信。2线式RS485选

购件与操作面板上的通信接头（RJ45）相连接，进行使用。使用2线式RS485/USB(选购件)可以进行计算机链接

★2线式RS485选购件有如下所示。

·USB通信变换单元（型号：USB001Z）

变频器～RS485/USB之间通信电缆（型号：CAB0011（1m）、CAB0013（3m）、CAB0015（5m））

RS485/USB～计算机之间通信电缆。请使用市面上的USB1.1或者2.0合适的电缆。

（类型：A-B、电缆长：0.25～1.5m）

·LED触摸屏选购件（型号：RKP002Z）

通信线缆（型号：CAB0011（1m）、CAB0013（3m）、CAB0015（5m））

·LCD触摸屏选购件（型号：RKP004Z）

LCD专用电缆（型号：CAB0071（1m）、CAB0073（3m）、CAB0075（5m））

注）RS485用线缆（CAB0011, 13, 15）不要和LCD触摸屏选购件相接。容易造成变频器或者触摸屏破损。

 

2线式RS485协议选择
 (TSB/MODBUS)

通信1超时条件选择

：TSB
：MODBUS

：断开检测
：通信模式有效时
：1+运转操作
：无效
：2线式RS485
：4线式RS485
：通信添加选购件

：无选择

：指令信息1

：指令信息2

：频率数指令

：端子台输出数据

：通信用模拟输出

频率点选择

点1的设定

点1的频率

点2的设定

点2的频率

～ ％ 

～  Hz 

～ ％ 

～  Hz 

程序块写入数据1

程序块写入数据2 同上

程序块读取数据1

：无选择
：状态信息
：输出频率
：输出电流
：输出电压
：警报信息
：PID反馈值
：输入端子台监控器
：输出端子台监控器
：VI/II端子台监控器
   ：RR/S4端子台监控器
   ：RX端子台监控器
   ：输入电压（电流部检测）
   ：速度反馈频率
   ：转矩
   ：My监控1
   ：MY监控2
   ：MY监控3
   ：MY监控4
   ：任意写入

程序块读取数据2

程序块读取数据3

程序块读取数据4

程序块读取数据5

任意写入

同上

同上

同上

同上

～  

※：不动作…即使通信时间超时也不动作。

警报　…一旦通信时间超时、警报功能就会启动。

              在面板上、左端「t」闪烁显示。

跳闸　…一旦通信时间超时、跳闸功能就会启动。

              在面板上、左端「errs」闪烁显示。

注）f800，f801，f806在设定变更后，电源由OFF→ON之后才有效。

参数名 功 能 调整范围 标准出厂设定
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2）4线式RS485
使用标准配备的4线式RS485可以和上位连接机器（主机）连接，可以构成和数台变频器进行数据通信的网络。

具有计算机链接和变频器间通信的功能。

与变频器的链接，使用控制电路端子台上的4线式RS485用的接头（RJ45）。

 

■信号规格

接口

信号通路构成

配线方式

传送距离

RS485标准

半2重方式［总线形式（系统两端需要终端电阻）］

4线式/2线式均对应

最长500米（全长）

项  目 规  格

连接台数
最多32台（包括上位主计算机）

在系统内连接变频器的台数：最多３２台

初始设定：19200波特　（参数设定）

可选择9600／19200／38400波特

美国信息交换标准代码模式　…JIS X 0201 8比特（ASCII）

二进制代码…、二进制代码、8比特固定

通信时间超时，变频器的动作  可选择跳闸／警报／无、 

→选择警报时、面板左端的「t」闪烁显示

　选择跳闸时、面板上的「errs」闪烁显示

同步方式 起止同步

传送速度

传送字符

停止比特长 变频器收信：1比特、变频器发信：2比特

错误检出方式

错误订正方式

应答监视方式

传送字符形式

回信等待时间设定

奇偶校验　偶数／奇数／无　选择（参数设定）、总和检查

无

无

收信时11比特／发信时12比特 奇偶校验＝有时

设定有

其他

 

■使用计算机链接功能时的连接例

＜个别通信＞

从主机向编号是No.3的变频器发送运转频率指令的时候

主   机

变频器

Ｎｏ.２９

变频器

Ｎｏ.３０

：配线

：数据　　（主机→变频器）

：返回数据（变频器→主机）

丢弃 丢弃 丢弃丢弃丢弃

变频器

Ｎｏ.０３

变频器

Ｎｏ.０２

变频器

Ｎｏ.０１

变频器

Ｎｏ.００

★★★★★

 

丢弃：变频器编号不一致的变频器不做任何处理。丢掉数据，准备接收接下来的数据。

★：请在端子台等上面分开电缆。

①由主计算机发送数据。

②用各个变频器接收主计算机发送来的数据，确认变频器编号。

③只对带有该编号的变频器进行指令读取，处理。

④作为应答，把处理结果连同自身的变频器编号一同回信给主计算机。

⑤其结果，只有编号为No.3的变频器在进行个别通信的运转频率指令下运转。

 

＜同时通信＞

由主计算机通过同时通信发送运转频率指令时

变频器

Ｎｏ.２９

变频器

Ｎｏ.３０

：配线

：数据　（主机→变频器）

变频器

Ｎｏ.０３

变频器

Ｎｏ.０２

变频器

Ｎｏ.００

★★★★★

变频器

Ｎｏ.０１

主  机

 
★：请在端子台等上面分开电缆。

①由主机发送数据。

②通过各个变频器接收主机发来的数据，确认变频器编号。

③变频器编号的位置带有＊时，断定是同时通信，然后读解指令进行处理。

④为了避免数据冲突、向主机返送数据时，只有把*号变更为0的变频器才可以被返送。

⑤其结果，所有的变频器都通过同时通信的运转频率指令进行运转。
 

注）如果按组指定变频器编号的话、就可以进行组同时通信。

（仅为ASCII模式的功能。二进位制模式请参考6. 42项中指定的使用说明书（E6581315）

（例）设定为*1时、01、11、21、31、…、91的变频器可以同时通信。

           这时、01指定的变频器进行回信。

■变频器之间通信

当所有被连接在一起的从动变频器，以与主变频器运转的频率进行运转时（这时、作为频率点设定）

主变频器

变频器

Ｎｏ.２９

变频器

Ｎｏ.３０

：配线

：数据（主→从动）

变频器

Ｎｏ.０３

变频器

Ｎｏ.０２

变频器

Ｎｏ.０１

变频器

Ｎｏ.００

★★★★★

 
★：请在端子台等上面分开电缆。

①主变频器向从动变频器发送写入频率值的指令。

②从动变频器就会在频率指令值中写入比例计算后的频率值。

③其结果，主变频器和从动变频器就会以相同的频率运转。

注）主变频器会不断地向从动变频器发送频率指令值。

       从动变频器一直处于待机状态，以便能随时接收主变频器发来的频率指令值。

 

■设定由通信进行运转／停止
参数名 功能   调整范围 标准出厂设定  设定例

参数名 功能   调整范围 标准出厂设定  设定例

指令模式选择 ～  
 

（端子输入有效）
 

（4线式RS485）

注）使用变频器间通信设定（f826）时，cmod=3不能使用于从动侧。

 

■设定从通信进行速度指令

 频率设定模式选择 ～  
 

（RR/S4输入）
 

（4线式RS485）
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■通信功能参数（4线式RS485）

通过面板操作或通信可以变更通信速度、奇偶校验、变频器编号、通信错误跳闸定时器的时间的设定。

 

奇偶校验
（2线式RS485/4线式RS485通用）

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定

：无奇偶校验    
：偶数奇偶校验
：奇数奇偶校验

变频器编号（通用） ～  

通信超时时间
（2线式RS485/4线式RS485通用）

：OFF
～ 秒 

设定值 2线式
RS485

4线式
RS485

不动作

报警

跳闸

不动作

报警

跳闸

不动作

报警

跳闸

不动作

不动作

不动作

报警

报警

报警

跳闸

跳闸

跳闸

通信超时动作　※
（2线式RS485/4线式RS485通用）

 

通信1超时条件选择
：断开检测
：通信模式有效时
：1+运转操作

：无效
：2线式RS485
：4线式RS485
：通信添加选择

频率点选择

点1的设定

点1的频率

点2的设定

点2的频率

～ ％ 

～  Hz 

～ ％ 

～  Hz 

通信速度(4线式RS485)
：9600bps 
：19200bps 
：38400bps 

发信等待时间(4线式RS485) :通常， ～  秒 

变频器间通信设定

（4线式RS485）

：分机(总机异常时、0Hz指令)
：分机(总机异常时、运转继续)
：分机(总机异常时、紧急停止)
：总机(发送频率指令)
：总机(发送输出频率)
：总机(发送转矩指令)
：总机(发送输出转矩指令)

协议选择(4线式RS485)
：TSB
：MODBUS

程序块写入数据1

：无选择
：指令信息1
：指令信息2
：频率指令
：端子台输出数据
：通信用模拟输出
：旋转速度指示

程序块写入数据2 同上

程序块读取数据1

：无选择
：状态信息
：输出频率
：输出电流
：输出电压
：报警信息
：PID反馈值
：输入端子台监视器
：输出端子台监视器
：VI/II端子台监视器

：RR/S4端子台监视器
：RX端子台监视器
：输入电压（直流部检测）
：PG速度反馈频率
：转矩
：MY监控1
：MY监控2
：MY监控3
：MY监控4
：任意写入

参数名 功  能 调整范围 标准出厂设定

程序块读取数据2

程序块读取数据3

程序块读取数据4

程序块读取数据5

任意写入

同上

同上

同上

同上

～  

※：不动作…即便通信超时也不动作。

报警　…一旦发生通信超时、警报动作。

              面板上、左端「t」闪烁显示。

跳闸　…一旦发生通信超时、跳闸动作。

              面板上、「errs」闪烁显示。

注）f801，f820，f826、设定变更后、电源OFF→ON之后有效。
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6.  39.  2  开放网络选择

  ～   : 用于Ethernet通信选购件

: MAC地址数据1~6

: 装置名称数据1~8

: 地址监控(Modbus plus)

: 指令选择(Modbus plus)

: 指令数(Modbus plus)

: 监控器数(Modbus plus)

: 指令站 (Modbus plus)

: 波特率(Ethernet)

: 波特率监控器右端口(Ethernet)

: 波特率监控器左端口(Ethernet)

: - (保留)

: 通信选购件设定1-7

: 通信选购件设定8-13

: 网络通信超时动作选择

: 断线检测延长时间

: 断线时变频器运转

: 多段速运转选择

: 通信选购件用监控

: 通信用电机极数

  ～   

  ～   

   

   

   

   

   

   

   

   

   

  ～   

  ～   

    

     

    

    

  、   

    

==>  详细内容请参照6.42项指定的使用说明书(E6581281，E6581343)

 

 

 

 

 

 

 

 

6.  40  My功能

  ：输入功能对象１１～                  ：My功能选择  
==> 详细内容请参照6.42项指定的使用说明书(E6581335)

 

6.  41  横动功能

   ：横动选择

 ：横动加速時間

 ：横动减速時間

：横动幅度

：横动跳跃幅度  

  

  

  

 

==> 详细内容请参照6.42项指定的使用说明书（E6581337）

 

6.  42　关于选购件以及特殊功能的使用说明书

详细内容请参照各选购件，各功能用的使用说明书。

No. 说明内容 型 号 使用说明书编号 备 考

  轻负载高速运转功能

PID控制运转功能

转矩控制运转功能

电流·速度控制增益调整方法

My功能

横动(Traverse)機能

工频/变频器切换

RS485 通信功能

DeviceNet通信选购件

DeviceNet通信选购件功能

Profibus通信选购件

Profibus通信选购件功能

CC-Link通信选购件

CC-Link通信选购件功能

Modbus TCP选购件

Modbus TCP选购件功能

Modbus Plus 选购件

LCD触摸屏选购件

LED触摸屏选购件

控制电源备用选购件

USB-串行变换单元

USB-串行变换单元

DEV002Z

DEV002Z

PDP002Z

PDP002Z

CCL001Z

CCL001Z

MBE001Z

MBE001Z

MBP001Z

RKP004Z

RKP002Z

CPS002Z

USB001Z

USB001Z

E6581295

E6581281

E6581279

E6581343

E6581476

E6581477

E6581635

E6581636

E6581571

E6581323

E6581277

E6581289

E6581282

E6581299

附加在DeviceNet通信选购件上

详细说明书

添加在PROFIBUS通信选购件上

详细说明书

添加在CC-Link通信选购件

详细说明书

添加在 Modbus TCP通信选购件上

详细说明书

添加在Modbus Plus通信选购件上

添加在LCD触摸屏选购件上

添加在LED触摸屏选购件上

添加在控制电源备用选购件上

添加在USB更换单元选购件上

－

－

－

－

－

－

－

－

E6581327

E6581329

E6581331

E6581333

E6581335

E6581337

E6581364

E6581315

 １

   ２

   ３

４ 

   ５

   ６

７ 

  ８

9 －  E6581432

－

AS1与直流电源组合

扩展端子台选购件卡1

扩展端子台选购件卡1

PG反馈选购件

ETB003Z

ETB004Z

E6581339

E6581341

E6581319

附加在扩展端子台选购件卡1上

附加在扩展端子台选购件卡2上

附加在PG反馈选购件上

10

１１ 

１２

１３

１４

VEC004Z～
VEC007Z

１５

１６

１７

１８

１９

２０

２１

２２

２３

２４

２５

２６

２７

２8

 

制动单元PB7选购件
PB7-4200K

PB7-4400K

E6581399
E6581400
E6581365

200V-15kW, 400V-18.5kW
200V-18.5~45kW, 400V-22~75kW
200V-55kW~, 400V-90kW~

FOT***Z

E6581436 适用于200kW以上机型

散热片外装组件(选购件)



 

G-1 
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7．使用外部信号运转时  

7.1　外部指令下的运转

本变频器可从外部进行自由控制。
根据不同的运转方法参数的设定内容也会不同。参数设定之前、请先确认运转方法（运转信号的输入方法、速度指令的
输入方法）、按照下述顺序进行参数设定。

［参数的设定顺序］

 外部信号条件的确认　

面板输入运转指令时

＝ （面板输入有效）

通过外部输入进行运转／停止时

＝ （VI/II（电输入压／电流））
（RR/S4（输入电位器/电压））
（RX（输入电压））
（2线式RS485通信输入有效）
（4线式RS485输入有效）
（通信选购件输入有效）
（选购件AI1（差动电流输入））
（选购件AI2（电压／电流输入））
（升降频率）
（RP脉冲输入）
（高速脉冲输入）
（暂不支持）

    
     
     
     
     
     
     
    
    
    
    

运转信号：面板

速度指令：面板

运转信号：端子台

速度指令：面板

运转信号：面板

速度指令：端子台

运转信号：端子台

速度指令：端子台

参照5. 5項面板端子台切
换运转例１）

参照5. 5項面板端子台切
换运转例2）

参照5. 5項面板端子台切
换运转例3）

参照5. 5項面板端子台切
换运转例4）

通过外部输入进行运转／停止操作时

＝ （端子输入有效）　　　　＊
（2线式RS485通信输入有效）
（4线式RS485通信输入有效）
（通信选购件输入有效）

    
    
    

＊可以切换sink逻辑／source逻辑（输入输出端子
的逻辑）。
详细内容请参照2. 3. 2项。

 

输入面板运转指令时

＝ （面板输入有效）
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7.  2  根据输入输出信号的应用运转（通过端子台的操作）

7.  2.  1  输入端子功能（sink逻辑）

从外部的可编程控制器等向控制输入端子发送信号、可在进行变频器的运转及设定时使用。

所需接点输入端子的功能可从120个功能中选择,可确保在生产系统设计上的灵活性。

［控制端子台］

 
■接点输入端子的功能设定

端子符号

f127, f128

6(待机) 

0(无功能被分配)

参数名 功     能 调整范围 标准出厂设定植

－

-

F

R

RES

S1

S2

S3

RR/S4

LI1～LI8

B12～B15

2(正转)

4(反转)

8(复位)

10(多段速1)

12(多段速2)

14(多段速3)

16(多段速4)

0

0

常时动作功能选择1

常时动作功能选择 2, 3

输入端子功能选择1(F)

输入端子功能选择2(R)

输入端子功能选择4(RES)

输入端子功能选择5(S1)

输入端子功能选择6(S2)

输入端子功能选择7(S3)

输入端子功能选择8(RR/S4)

选择输入端子功能9～16

选择输入端子功能17～20

～

～

～

 

 

注1)当SW3 切换至S4时RR/S4端子变为有效。

注2）当参数f110, f127, f128(常时动作功能选择1～3)被选择时，与逻辑正负无关(sink或source逻辑)被选定

         的功能会被激活。

注3）f119～ f126是用于扩展端子台单元的选购件。

注4）f164～ f167暂不支持(用于选购件)。

 

■连接方法

1）输入正逻辑（A接点）的时候

变频器 Ａ接点开关

CC 

输入端子
★输入端子和CC(公用)短接后被激活。用于

    正转·逆转，多段速运转。

 

2）输入负逻辑（B接点）的时候

Ｂ接点开关

CC 

输入端子
★开放输入端子和CC(公用)后被激活。用于待机信

    号及复位信号。

变频器

 

3）通过晶体管输出连接时

CC

输入端子

变频器 可编程控制器

 

 

外部
＋２４Ｖ电源Ｐ２４

ＣＯＭ

保险丝

保险丝断开
检测电路 变频器内部

＋２４Ｖ电源

＋２４Ｖ

可编程控制器 变频器

输入端子
（F, R …）

 

 

■3线运转的使用例

使用3线运转功能，通过外部信号（复归形接点信号）的输入在无须时序电路的前提下自我保持运转。

 

F

CC

S3

正转

反转

HD

正转（F）：按下正转（F）键就会在被指定的频率下进行正向运转。

反转（R）：按下反转（R）键就会在被指定的频率下进行反向运转。

HD（S3）：按下HD（S3）键就会减速停止。

R

 

[参数设定]

端子符号 参数名 功  能  调整范围 设定例

S3 输入端子功能选择7 (S3) ～  
(HD保持运转)

 

★变频器可通过将输入端子与可编程控制器的输出

（无接点开关）连接后加以控制。可使用该功能

来指定正转·逆转，多段速等操作。晶体管请使

用适用于24Vdc-5mA电源的设备。

※可编程控制器与变频器之间的界面

用开路集电器输出的可编程控制器控制时、请按照B-1５页所示sink/source逻辑（使用外部电源时）进

行配线。使用变频器内部电源时请参照B-1４页的配线。在变频器的电源ON时，将可编程控制器关闭的

话、如下图所示由于控制电源间的存在电位差、错误信号会流入变频器。因此请使用互锁功能(interlock)

确保变频器的电源ON时可编程控制器不会关闭。
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 ■接点输入端子功能设定一览表

 

正逻辑 负逻辑
功   能 

参数设定值

正逻辑

参数设定值

负逻辑
功  能 

    无配置功能

F:  正向运转指令

R:　 反向运转指令

ST: 待机

RES: 复位

S1: 多段速1

S2: 多段速2

S3: 多段速3

S4: 多段速4

点动运转

紧急停止          

直流制动        

加减速切换1  

加减速切换2  

V/f切换信号1  

V/f切换信号2  

转矩限制切换信号1 

转矩限制切换信号2 

PID控制关闭选择

模式运转选择1

模式运转选择2

模式运转继续信号

模式运转触发信号

外部热异常

从通信到本地强制切换

HD运转保持

清除PID的微分、积分

PIC的正反切换

强制连续运转

指定速度运转

加减速中止信号

停电同步信号

My功能RUN信号

自动调谐信号

速度增益切换

伺服锁定信号

简易定位（位置环线）

清除累算用电量显示

追踪反馈触发信号

轻负荷高速运转禁止信号

无配置功能

无配置功能

无配置功能

写入二进位比特数据

升降频率(提升)　

升降频率(降低)　

升降频率(清除) 

松紧架(Dancer)修正功能关闭

无配置功能

正转／反转选择 

运转／停止指令　

工频/变频运转切换 

频率优先切换 

VI/II端子优先  

指令端子台优先 

参数编辑许可  

速度/转矩切换

无配置功能 

无配置功能

无配置功能

无配置功能

最短减速指令

预备励磁　

制动器关闭指令

无配置功能

制动应答输入

无配置功能

横动许可信号

 

     

     

     

     

   

   

   

   

   ＊１ 

   ＊１ 

   

  ＊2   

  ＊2   

  ＊2   

  ＊2     ＊３ 

  ＊2

  ＊2

  

  

       ＊５ 

  

  

  

  

  

  

  ＊４ 

  

  

  

  

  

  

  

*1：fmod（频率设定模式选择1）＝10（升降频率）设定时有效。

       频率设定范围、为0.0～ul（上限频率）。除非切换加减速、对设定频率的加减速时间为acc／dec。

*2：对加减速模式，V/f模式，转矩限制1～4的切换按下表所示进行。

 

加减速，V/f，转矩限制1

加减速，V/f，转矩限制2

加减速，V/f，转矩限制3

加减速，V/f，转矩限制4

关

开

关

开

关

关

开

开

切换信号1 切换信号2

 

*3：同时配置2, 3（F: 正向运转指令）、 或者4, 5（R: 反向运转指令）时、此功能优先。

*4：当预备励磁为ON，减速停止时、减速停止后瞬间使电机空转以使电机转入预备励磁状态。

       该功能与f605＝2, 4不能同时使用。有发生误动作的可能。

*5: 请勿将本功能用于参数f119~f126及f164~f167。有可能导致参数无法重写。

■sink逻辑／source逻辑

sink逻辑／source逻辑（输入输出端子的法则）的切换可能。

==>详细内容请参照2. 3. 2项 

 

7.  2.  2  输出端子功能（sink逻辑）

从变频器向外部机器输出各种信号时使用。

可通过设定控制端子台的OUT1，OUT2，FL(FLA,FLB,FLC)用参数、利用0～255种类的功能及由这些功能组合后产生

的新功能。

 

［控制端子台］

 
 

■使用方法 

OUT1的功能????用参数f130设定    

OUT2的功能????用参数f131设定

FLA,B,C的功能???用参数f132设定

■输出端子功能的设定  

端子符号 参数名 功  能  调整范围 标准出厂设定值

ＯＵＴ１ 输出端子功能选择1

输出端子功能选择2

输出端子功能选择3

输出端子功能选择4～9

输出端子功能选择10, 11

～
 

(低速度信号)

ＯＵＴ２ ～  
 

(加减速完成)

ＦＬ ～  
(故障FL)

OUT3～OUT6 

R1～R2 
～ ～  

R3, R4 , ～  

注1）f133～f135为扩展端子台选购件1用功能。
注2）f136～f138为扩展端子台选购件2用功能。
注3）f168, f169暂无功能(选购件用)。
注4）将OUT1端子用于脉冲输出功能时请参照6.35.1项。

FLA 

FLB 

P24 

OUT1

FLC 

OUT2

Ry 

Ry

NO 

CC 
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■输出端子功能（开路集电器·继电器输出）设定及检出等级一览表

对于开路集电器输出（OUT1、OUT2）、继电器输出（FLA、FLB、FLC）、可从0～255种功能中选择。功能以及检出

等级如下表所示。

输出端子标准为3点、但是通过组合扩展端子台的各选购件，最大输出数可以输出7点。

输出端子选择的检测等级一览

参数设定值

正逻辑 负逻辑
功  能 动 作 输 出 规 格（以正逻辑为例）

下限频率（ll） 
动作(ON):实际频率达到或超过下限频率ll设定值

不动作(OFF):实际频率低于ll设定值。

动作(ON): 实际频率达到或超过上限频率ul设定值

不动作(OFF): 实际频率低于ul设定值。

动作(ON): 实际频率达到或超过低速度信号输出频率f100设定值

不动作(OFF): 实际频率低于f100设定值。

动作(ON): 实际频率与指令频率的差在f102设定值以内

不动作(OFF):仍在加减速。

动作(ON):实际频率在f101±f102的范围以内

不动作(OFF):实际频率在f101±f102范围以外。

上限频率(ul)

低速度信号

加减速完成

到达指定速度信号

故障FL
（所有跳闸）

动作(ON):变频器跳闸
不动作(OFF): 跳闸解除。

故障FL

（除EF、OCL以外）

动作(ON):变频器跳闸（除ef、ocl之外）

不动作(OFF): 跳闸解除（复位）。

过电流（OC）

预报警

动作(ON):变频器输出电流值在f601设定值(失速动作等级)以上

不动作(OFF): 变频器输出电流值在f601设定值以下。

变频器过负荷

（OL1）预报警

动作(ON): 过负荷（ol1）保护动作检出时间一定比率以上

不动作(OFF):不满过负荷保护动作检出时间一定比率。

电机过负荷（OL2）

预报警

动作(ON):电机过负荷（ol2）保护动作的检出时间的一定比率以上

不动作(OFF): 不满电机过负荷保护动作的检出时间的一定比率。

过热预报警
动作(ON):变频器内冷却扇的温度大于或等于95℃

不动作(OFF): 过热预报警后冷却风扇的温度低于90℃。

过电压预报警
动作(ON):过电压限制动作时或者PB动作中、PB动作等级+3%时。

(200V：约370Vdc，400V：约740Vdc)

主电路电压不足
(MOFF)检出

动作(ON):主电路电压不足检出（moff）等级(f625)以下

(200V：约170Vdc，400V：约340Vdc)

低电流检出
动作(ON):变频器输出电流低于f611设定值以下，并且持续超过了

f612设定的时间以上。

动作(ON): 转矩值高于f616、f617设定值且持续超过了f618

设定的时间以上。
过转矩检出

＜专业术语解说＞
 
·报警 ‥‥‥超出设定值时的警报输出。

·预报警 ‥‥‥继续运转可能导致变频器跳闸时的状态报警输出。

·严重故障‥‥‥变频器的保护功能内部出现重大故障时的输出信号。

                            （支路过电流 (oca1，2，3)、负载侧过电流(ocl)、接地(ef1，ef2)、

                             缺相(epho，eph1)、输出电流检测异常(err7)）

·轻微故障‥‥‥变频器的保护功能内部出现轻微故障时的输出信号。

                            （过负荷(ol1，2)、过电压(op1，2，3)、

                             加速/减速/恒速运转时过电流(oc1，1p，2，2p，3，3p)）

·紧急停止‥‥‥变频器紧急停止时的输出信号。

                             停止方法可通过参数f603（紧急停止）来设定。

参数设定值
功   能 动 作 输 出 规 格（正逻辑时）

正逻辑 负逻辑

制动电阻过负荷
预报警

紧急停止动作中
动作(ON): 紧急停止动作（e跳闸显示）期间
不动作(OFF): 无动作时

动作(ON): 重试动作（重试动作rtry显示）期间
不动作(OFF): 无动作时

动作(ON): 普通运转或者模式运转结束
不动作(OFF): 在普通运转或模式运转期间内

重试动作中

模式运转切换输出

PID偏差限制 动作(ON): 检测出PID偏差值在f364，f365设定值以内时

运转 / 停止 动作(ON): 运转频率输出期间或者直流制动动作期间（db）

严重故障（OCA，OCL，
ＥＦ，缺相、 其他）

 

动作(ON): 检测出变频器的严重故障（oca，ocl，ef，缺相，输
出异常、接地）
不动作(OFF): 变频器从严重故障中恢复（故障原因被清除）。

轻微故障（ＯＬ，OC1，

２，３，ＯＰ）
 

动作(ON): 检测出变频器的轻微故障（ol，oc1，oc2，oc3，
op）
不动作(OFF): 变频器从轻微故障中恢复（故障原因被清除）。

工频／变频切换输出1

工频／变频切换输出2

请参照6.19项。

请参照6.19项。

冷却风扇ON/OFF
动作(ON): 冷却风扇运转期间

不动作(OFF): 冷却风扇停止期间

点动运转时 动作(ON): 点动运转中、 不动作(OFF): 普通运转中

面板运转／端子台运转

切换
动作(ON): 端子台运转时、 不动作(OFF):面板运转时

累积时间警报
动作(ON): 累积运转时间在f621设定值以上

不动作(OFF): 不满f621设定值

动作(ON): 发生通信异常、

不动作(OFF): 异常解除

Profibus/DeviceNet/

CC-Link通信异常

正转／反转切换

动作(ON): 反向运转时

不动作(OFF): 正向运转时

运转停止时输出指令模式。

运转准备完了1 动作(ON): 输入频率指令既可开始运转以及运转时

运转准备完了2
动作(ON): 输入ST信号、运转信号、频率指令既可开始运转以及运

转时

制动(器)释放（BR） 根据制动程序输出制动信号。

(预)报警
发生时

正转速度限制
（转矩控制）

动作(ON): 正转速度大于等于f426设定值

不动作(OFF): 正转速度小于f426设定值

反转速度限制
（转矩控制）

动作(ON): 反转速度大于等于f428设定值

不动作(OFF): 反转速度小于f428设定值

变频器
正常出力 间隔1秒”ON”、”OFF”反复输出

RS485通信异常  动作(ON): 发生通信异常         不动作(OFF): 故障解除（复位）

故障代码输出1

故障代码输出2

故障代码输出3

故障代码输出4

故障代码输出5

故障代码输出6

 

故障代码以６比特输出

 

动作(ON): 制动电阻过负载跳闸（olr）状态下的检测时间在一
定比率以上“ＯＮ”、不满一定比率“ＯＦＦ”

动作(ON): 检测出报警、预报警、低电压、低电流、过转矩、控制电压
不足、PID偏差限制、频率设定异常、正/负转矩限制中的任一项发生
不动作(OFF): 上述故障全部解除时
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参数设定值

正逻辑 负逻辑

指定数据输出1

指定数据输出2

指定数据输出3

指定数据输出4

指定数据输出5

指定数据输出6

指定数据输出7

轻负载输出

重负载输出

正转矩限制

负转矩限制

停止位置定位完成

L-STOP

停电同步运转

横动运转动作中

横动运转减速中

部件更换警报

过转矩预报警

动作(ON): 停止位置定位完成

动作(ON): 下限频率连续运转时

动作(ON): 进行停电同步运转时

动作(ON): 横动运转动作时

动作(ON): 横动运转减速时

动作(ON): 接近部件更换目标时期时

动作(ON): f616或f617设定值的70%检出时

动作(ON): 负载小于等于f335～f338(重负载转矩)设定值

动作(ON): 负载大于f335～f338(重负载转矩)设定值

动作(ON): 正转矩大于正转矩限制等级

动作(ON): 负转矩大于负转矩限制等级

功  能 动  作  输 出 规 格（正逻辑的情况）

将数据以7比特方式输出

外部抑制突击电流
继电器用输出 动作(ON): 抑制突击电流继电器动作 

频率指令1／
频率指令2选择 动作(ON): 频率指令2被选择时

故障FL(紧急停止以外)

轻负载信号1
(VFA7对应功能)164 165

动作(ON): 发生紧急停止以外的跳闸时

动作(ON): 负载小于等于f335~f338设定值

My功能输出1

My功能输出2

My功能输出3

My功能输出4

My功能输出5

My功能输出6

My功能输出7

My功能输出8

My功能输出9

My功能输出10

My功能输出11

My功能输出12

My功能输出13

My功能输出14

My功能输出15

My功能输出16

动作(ON): My功能输出1为ON时

动作(ON): My功能输出2为ON时

动作(ON): My功能输出3为ON时

动作(ON): My功能输出4为ON时

动作(ON): My功能输出5为ON时

动作(ON): My功能输出6为ON时

动作(ON): My功能输出7为ON时

动作(ON): My功能输出8为ON时

动作(ON): My功能输出9为ON时

动作(ON): My功能输出10为ON时

动作(ON): My功能输出11为ON时

动作(ON): My功能输出12为ON时

动作(ON): My功能输出13为ON时

动作(ON): My功能输出14为ON时

动作(ON): My功能输出15为ON时

动作(ON): My功能输出16为ON时

常时OFF（端子信号
测试用）

输出信号常时设定为OFF

注1）正逻辑时“ON” ：开路集电器输出晶体管或者继电器为ON。

                       “OFF” ：开路集电器输出晶体管或者继电器为OFF。

         负逻辑时“ON” ：开路集电器输出晶体管或者继电器为OFF。

                       “OFF” ：开路集电器输出晶体管或者继电器为ON。

注2）报警输出的检测条件如下。

        (1)检出低电压　  …　在运转中进行检测。

        (2)检出低电流　  …　进行运转指令时检测。

        (3)检出过转矩  　…　常时检测。

 

■sink逻辑／source逻辑
    sink逻辑／source逻辑（输入输出端子逻辑）可以进行切换。==>详细内容请参照2.3.2项

7.  2.  3  输入端子的动作时间设定

 

 

 

 

 

■应答时间的设定

参数名 功     能 调整范围 标准出厂设定值

参数名 功     能 调整范围 标准出厂设定值

～ ms 

～ ms 

～ ms 

～ ms 

～ ms 

：在使用矢量控制用选购件或者扩展端子台选购件时进行设定。

 

注）最小单位：1ms。设定时间时、请将2.5的倍数小数点以下值舍去后进行输入。

 

7.  2.  4  模拟输入过滤器

 

 

 

 

 

■应答时间的设定

模拟输入过滤

：无过滤

：过滤约10ms

：过滤约15ms

：过滤约30ms

：过滤约60ms

 

·功  能

当由于杂音的影响、输入侧继电器接点的震动等而造成误动作时，用于延长应答时间。

·功  能

有效去除频率设定电路的杂音。当由于杂音的影响而无法进行平稳运转时，请加大模拟输入滤波器的过滤时间常数。 

选择输入端子1应答时间(F端子)

选择输入端子2应答时间 (R端子)

选择输入端子4应答时间 (RES端子)

选择输入端子5－12应答时间

选择输入端子13～20应答时间
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7.  3  外部速度指令（模拟信号）的设定

模拟输入端子的功能可从4个功能（外部电位器,0～10Vdc,4(0)～20mAdc,-10～+10Vdc）中选择。模拟输入端子的功能

选择可确保系统设计的灵活性。

==> 模拟设定信号和输出频率的微调方法请参照6.28项

 

［控制端子台］

 

■模拟输入端子的功能设定

标准出厂
设定值

－ 频率优先顺序选择

端子符号 参数名 功   能 调整范围

0：fmod/f207端子切换

（选择输入端子功能104,105）

1：fmod/f207频率切换

（用f208进行切换）

VI／II输入点1的设定

VI／II输入点1的频率

VI／II输入点2的设定

VI／II输入点2的频率

频率设定模式选择2

速度指令优先切换频率

模拟输入过滤

RR／S4输入点1的设定

RR／S4输入点1的频率

RR／S4输入点2的设定

RR／S4输入点2的频率

RX输入点1的设定

RX输入点1的频率

RX输入点2的设定

RX输入点2的频率

～ ％ 

～  Hz 

～ ％ 
VI／II 

～  Hz 

－ 相同

*1

*1

*1

与 （ ～ ） 

－ ～  

全部  (无)  ～ (过滤最大) 

～ ％ 

～  Hz 

～ ％ 
RR／S4

～  Hz 

～-

-

％ 

～  Hz 

～ ％ 
RX 

～  Hz 

～
AI1, AI2, RP输入点的设定

详细内容请参照6. 41项指定的使用说明书 

（E6581341）

详细内容请参照6. 41项指定的使用说明书 

（E6581319）

 
选购件

～
RP/高速脉冲输入点的设定

 

*1: 末尾以WN1结束的变频器：60.0   末尾以WP1结束的变频器：50.0

注1）输入端子（AI1, AI2,）是扩展端子台追加选购件。

注2）输入端子RP/高速脉冲为PG反馈选购件。

 7.  3.  1  通过模拟输入信号(RR/S4端子)的设定

 

指令模式选择

频率设定模式选择1

FM端子连接仪表选择

调整FM端子连接仪表

频率优先顺序选择

模拟输入过滤

RR/S4输入点1的设定

RR/S4输入点1的频率

RR/S4输入点1的设定

RR/S4输入点1的频率

～  (端子) (端子) 

参数名 功       能 调整范围 标准出厂设定值 设定例

～  (ＲＲ／Ｓ４) (ＲＲ／Ｓ４) 

～

- - -

   

，    

 (无)～ (最大)   

～ ％   

～  Hz   

～ ％   

～ *1

*1: 末尾以WN1结束的变频器：60.0   末尾以WP1结束的变频器：50.0

*1 Hz   

 

电机

IM
R/L1 U/T1

MCCB 

电源 S/L2 
T/L3 

V/T2
W/T3

CCA RX

RES

S1

S2

CC

S3

F

R

FM

AM

FLA 

FLB 

FLC 

P24/PLC

OUT1 

PWR

OUT2 

VI/II RR/S4 PP

VF-AS1 

充电指示灯

■运转、停止设定
通过外部指令进行正转（Ｆ）、反转（Ｒ）
的切换以及运转／停止的操作。

■设定频率设定信号和运转频率的特性

■连接、校正频率计

正转

反转

1~10kΩ-1/4W

Ｈｚ

％ 
 

  

点２ 
点1

频率设定信号 

０％        １００％ 
（０Ｖ    ～   １０Ｖ） 

频率计
NO 

CC 

 

 

在RR/S4端子上连接频率设定用的电位器（1～10kΩ－1/4W）、通过外部指令进行变频器的运转／停止操作。

在使用本设定时请将电位器连接至PP－RR/S4－CC端子，通过在PP端子处分压出基准电压（10Vdc）后，向RR／S4

－CC端子之间输入0～10Vdc的电压。

直接在RR/S4－CC端子之间输入0～10Vdc的模拟电压信号时无需连接电位器即可设定频率。

设定被输入电位器（ＲＲ／Ｓ４端子）的
频率设定信号和运转频率的特性。
可通过以下两点进行设定：ＲＲ／Ｓ４点
１的设定（f210）／频率（f211）、
ＲＲ／Ｓ４点２的设定（（f212）／
频率（avf2））。

连接１ｍＡｄｃ的满刻度直流电压计或者
7.5Ｖｄｃ的满刻度直流电压计／整流式
交流电压计。
具体校正内容请参照5. 16项。

运
转
频
率
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 7.  3.  2  通过模拟输入信号(VI/II端子)设定

在VI/II端子上连接电流信号（4(0)～20mAdc）或者电压信号（0～10Vdc）、由外部指令进行变频器的运转／停止操作。

 

设 定 例
参数名 功       能

指令模式选择

频率设定模式选择1

FM端子连接仪表选择

调整FM端子连接仪表

频率优先顺序选择

VI/II输入点1的设定

VI/II输入点1的频率

VI/II输入点2的设定

VI/II输入点2的频率

模拟输入过滤

调整范围 标准出厂设定值
4(0)～20mAdc 0～10Vdc

～  (端子) (端子) (端子)

～  (ＲＲ／Ｓ４) (ＶＩ／ＩＩ) (ＶＩ／ＩＩ) 

～     

：电压输入

：电流输入

- - - -

模拟输入VI/II 电压／电流切换

，     

～ ％  

～ Hz    

～ ％    

～ Hz    

（无)～ (最大)

*1

*1: 末尾以WN1结束的变频器：60.0   末尾以WP1结束的变频器：50.0

*1 *1

   

 

■运转、停止设定
通过外部指令进行正转（Ｆ）、反转（Ｒ）
的切换以及运转／停止的操作。

■设定频率设定信号和运转频率的特性

■连接、校正频率计

Ｈｚ

％ 

 

 

 

点２ 

点1

频率设定信号

　0%　  20%　　100%
 (0　~　4 　~ 　20mA) 电流输入

 (0　　　　 ~ 　　10V) 电压输入

运
转
频
率

*4(0)~20mAdc           
 或 0~10Vdc

＋

－

＊ 注：对VI/II 端子使用电流输入时，请修改参数
      f108。

IMR/L1 
U/T1

MCCB 

电源 S/L2 
T/L3 

V/T2
W/T3

CCA RX 

RES

S1

S2

CC

S3

F

R

FM

AM

FLA 

FLB 

FLC 

P24/PLC 

PWR

OUT1 

OUT2 

VI/II RR/S4PP

VF-AS1 

充电指示灯

频率计

NO 

CC 

 

电机

正转

反转

 

设定由外部信号（VI／II端子）输入的频率

设定信号和运转频率的特性。

可通过以下两点进行设定：VI/II点１的设定

（f201）／频率（f202）、VI／II点２

的设定（（f203）／频率（a1f2））。

连接１ｍＡｄｃ的满刻度直流电压计或者

7.5Ｖｄｃ的满刻度直流电压计／整流式交

流电压计。具体校正内容请参照5. 16项。

 7.3.3　通过模拟输入信号 (RX端子)的设定

在RX端子上连接电压信号（0～±10Vdc）、由外部指令进行变频器的运转／停止的操作。

 

指令模式选择

频率设定模式选择1

FM端子连接的仪表选择

调整FM端子连接仪表

频率优先顺序选择

模拟输入过滤

RX输入点1的设定

RX输入点1的频率

RX输入点2的设定

RX输入点2的频率

～  (端子) (端子) 

参数名 功   能 调整范围 标准出厂设定值 设定例

～  (ＲＲ／Ｓ４) (ＲＸ) 

～

-

-

-

--

   

，    

  (无)～ (最大)   

～ ％   

～ Hz   

～ ％   

～ *1

*1: 末尾以WN1结束的变频器：60.0   末尾以WP1结束的变频器：50.0

*1Hz   

 

■运转、停止设定
通过外部指令进行运转／停止的操作。/

■设定频率设定信号和运转频率的特性

■连接、校正频率计

-10~+10Vdc

％ 
 

点2

点１ 

频率设定信号

  -100%　　　　0%　　　　  100%
 (-10V　 ~　       0V 　  ~ 　    +10V)

运转频率 Hz

↑
正转

反转
↓ 

*:无论R与CC端子间开关与否，都不妨碍运转/停止的操作。

反转禁止选择参数f311被正确设定的前提下，正转/反转的切换可通过F/R与RX端子进行。

==> 详情请参照6.14.4项。

R/L1 U/T1
MCCB 

电源 S/L2 
T/L3

V/T2
W/T3

CCA RX 

RES

S1 

S2

CC

S3

F

R

FM

AM

FLA 

FLB 

FLC 

P24/PLC 

PWR

OUT1 

OUT2 

VI/II RR/S4 PP

VF-AS1 

充电指示灯

频率计

NO 

CC 

电机

运转/停止

IM

 

设定由外部信号（RX端子）输入的频

率设定信号和运转频率的特性。

可通过以下两点进行设定：RX点１的

设定（f216）／频率（f217）、

RX点２的设定（（f218）／频率

（f219））。

连接１ｍＡｄｃ的满刻度直流电压计或

者7.5Ｖｄｃ的满刻度直流电压计／整

流式交流电压计。

具体校正内容请参照5. 16项。
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8. 监控运转状态

8.  1  状态监控模式的显示器画面构成

状态监控模式可用来监控变频器的运转状况。 

==> 适用模式与模式切换方法请参照3.1项。

以下显示状态监控模式下的显示器画面构成。

 

 

 

标准监控模式
(变频器电源打开时)

状态监控模式

※跳闸及跳闸次数被交替显示。

:回车键

用于设定数值及返回前

一菜单。

:选择键

用于选择对象项目。

:模式键

用以选择模式 

及运转等级

状态监控模式

在
正
常
运
转
中 –

 

显
示
运
转
状
态 =

>
 

请
参
见8

.2
.1

项 

在
跳
闸
时 –

 

显
示
跳
闸
信
息 =

>
 

请
参
见8

.4
.2

项

过
去(4

 

种)

的
跳
闸
履
历
的
详
细
信
息 

1
0

种
跳
闸
信
息
被
显
示 =

>
 

请
参
见8

.2
.2

项

  1
0

种
跳
闸
信
息
被
显
示

         

显
示2

3

个
参
数
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8.  2  状态监控

8.  2.  1 通常情况下的状态监控

在此模式下用户可监控变频器的运转状态。

监控正常运转中的变频器时，按两次            键，此时LED 显示器会表示现在的运转状态。

设定步骤 (例: 以60 Hz运转时)

标准监控模式

设定监控模式

频率指令值

状态监控模式

(旋转方向)

―

通信编号 显示内容 按键操作 LED 显示 内  容

 显示运转频率(运转中)。(当标准监控显示选择f710为0

时[输出频率])

ＦＥ０１

 

 

 

显示首个基本参数“历史记忆功能(auh)”。

ＦＥ０１
 

 

 

 

显示旋转方向 (f:正转, r:反转)

―
 

 

显示运转频率指令值。

(当f711=1, 频率指令)

― 输出电流
 

 

显示变频器输出电流(负荷电流)。

(当f712=2, 输出电流)

― 
输入电压 (直流部检

测)
 

 

显示变频器的直流电压(标准设定: 单位%) 。

(当 f713=3, 输入电压) [注3]

― 输出电压
 

 

显示变频器输出电压(标准设定: 单位%)。

(当f714=4, 输出电压)

 
―        转矩

 显示转矩。

(当f715=8，转矩)

― 
发电制动电阻过负载

率(PBrOL数据)

 显示发电制动电阻过负载率。

(当f716=16, 发电制动电阻过负载率)  

― 
变频器过负载率

(OL1数据)

 显示变频器过负载率。

(当f717=15变频器过负载率)

―        电机过负载率
 显示电机过负载率(标准设定: 单位%)。

(当f718=14, 电机过负载率)

 

ＦＥ００ 输出频率 
 

 显示输出频率。

输入端子信息1
 

 

以比特形式显示各个控制信号输入端子(F, R, RES, S1, 

S2, S3, RR/S4)的开(ON)/关(OFF)状态。

输入端子信息2
 

 

以比特形式显示各个选购件控制信号输入端子(LI1, LI2, 

LI3, LI4)的开(ON)/关(OFF)状态。
ＦＥ０６

输入端子信息3
 

 

以比特形式显示各个选购件控制信号输入端子(LI5, LI6, 

LI7, LI8) 的开(ON)/关(OFF)状态。

输出端子信息1
 

 

以比特形式显示各个控制信号输出端子(OUT1, OUT2, 

FL) 的开(ON)/关(OFF)状态。

ＦＥ０７

输出端子信息2

 

 

以比特形式显示各个选购件控制信号输出端子(OUT3, 

OUT4, R1, OUT5, OUT6, R2, R3, R4) 的开(ON)/关

(OFF)状态。

FE08
 

 
显示CPU1的版本。

FE73
 

 
显示CPU2的版本。

(续下页)

 
MODE 

*１ 

MODE

*２ 

*３ 

*４ 

MODE

*５ 

*７ 

*８ 

*９ 

*６ 

注４ 

(续)

ＦＥ１０ 过去跳闸1

过去跳闸2

过去跳闸3

过去跳闸4

 

 
⇔ 过去跳闸1 (0.5秒间隔交替闪烁)

ＦＥ１１ 
 

 
 ⇔ 过去跳闸2 (0.5秒间隔交替闪烁)

ＦＥ１２ 
 

 
⇔ 过去跳闸3 (0.5秒间隔交替闪烁)

ＦＥ１３ 
 

 
⇔ 过去跳闸4 (0.5秒间隔交替闪烁)

ＦＥ７９ 零部件更换报警信息

 

 

 

 

 

 

以比特形式显示冷却风扇、电路板电容、主电路电容累计

运转时间及更换报警的开(ON)/关(OFF)信息。

 

ON  ：  

OFF ：  
 
 
 
 
 

ＦＥ１４ 累计运转时间
 

 
 

显示累计运转时间。

(0.1代表10小时)

标准显示模式

 

 

（注１） 

显示运转频率(运转中)。

 

注1: 按                      键改变状态监控模式下的显示内容。

注2:  *1, *2, *3, *4, *5, *6, *7, *8, 及*9的状态表示内容可从44种信息中进行选择。

f710(标准监控显示选择)及f711~f718(状态监控1至8显示选择)的设定内容被显示。

电流与电压的单位显示可在% 或A (安培)/ V (伏特)之间任意选择 

==> 参见5.15项。

注3: 显示的直流部电压是输入电压经过整流后的直流电压乘以1   2。

注4: 被显示的竖杠数量根据f669(逻辑输出/脉冲列输出选择)的设定不同而改变。

OUT1端子的竖杠仅在逻辑输出功能被设置的情况下显示。

如果f669=0: 代表OUT1的竖杠被表示。

如果f669=1:代表OUT1的竖杠不会被表示。

注5: 过去的跳闸信息按以下顺序表示：1 (最近一次跳闸记录) ⇔ 2 ⇔ 3 ⇔ 4 (最早跳闸记录)。

如果没有跳闸记录，会显示nerr。

当过去跳闸1, 2, 3 及4显示时通过按            键可浏览过去跳闸1, 2, 3, 4的详细信息。 

==> 详情参见8.2.2项。

注6: 部件更换警报通过f634设定的年平均周围温度、运转时间、以及负载电流来计算。因为是推测数值、请作为

       日常维护工作中的参考。

ENT

注7: 累积运转时间，只在运转状态下加算。
 

MODE

　

冷却风扇累计运转时间
控制电路板电容

主电路电容

注 6 

注 5 

注 7 

注 5 

注 5 

注 5 

通信编号 显示内容 按键操作 LED 显示 内  容
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■输入端子信息 

输入端子 1 (F) : 

输入端子2 (R) : 

- 

输入端子4 (RES) :

输入端子5 (S1) : 

输入端子6 (S2) :

输入端子7 (S3) : 

输入端子8 (RR/S4) : 

　 ：０

：１　　当有信号输入时

：-    -

：３　　当无信号输入时　

：４　　(上半部分为空白)

：５

：６

：７

通讯的比特数据
No. FE06

输入端子9 (LI1) : 

输入端子10 (LI2) : 

输入端子11 (LI3) : 

输入端子12 (LI4) : 

叠
加
型
选
购
件

叠
加
型
选
购
件

：８　　当有信号输入时

：９

：１０　当无信号输入时　

：１１　(上半部分为空白)

输入端子13 (LI5) : 

输入端子14 (LI6) : 

输入端子15 (LI7) :

输入端子16 (LI8) : 

输入端子9 to 16      :             扩展端子台选购件

：１２　当有信号输入时　

：１３

：１４　当无信号输入时　

：１５　(上半部分为空白)

　　　　  

 

■输出端子信息

输出端子 1 (OUT1) : 

输出端子2 (OUT2) : 

输出端子3 (FL)        :

 ：１   当有输出信号时  

 ：２ 

 ：３   当无输出信号时

                       (上半部分为空白)  

通讯比特数据
No. FE07

输出端子4 (OUT3) : 

输出端子5 (OUT4) : 

输出端子6 (R1) : 

输出端子7 (OUT5) : 

输出端子8 (OUT6) : 

输出端子9 (R2) : 

输出端子10 (R3) : 

输出端子11 (R4) : 

输出端子4, 5, 6 (OUT3, OUT4, R1) :扩展端子台选购件1

输出端子7, 8, 9 (OUT5, OUT6, R2) :扩展端子台选购件2

输出端子10, 11 (R3, R4) :暂无对应功能

 ：４    

 ：５ 

 ：６   当有输出信号时

 ：７    

 ：８   当无输出信号时

 ：９   (上半部分为空白)

 ：１０ 

 ：１１ 

 

■累积运转时间

有关累积运转时间的表示，当输出频率监控器发现除0.0赫兹以外频率时开始计时。10个小时显示为0.1 (表示单位)。

8.  2.  2  过去跳闸履历的详细信息显示

按下表所示，在状态监控模式下选择跳闸记录后通过按            键可显示过去跳闸(过去跳闸1至4)的详细信息。

与8.4.2项的" 跳闸时监视器显示"不同，即便关闭或重启变频器也可表示过去跳闸的详细信息。

显示内容 按键操作 内         容     LED显示

过去跳闸1 ⇔ 过去跳闸1 (交替闪烁)

连续跳闸次数
显示相同跳闸连续发生的次数。

(oca1, oca2, oca3, ocl单位: 次)

输出频率 显示跳闸时的运转频率。

状态监控模式

(显示旋转方向)
 显示旋转方向。 (f:正转 r:反转)

频率指令值 
显示运转频率指令值。

 (当f711=1, 频率指令)

输出电流
显示变频器输出电流（负载电流）。

 (当f712=2, 输出电流)

入电压（直流部检测）
 显示变频器直流部电压(标准出厂设定 单位: %)

(当f713=3, 输入电压) [注3]

输出电压
 显示变频器输出电压(标准出厂设定 单位: %)

(当714=4, 输出电压)

输入端子信息
 用比特显示控制信号输入端子(F, R, RES, S1, S2, S3, RR/S4)的开

(ON)/关(OFF)状态。

输出端子信息
 用比特显示控制信号输出端子(OUT1, OUT2, FL) 的开(ON)/关(OFF)

状态。

累积运转时间
显示至跳闸时的累积运转时间

(0.01=1小时, 1.00=100小时)

过去跳闸1 ⇔ 按键返回到过去跳闸1.
  

注 1: 按           或           键以改变状态监控模式下的面板显示内容。

注 2: 用户可自由切换% 和A (安培)/V (伏特),通过使用参数dspu(电流/电压单位选择).

注 3: 被显示的输入电压等于整流后直流输入电压乘以1/      。

注 4: 被显示的竖杠数量根据f699(逻辑输出/脉冲列输出选择)的设定不同而改变。

OUT1端子的竖杠仅在逻辑输出功能被设置的情况下显示。

如果f699=0: 代表OUT1的竖杠被表示。

如果f699=1:代表OUT1的竖杠不会被表示。

注5: 如果没有跳闸记录，会显示nerr。

注6: 累积运转时间，只在运转状态下加算。

 

２

 

ENT

ENT

注 5 

注 1 

注 2 

注 2 
注 3 

注 6 

注 4 

注 2 
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8.  3  改变状态监控功能

■在开机状态下改变面板显示方法

标准监控保持功能

参数名 功    能 调整范围 标准出厂设定值

:实时

:峰值保持

:最低量保持

 标准监控显示选择 ～ = = >  参 见 H - 7 页 。  

■改变状态监控显示内容

可将H-2页的表内左端带有*2至*9的显示内容变为其它内容。请从H-7页中的监控功能中选择所需要显示的内容。

 

*2 频率指令            ==> 可通过状态监控1显示选择(

*3 输出电流            ==> 可通过状态监控2显示选择(

*4 输入电压            ==> 可通过状态监控3显示选择(

*5 输出电压            ==> 可通过状态监控4显示选择(

*6 转矩                            ==> 可通过状态监控5显示选择(

*7 发电制动电阻过负载率   ==> 可通过状态监控6显示选择(

*8 变频器过负载率            ==> 可通过状态监控7显示选择(

*9 电机过负载率            ==> 可通过状态监控8显示选择(

)变更。

)变更。

)变更。

)变更。

)变更。

)变更。

)变更。

)变更。

 

状态监控1显示选择

状态监控2显示选择

状态监控3显示选择

状态监控4显示选择

状态监控5显示选择

状态监控6显示选择

状态监控7显示选择

状态监控8显示选择

同上

同上

同上

同上

同上

同上

同上

参数名 功   能 调整范围 标准出厂设定值

～  = = >  参 照 H - 7 页 。

 

*参数f711至f718被设定为“0” (输出频率)时，跳闸时原来的显示内容不会被保存。

 

在标准监控模式(H-2页表内左端的*1)下的显示内容, 例如, 运转频率按出厂设定为打开电源时显示为“=0.0”、关

闭电源时显示为“off”,  可以变更为H-7页中所示的任意格式。此时，该新格式不会显示t或c等前缀字母。

·标准监控模式 ==> 标准监控显示选择 (f710)

当f709为0时, 在f710(标准监控显示选择参数)内被选择的监控对象值将被逐个表示。 

当f709被设定为1或2时, 显示各个运转模式中被监控对象值的最大与最小保持值。当变频器停止运转时,在开始下次

运转之前显示上次运转的保持值。 

和电机(变频器)的运转停止无关，打开电源或者用简易(EASY)键复位后显示最大、最小值。. 

[监控显示参数(f710~f718)的设定值]

通信编号 标准设定值 显示项目 符号 单位 (面板) 单位 (通信)

ＦＥ０0            输出频率

频率指令值

输出电流

输入电压(直流部检测)

输出电压

补偿后频率

速度反馈(实时值)

速度反馈(1秒过滤器)

转矩

转矩指令

转矩电流

励磁电流

PID反馈值

电机过负载率(OL2数据)

变频器过负载率(OL1数据)

再生电阻过负载率(OLr数据)

再生电阻过负载率(% ED)

输入电源

输出电源

AI2输入选件

RR/S4输入 

VI/II输入

RX输入

AI1输入选件

FM输出

AM输出

通信数据输出

  0.1Hz 注４） 0.01Hz 

ＦＥ０２   0.1Hz 注４） 0.01Hz 

ＦＥ０３   1% or 0.01% 

ＦＥ０４   1% or  0.01% 

ＦＥ０５   1% or  0.01% 

ＦＥ１５   0.1Hz 注４） 0.01Hz 

ＦＥ１６   0.1Hz 注４） 0.01Hz 

ＦＥ１７   0.1Hz 注４） 0.01Hz 

ＦＥ１８   1% 0.01% 

ＦＥ１９   1% 0.01% 

ＦＥ２０   1% 0.01% 

ＦＥ２１   1% 0.01% 

ＦＥ２２   0.1Hz 注４） 0.01Hz 

ＦＥ２３   1% 0.01% 

ＦＥ２４ 1% 0.01% 

ＦＥ２５ 1% 1% 

ＦＥ２８ 1% 1% 

ＦＥ２９ 0.1ｋＷ 0.01ｋＷ 

ＦＥ３０ 0.1ｋＷ 0.01ｋＷ 

ＦＥ３９ 1% 0.01% 

ＦＥ３５ 1% 0.01% 

ＦＥ３６ 1% 0.01% 

ＦＥ３７ 1% 0.01% 

ＦＥ３８   1% 0.01% 

ＦＥ４０   1 0.01 

ＦＥ４１   1 0.01 

(ＦＡ６５) )3注 注 3) 注 3) 

ＦＥ６６ 
扩展I/O选项卡1 CPU版本

― ― 

ＦＥ６７ 拓展I/O选项卡 2 CPU版本 ― ― 

ＦＥ７６ 累积输入电力 k  取决于

ＦＥ７７ 累积输出电力   取决于

取决于

取决于

ＦＥ００ 带符号输出频率

带符号频率指令值

带符号补偿后频率

带符号速度反馈（实时值）

带符号速度反馈（1秒过滤器）

带符号转矩

带符号转矩指令

带符号转矩电流

带符号PID反馈值

带符号RX输入

带符号AI2输入选件

轻负载高速负荷转矩监控1

轻负载高速负荷转矩监控2

模式运转集合数

模式运转剩余循环数

模式运转多段速号码

模式运转剩余时间

额定电压

转速

通信收信计数

通信异常计数

  0.1Hz 注４） 0.01Hz 

ＦＥ０２   0.1Hz 注４） 0.01Hz 

ＦＥ１５   0.1Hz 注４） 0.01Hz 

ＦＥ１６   0.1Hz 注４） 0.01Hz 

ＦＥ１７   0.1Hz 注４） 0.01Hz 

ＦＥ１８   1% 0.01% 

ＦＥ１９   1% 0.01% 

ＦＥ２０   1% 0.01% 

ＦＥ２２   0.1Hz 注４） 0.01Hz 

ＦＥ３７   1% 0.01% 

ＦＥ３８   1% 0.01% 

ＦＤ５０ 1% 0.01% 

ＦＤ５１ 1% 0.01% 

ＦＥ３１  0.1 0.1 

ＦＥ３２ 1 1 

ＦＥ３３  1 1 

ＦＥ３４ 0.1  0.1 

ＦＥ７１ 1 0.1 

ＦＥ９０ 1 1 

ＦＡ１５ 1 1 

ＦＡ１６ 1 1 

( 待 续 )

注2） 

注2） 

注2） 

注2、5） 

注2、5） 

注2、5） 

注2） 
注2） 

注2） 

注2） 

注2） 

注５)

注５)

注５)

注５)

注５)

注 5） 

注 5） 



加速时过电流

减速时过电流

恒速运转时过电流

加速时元件过电流(过热)

减速时元件过电流(过热)

恒速时元件过电流(过热)

U相支路过电流

V相支路过电流

W相支路过电流

过电流（启动时负载侧过电流）

发电制动元件过电流（200V 55kW以上, 400V 90kW以上）

过热

外部热跳闸输入

变频器过负载

电机过负载

发电制动电阻器过负载

加速时过电压

减速时过电压

恒速运转时过电压

过转矩

低电流

主电路电压下降

紧急停止

EEPROM异常(写入错误)

初期读出异常(参数初始化)

初期读出异常(参数初始化)
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           (续上页)

ＦＥ４３ MON1

MON2

RP

计数1

计数2

PID结果频率

同期速度频率指令

1% 0.01% 

ＦＥ４４ 1% 0.01% 

ＦＥ５６ 0.1% 0.01% 

ＦＤ８５ 1 1 

ＦＤ８６ 1 1 

ＦＤ５２ 0.1Hz 0.01Hz 

ＦＥ８４ 0.1Hz 0.01Hz 

注 1: 上表记载数值以外的数值被输入时，会显示“” 字样。

注 2: 当带符号信号的负数被设定时，会显示“-”符号。当显示“-”符号时，"", "", ""字样不会被显示。当通过

         通信设备读取时，仅对FE18~FE20, FE37及FE38的设定值显示负数符号。

注 3: 由FA65-FA79设定的数据被显示。

         ==> 详情请参照使用说明书(E6581315)中的6.42项。

注 4: 根据~ 的设定可以改变显示单位。

注 5: 为了显示该内容，请在自动转矩提升模式或矢量控制模式(=,,,或)下运转电机。

通信编号 标准设定值 显示项目 符号 单位 (面板) 单位 (通信) 8.  4 跳闸时的信息显示

8.  4.  1 跳闸代码显示

当变频器跳闸时，会显示故障代码来提示可能的跳闸原因。在状态监控模式下，跳闸时的状态会被保持下来。

■ 跳闸信息显示

故障代码 内    容

输出缺相

输入缺相

变频器RAM异常

变频器ROM异常

CPU异常

外部通信异常中断 

门阵列故障t

输出电流检测器异常

选购件异常

调谐故障(Etn1~3以外)

调谐检测器故障

电机常数值异常

vl, vlv, f405~f407设定故障

变频器型号错误

模拟输入端子过电压

序列(Sequence)异常

编码器异常

1

2

3

37

38

39

5

6

7

4

36

16

46

13

14

15

10

11

12

32

29

30

17

18

19

20

通信/故障代码

通信编号.:FC90

 

  33

34

9

8

21

22

23

24

25

26

27

40

84

85

86

41

42

43

44

 
接地故障

 

( 待 续 )
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( 续 上 页 )

故 障 代 码 内   容
通信/故障代码
通信编号.:FC90

 45

50

51

52

53

54

55

56

57

58

61

47

0

速度异常(超速)

端子输入异常

异常CPU2通信

V/f控制异常

CPU1异常

异常逻辑输入电压

选项1错误

选项2错误

停止位置保持错误

内部电路故障 

备用控制电源低电压

失布(PM电机专用)

无故障

  

  ）＊（

注: 可以读出过去的跳闸信息(显示变频器内部存储的跳闸履历等)。

==> 参照8.2.1项

(＊)不是跳闸显示。本代码在当过去跳闸监控模式被选择时因无跳闸记录时而显示。

8.  4.  2 跳闸时的显示内容

跳闸发生时，变频器在尚未切断电源或复位之前，可显示如8.2.1 “通常情况下的状态监控” 所示模式的内容(见下表)。

在切断电源或将变频器复位后，可按8.2.2 “过去跳闸履历的详细信息显示”中所记载的步骤显示跳闸信息。 

■跳闸信息的读出例

ＦＣ９０   跳闸信息

通信编号. 显示内容 按键操作 LED 显示 内      容

 状态监控模式(跳闸发生时代码闪烁)

电机会空转后停止 (惯性停车)。

― 设定监控模式

 

 

 

显示首个基本参数“历史记忆功能(auh)”。

 

ＦＥ０１ 旋转方向

 

 

 

显示跳闸时的旋转方向(f:正转, r:反转)

― 频率指令值
 

 
显示跳闸时的运转频率指令值。

― 输出电流
 

 
显示变频器跳闸时的输出电流(负荷电流)。

― 输入电压 (直流部检测)
 

 
显示变频器跳闸时的直流部电压。

― 输出电压
 

 
显示变频器跳闸时的输出电压

―        转矩
 

显示跳闸时的转矩。

― 
发电制动电阻过负载率
(PBrOL数据)

 
显示跳闸时的发电制动电阻过负载率。

― 
变频器过负载率
(OL1数据)

 
显示变频器跳闸时的过负载率。

― 
电机过负载率
(OL2 data)

 
显示跳闸时的电机过负载率

ＦＥ００ 输出频率
 

显示跳闸时的输出频率

输入端子信息1
 

 

以比特形式显示跳闸时各个控制信号输入端子(F, R,

RES, S1, S2, S3, RR/S4)的开(ON)/关(OFF)状态。

输入端子信息2

 

 
以比特形式显示跳闸时各个选购件控制信号输入端子

(LI1, LI2, LI3, LI4)的开(ON)/关(OFF)状态。ＦＥ０６ 

输入端子信息3

 

 
以比特形式显示跳闸时各个选购件控制信号输入端子

(LI5, LI6, LI7, LI8) 的开(ON)/关(OFF)状态。

输出端子信息1
 

 

以比特形式显示跳闸时各个控制信号输出端子

(OUT1, OUT2, FL) 的开(ON)/关(OFF)状态。

ＦＥ０７ 

输出端子信息2

 

 

以比特形式显示跳闸时各个选购件控制信号输出端子
(OUT3, OUT4, R1, OUT5, OUT6, R2, R3, R4) 的
开(ON)/关(OFF)状态。

ＦＥ０８ CPU1版本
 

 
显示CPU1的版本。

ＦＥ７３ CPU2版本
 

 
显示CPU2的版本。

(待续)

＊１ 

MODE

注４

注４
  ＊ ４ 

注４ 注５ ＊３ 

＊ ５ 

＊ ６ 

＊ ７ 

＊ ８ 

注３ 
MODE

注6 

 ＊２ 



注4: 通过使用参数dspu(电流/电压单元选择)，电流与电压的单位显示可在% 或A (安培)/ V (伏特)之间任意选择。

注5: 显示的直流部电压是输入电压经过整流后的直流电压乘以1    2。

注6: 被显示的竖杠数量根据f669(逻辑输出/脉冲列输出选择)的设定不同而改变。

OUT1端子的竖杠仅在逻辑输出功能被设置的情况下显示。

如果f669=0: 代表OUT1的竖杠被表示。

如果f669=1:代表OUT1的竖杠不会被表示。
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通信编号. 显示内容 按键操作 LED 显示 内  容

ＦＥ１０  

 
⇔ 过去跳闸1 (0.5秒间隔交替闪烁)

过去跳闸2 (0.5秒间隔交替闪烁)

过去跳闸3 (0.5秒间隔交替闪烁)

过去跳闸4 (0.5秒间隔交替闪烁)

ＦＥ１１  

 
 ⇔

ＦＥ１２  

 
⇔

ＦＥ１３  

 
⇔

ＦＥ７９ 零部件更换报警信息

 

 

 

以比特形式显示冷却风扇、电路板电容、主电路电容

累计运转时间及更换报警的开(ON)/关(OFF)信息。

 

ON  ：  

OFF ：  

 

 

 

 

 

ＦＥ１４
                  累计运转时间

 

 
 

显示累计运转时间。

(0.1代表10小时)

― 标准显示模式

 

    

 

  ×２

 
状态监控模式(跳闸发生时代码闪烁)。

回到最初的跳闸显示内容。

注3: 跳闸时通过按                     键可改变状态监控模式下的显示内容。

注7: 过去的跳闸信息按以下顺序表示：1 (最近一次跳闸记录) ⇔2⇔3⇔4 (最早跳闸记录)。

如果没有跳闸记录，会显示nerr。

当过去跳闸1, 2, 3 及4显示时通过按          键可浏览过去跳闸1, 2, 3, 4的详细信息。 

==> 详情参见8.2.2项。

注8: 部件更换警报通过f634设定的年平均周围温度、运转时间、以及负载电流来计算。因为是推测数值、请作

        为日常维护工作中的参考。

注9: 累积运转时间，只在运转状态下加算。

注10:由于检出时间等原因跳闸时的瞬间最大值有可能不会被保存及显示。
 

ENT

　

冷却风扇累计运转时间
控制电路板电容

主电路电容

MODE

注9 

注7 

注7 

注7 

注7 

注8 

过去跳闸1

过去跳闸2

过去跳闸3

过去跳闸4

注 1: 如果故障发生在变频器打开或复位后的CPU初始化过程中，跳闸纪录保持功能可能不会保持跳闸信息而是显示状
态监控内容。

注2: *1, *2, *3, *4, *5, *6, *7, *8, 及*9的状态表示内容可从44种信息中进行选择。

f710(标准监控显示选择)及f711~f718(状态监控1至8显示选择)的设定内容被显示。

8.  5  报警、预报警等的显示

当变频器发生报警或预报警等现象时，可确认以下内容。(一部分非表示) 

以下所列内容可通过通信(FC91)加以监控。其他报警内容的详情请参见13.1项。

０ 过电流预报警

变频器过负载预报警

电机过负载预报警

过热预报警

过电压预报警达到PBR运转等级

主电路低电压检出

(未使用区域)

低电流报警

过转矩预报警

制动电阻过负载预报警

累计运转时间报警

PROFIBUS/DeviceNet/CC-Link通信故障

RS485通信故障

(未使用区域)

瞬间停电强制减速停止

超时下限频率运行导致预报警停止

比 特 叙  述 面板表示

１

２

３

４

５

６ ―

７ ―

８ ―

９ ―

１０ ―

１１

１２

１３ ― 

１４ 

１５ 

注: 对任意比特, “0” 代表正常而 “1” 代表报警。
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9. 各种国际规格的对应

9.  1   遵循CE 规格

 

 

 

9.  1.  1 EMC(电磁兼容性)指令

 

 

 

表1   (EMC规格)
 

分  类 小分类 产品规格 试验规格
辐射噪音
传导噪音
静电放电
辐射性无线频率电磁场
速断(Electrical fast transient burst)
尖锋电压
无线频率诱导传导干扰
电压降低、电压中断、电压波动

防辐射 CISPR11(EN55011)

抗干扰
IEC61800-3

IEC61000-4-2
IEC61000-4-3
IEC61000-4-4
IEC61000-4-5
IEC61000-4-6
IEC61000-4-11

在欧洲自1996年开始实行EMC指令、以及自1997年开始实行低电压指令后、在对象产品上必须有表示满足该指令的

CE标志。变频器自身并不能单独发挥功能、而是安装在控制盘柜内，与其他的机器及装置共同工作。因此、变频器本

身并非EMC指令的对象产品。但是由于变频器是低电压指令的对象产品，因此在变频器上要贴附表示符合低电压指令

的CE标志。

由于各种内含了变频器的机器及系统是上述指令的对象产品，因此有必要在这些产品上贴附CE标志。将CE标志贴附

在这些机器及系统上是生产商的应尽责任。同时，如果这些机器或系统是“最终”产品，有可能还需遵循与机器或系

统相关的各种欧盟指令。为了使安装有东芝变频器的机器及装置能够符合EMC指令与低电压指令要求，在本章中我们

会阐述符合指令要求的变频器的安装方法及各种对策内容。

本公司在基于本书所述安装环境下，针对东芝变频器与EMC指令的整合性对代表机种进行了确认试验。但是本公司无

法确认所有变频器的EMC指令整合性，因为能否满足指令在很大程度上取决于变频器的安装及连接方法。是否符合

EMC指令，会根据安装变频器的控制盘柜的内部构造、与其他盘内电子元器件的关系、配线状态、机器配置状态等条

件不同而发生变化、因此请用户自行确认作为机器及装置整体的EMC整合性。换而言之，须由用户自行检测用户的机

器或系统是否符合EMC指令。

CE标志必须标注于内含变频器或电机的任意最终产品上。东芝VF-AS1系列变频器在安装了东芝推荐的EMC滤波器并

且正确的进行了配线的前提下符合EMC指令。

EMC规格可大致分为以下两大类; 抗干扰类规格及防止干扰外部(防辐射)类规格，而这两大类根据具体的使用环境等可

再加以细分。因为变频器是为在工业环境下用于工业系统而设计的，与之相对应的EMC分类大致如下表1所示。作为

最终产品的机器或系统所需的试验基本与变频器所需试验内容相同。
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9. 1.  2  EMC指令的对策

CE 标示中的EMC指令的详细对策记载如下

■EMC滤波器内置机种

(1)200V 等级: VFAS1-2004PL~2075PL

400V 等级: VFAS1-4007PL~4500KPC

上述机种内置了EMC滤波器。因此具有降低传导及辐射噪音的效果，此时不需要安装额外的EMC滤波器。

(如果需要进一步降低噪音时、请在变频器的输入端连接I-4页记述的过滤器。)

表2   EMC指令适合表
要 求

变频器型号         EMC        

屏蔽板型号

PWM 载波

频率cf

(kHz)

至电机的

连接电线

长度(m)

传导噪音

IEC61800-3 分类C2

(EN55011等级A 组1)

传导噪音

IEC61800-3 分类C3

(EN55011等级A组2)

VFAS1-2004PL～ 

VFAS1-2015PL 
EMP101Z 

VFAS1-2022PL 

内置滤波器 － 

VFAS1-2037PL 

EMP102Z 

VFAS1-2055PL, 

VFAS1-2075PL 
EMP103Z 

－ 内置滤波器

VFAS1-4007PL～ 

VFAS1-4022PL 
EMP101Z 

VFAS1-4037PL      EMP102Z 

内置滤波器 － 

VFAS1-4055PL～ 

VFAS1-4110PL 
EMP103Z 

VFAS1-4150PL 

VFAS1-4185PL 

EMP104Z 

VFAS1-4220PL      EMP105Z 

VFAS1-4300PL, 

VFAS1-4370PL 
EMP106Z 

VFAS1-4450PL～ 

VFAS1-4750PL 
EMP108Z 

VFAS1-4900PC

VFAS1-4110KPC

VFAS1-4132KPC

VFAS1-4160KPC

VFAS1-4200KPC

VFAS1-4220KPC

VFAS1-4280KPC

VFAS1-4355KPC, 

VFAS1-4400KPC 
－ 

－ 

－ 

－ 

－ 

－ 

－ 

－ 

－ 

2.5 50 

VFAS1-4500KPC 2.5 50 

－ 内置滤波器

(  ): 使用了发电制动选购件单元PB7。

 

4

16

4

16

4

16

4

16

4

16

4

16

4

16

4

16

2.5

16

2.5

16

2.5

16

2.5

16

2.5

2.5

2.5

2.5

2.5

2.5

2.5

10

5

10

5

10

5

10

5

10

5

10

5

10

5

10

5

25

25

50

25

50

25

50

25

50

50

50

50

50

50

50

 

[对策例 - 变频器配线]

 

屏蔽电线请按下图加工安装。

剥开电缆表皮，将屏蔽部分用鞍型金

属片固定。

控制电线(屏蔽电线)

继电器接点输出FLA, FLB, FLC

4线式RS485通信线(屏蔽电线)

PG反馈信号线(屏蔽电线)

电源配线 (屏蔽电线)
R/L1, S/L2, T/L3 电机配线 (屏蔽电线)

U/T1, V/T2, W/T3

制动电阻电线(屏蔽电线)
PA/+, PB

EMC 屏蔽板 (参见表2.)

控制电线 (屏蔽电线)

模拟输入VI/II, RR/S4, PP, CCA

模拟输出 FM, AM, CCA

控制电线 (屏蔽电线)

逻辑输入/输出 +SU, F, R, 

S1～S3, RES, PWR, NO, 

P24/PLC, OUT1, OUT2, CC

图1

(2)变频器的输入及输出用动力电线与控制信号线请使用屏蔽电线。并将电缆及电线的长度尽可能的缩短。另外、动力  

     线和控制信号线、动力线的输入线和输出线尽量分开、请不要平行配线或者绑束配线。万不得已时，请使其交叉。

(3)变频器请放置于密闭的金属控制盘内。另外、控制盘盘体尽量用粗短的电线接地并与动力线离开。

(4)为了抑制来自电缆的辐射干扰、请将屏蔽电缆接到EMC屏蔽板上。屏蔽接地分别近距离（10cm以内）地接在变频

器侧、过滤器侧才有效。另外在密封电缆上插入铁氧体磁芯的话会更加有效地抑制放射噪音。

(5)在变频器的输出配线上插入零相电抗器、另外在EMC屏蔽板上以及控制盘的接地线上插入铁氧体磁芯、可以更好

地抑制辐射干扰。
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■追加外置EMC滤波器时

 

表3   变频器与EMC滤波器的组合
要  求

变频器型号
PWM载波

频率cf

(kHz)

电机配线

长度

(m)

传导噪音
IEC61800-3 分类C2
(EN55011 等级A组1)

适用滤波器

传导噪音
IEC61800-3 分类C1
(EN55011 等级B 组1)

适用滤波器

3.5～4 50
100
20
50
50
100
25
50
50
100
25
50
50
100
25
50
50
100
25
50
50
100
25
50
50
100
25
50

50
100
20
50
50
100
25
50
50
100
25
50
50
100
25
50
100
300
100
200

EMF3-4012A
EMF3-4012A
EMF3-4012A
EMF3-4012A
EMF3-4026B
EMF3-4026B
EMF3-4026B
EMF3-4026B
EMF3-4035C
EMF3-4035C
EMF3-4035C
EMF3-4035C
EMF3-4046D
EMF3-4046D
EMF3-4046D
EMF3-4046D
EMF3-4072E
EMF3-4072E
EMF3-4072E
EMF3-4072E

EMF3-4012A
-

EMF3-4012A
-

EMF3-4026B
-

EMF3-4026B
-

EMF3-4035C
-

EMF3-4035C
-

EMF3-4046D
-

EMF3-4046D
-

EMF3-4072E
-

EMF3-4072E
-

EMF3-4012A
EMF3-4012A
EMF3-4012A
EMF3-4012A
EMF3-4026B
EMF3-4026B
EMF3-4026B
EMF3-4026B
EMF3-4035C
EMF3-4035C
EMF3-4035C
EMF3-4035C
EMF3-4046D
EMF3-4046D
EMF3-4046D
EMF3-4046D
EMF3-4072E
EMF3-4072E
EMF3-4072E
EMF3-4072E
EMF3-4090F
EMF3-4090F
EMF3-4090F
EMF3-4090F
EMF3-4180H
EMF3-4180H
EMF3-4180H
EMF3-4180H

EMF3-4012A
-

EMF3-4012A
-

EMF3-4026B
-

EMF3-4026B
-

EMF3-4035C
-

EMF3-4035C
-

EMF3-4046D
-

EMF3-4046D
-

EMF3-4072E
-

EMF3-4072E
-

EMF3-4090F
-

EMF3-4090F
-

EMF3-4180H
-

EMF3-4180H
-

VFAS1-2004PL~

VFAS1-2015PL 4.1～16 

3.5～4 
VFAS1-2022PL,

VFAS1-2037PL 4.1～16 

3.5～4 
VFAS1-2055PL

4.1～16 

3.5～4 
VFAS1-2075PL

4.1～16 

2～4 
VFAS1-2110PM,

VFAS1-2150PM 4.1～12 

2～2.5 
VFAS1-2185PM,

VFAS1-2220PM 2.6～12 

2～2.5 
VFAS1-2300PM~

VFAS1-2450PM 2.6～12 

VFAS1-2550P,
VFAS1-2750P

  5 100 EMF3-4300I -.2

3.5～4 
VFAS1-4007PL~
VFAS1-4022PL

4.1～16 

3.5～4 
VFAS1-4037PL

4.1～16 

3.5～4 
VFAS1-4055PL,
VFAS1-4075PL

4.1～16 

3.5～4 
VFAS1-4110PL

4.1～16 

2～4 
VFAS1-4150PL,
VFAS1-4185PL

4.1～12 

(待续)

(1)追加外置EMC滤波器时、变频器会有更好的减弱传导以及放射噪音的效果。外置EMC滤波器请使用表3中推荐的产

品。同时使用变频器及外置EMC滤波器可检查产品的EMC指令的整合性。

    表3中列出了东芝推荐的滤波器型号。

(续上页)

001
2～4 

EMF3-4090F
EMF3-4090F
EMF3-4090F
EMF3-4090F
EMF3-4092G
EMF3-4092G
EMF3-4092G
EMF3-4092G
EMF3-4180H
EMF3-4180H
EMF3-4180H
EMF3-4180H

EMF3-4090F
-

EMF3-4090F
-

EMF3-4092G
-

EMF3-4092G
-

EMF3-4180H
-

EMF3-4180H
-

003
001

VFAS1-4220PL 
4.1～12 

002
001

2～2.5 
003
001

VFAS1-4300PL 
VFAS1-4370PL 

2.6～12 
002
001

2～2.5 
003
001

VFAS1-4450PL～ 
VFAS1-4750PL 

2.6～12 

EMF3-4300I

EMF3-4600J

EMF3-4600J × 2

002
VFAS1-4900PC～ 
VFAS1-4132KPC 

 -001 5.2

VFAS1-4160KPC～ 
VFAS1-4280KPC 

 -001 5.2

VFAS1-4355KPC～ 
VFAS1-4500KPC 

 -001 5.2

 

 

 

 

(2)变频器的输入及输出用动力电线与控制信号线请使用屏蔽电线。并将电缆及电线的长度尽可能的缩短。另外、动力

线和控制信号线、动力线的输入线和输出线尽量分开、请不要平行配线或者绑束配线。万不得已时，请使其交叉。

(3) 变频器与滤波器请放置于密闭的金属控制盘内。另外、控制盘盘体尽量用粗短的电线接地并与动力线离开。

(4)将EMC滤波器的输入及输出电线隔离开。

(5)为了抑制来自电缆的辐射干扰、请将屏蔽电缆接到EMC屏蔽板上。屏蔽接地分别近距离（10cm以内）地接在变频器

侧、过滤器侧才有效。另外在密封电缆上插入铁氧体磁芯的话会更加有效地抑制放射噪音。

(6)在变频器的输出配线上插入零相电抗器、另外在EMC屏蔽板上以及控制盘的接地线上插入铁氧体磁芯、可以更好地

抑制辐射干扰。

要  求

变频器型号
PWM载波

频率cf

(kHz)

电机配线

长度

(m)

传导噪音
IEC61800-3 分类C2
(EN55011 等级A组1)

适用滤波器

传导噪音
IEC61800-3 分类C1
(EN55011 等级B 组1)

适用滤波器
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 [对策例 - 变频器配线]

 

EMC滤波器

请按下图所示进行屏蔽电线的加工。

剥离电缆表皮，将屏蔽部分用鞍形金

属片固定

控制电线 (屏蔽电线)

继电器接点输出 FLA, FLB, FLC

4-线式RS485通信线 

PG反馈信号线(屏蔽电线)

电源配线(屏蔽电线)

R/L1, S/L2, T/L3

电机配线 (屏蔽电线)

U/T1, V/T2, W/T3

制动电阻配线(屏蔽电线)

PA/+, PB

EMC屏蔽板(参见表2.)

控制电线 (屏蔽电线)

模拟输入 VI/II, RR/S4, PP, CCA

模拟输出 FM, AM, CCA

图 2

 

 [用外部信号运转]

当用外部信号运转变频器时、请采取如第3图表示的措施。

例）使用电位器以及正转／反转的端子时

 

铁氧体磁芯线圈1

屏蔽电线或[注1]

 

图 3

控制电线 (屏蔽电线)
逻辑输入/输出 +SU, F, R, S1～S3,     
                     RES, PWR, NO, P24/PLC,   
                     OUT1, OUT2, CC

  

 [各种对策用附件]

□厂商推荐屏蔽电线                  : 昭和电线电缆株式会社
型号 : CV-S

额定 : 600V以下

截面面积 : 2~1000mm2
 

如果屏蔽电缆买不到时请使用电线管来保护电线。

□[注1]  屏蔽推荐产品                : 住友3M株式会社制造　电磁卡屏蔽套筒

型号          : DS-5, 7, 10, 14

□ EMC滤波器  型号          : EMF3 series

□ 厂商推荐铁氧体磁芯1    : TDK株式会社
型号   : ZCAT3035-1330

下列产品请根据需要使用。

□厂商推荐铁氧体磁芯    : NEC TOKIN 株式会社

                            型号    : ESD-R-47D-1

□零相电抗器                    : 双信电机株式会社

                            型号    : RC5078 or RC9129

□高衰减型无线电噪音降低滤波器 : 双信电机株式会社

                            型号        : NF系列

9.  1.  3 低电压指令

9.  1.  4 低电压指令对策

低电压指令是有关机器与设备的安全性指令。所有的东芝变频器都根据IEC61800-5-1中规定的低电压指令贴附了

CE标示，因此可安装到各种机器及系统内并顺畅的出口到欧盟各国。

适用规格               : IEC61800-5-1

                               可调速电子电源驱动系统(Adjustable speed electrical power drive system)

污染等级               : 2 

过电压分类           : 3 

  

当客户将本公司生产的变频器安装到机器及设备内时、为了满足低电压指令请进行如下操作。

 

(1)     请将变频器纳入盘内、外筐接地。 根据机种不同，在对变频器进行维护时，穿过配线口手指可能会接触

         到充电部位，请充分注意安全作业。

(2)      变频器主电路用接地端子上请不要连接2根以上的电线。如确有需要，请在EMC屏蔽板上另行配置接地端

          子并连接电线。(请参照图4。)另请参照10.1项中的附表。 

(3)      在变频器的输入侧安上无保险丝断路器。

变频器

安装接地端子。

接地端子

EMC屏蔽板

图 4
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9.  2 关于对应UL/CSA 规格

VFAS1中所有的机种都取得了UL, CSA规格的认证，并在额定铭牌上都贴有UL, CSA标识。

 

9.  2.  1 关于安装上的注意事项 

9.  2.  2 关于配线以及额定电流的注意事项

9.  2.  3 关于周围机器的注意事项

 

表4   电源短路电流与最大输入电压

输入电压 匹配电机 电源短路电流与最大输入电压

0.4kW 

0.75kW～37kW 240V

45kW 以上

0.75kW～1.5kW 

2.2kW～37kW 

45kW～132kW

160kW～220kW

280kW 

355kW～400kW

480V

500kW

 

本变频器是以纳入盘内为前提而取得UL规格认证。因此将变频器安装至盘柜内时请将变频器的周围温度（变频器盘柜

内部的温度）维持在变频器技术规格指定的温度范围之内。

匹配电机容量在15kW及以下时，最高周围温度应该控制在40℃以下。但是通过去除变频器的上部顶盖，可在周围温度

50℃的条件下使用。另外、匹配电机容量在18.5kW以上的机种、可在周围温度50℃的范围内使用（无上部顶盖）。

连接主电路端子(R/L1, S/L2, T/L3, U/T1, V/T2, W/T3)时请使用UL认证电线（导体最高容许温度75度以上的铜电线）。

连接FLA, FLB 及FLC端子时，圆形压着端子“V1.25-3” 须与UL认证电线一并使用。

在美国境内使用时，有关支路的保护请遵从National Electrical Code以及其他美国国内的规格。

在加拿大境内使用时，有关支路的保护请遵从Canadian Electrical Code以及其他加拿大国内的规格。

==> 关于推荐电线规格请参照表5。

UL认证中的额定输出电流和变频器的额定电流不同，请参照表5。

连接电源时使用UL认定保险丝。 

另外、本变频器以第4表的电源短路电流（发生电源短路时流通的电流）条件实施UL实验。根据匹配电机的不同电源短

路电流也不尽相同，请注意。

本变频器适用于设置了CC 等级保险丝的5,000A rms 以下、最大240V以
下的电路。

本变频器适用于设置了J等级保险丝的5,000A rms 以下、最大240V以下的
电路。

本变频器适用于设置了J等级保险丝的10,000A rms 以下、最大240V以下
的电路。

本变频器适用于设置了CC 等级保险丝的5,000A rms 以下、最大480V以
下的电路。

本变频器适用于设置了J等级保险丝的5,000A rms 以下、最大480V以下的
电路。

本变频器适用于设置了J等级保险丝的10,000A rms 以下、最大480V以下
的电路。

本变频器适用于设置了J等级保险丝的18,000A rms 以下、最大480V以下
的电路。

本变频器适用于设置了T等级保险丝的30,000A rms 以下、最大480V以下
的电路。

本变频器适用于设置了J等级保险丝的30,000A rms 以下、最大480V以下
的电路。

本变频器适用于设置了T等级保险丝的42,000A rms 以下、最大480V以下
的电路。

 

表5 漏电短路电流、保险丝电流及推荐电线规格

电压

等级

适用
电机
[kW]  

变频器型号
UL 

输出电流

(A)  *2, *3

漏电短路

电流(A)

保险丝等级
和电流值

(A)

主电路
输入电线

*4

主电路
输出电线t

*4

接地

*4
  

0.4

0.75

1.5

2.2

3.7/4.0

5.5

7.5

11

15

18.5

22

30

37

45

55

75

0.75

1.5

2.2

3.7/4.0

5.5

7.5

11

15

18.5

22

30

37

45

55

75

VFAS1-2004PL

VFAS1-2007PL

VFAS1-2015PL

VFAS1-2022PL

VFAS1-2037PL

VFAS1-2055PL

VFAS1-2075PL

VFAS1-2110PM

VFAS1-2150PM

VFAS1-2185PM

VFAS1-2220PM

VFAS1-2300PM

VFAS1-2370PM

VFAS1-2450PM

VFAS1-2550P

VFAS1-2750P

VFAS1-4007PL

VFAS1-4015PL

VFAS1-4022PL

VFAS1-4037PL

VFAS1-4055PL

VFAS1-4075PL

VFAS1-4110PL

VFAS1-4150PL

VFAS1-4185PL

VFAS1-4220PL

VFAS1-4300PL

VFAS1-4370PL

VFAS1-4450PL

VFAS1-4550PL

VFAS1-4750PL

2.5 (cf=4)

4.8 (cf=4)

7.8(cf=4)

11.0(cf=4)

17.5 (cf=4)

25.3(cf=4)

32.2 (cf=4)

48.3 (cf=4)

62.1(cf=4)

74.8(cf=2.5)

88 (cf=2.5)

114 (cf=2.5)

143 (cf=2.5)

169 (cf=2.5)

221 (cf=2.5)

285(cf=2.5)

2.1 (cf=4)

3.4  (cf=4)

4.8 (cf=4)

7.6 (cf=4)

11.0  (cf=4)

14. 0 (cf=4)

21.0 (cf=4)

27.0  (cf=4)

34.0  (cf=4)

40.0  (cf=4)

52.0  (cf=4)

65.0  (cf=2.5)

77.0 (cf=2.5)

96.0 (cf=2.5)

124.0 (cf=2.5)

AIC 5000A

AIC 5000A

AIC 5000A

AIC 5000A

AIC 5000A

AIC 5000A

AIC 5000A

AIC 5000A

AIC 5000A

AIC 5000A

AIC 5000A

AIC 5000A

AIC 5000A

AIC 10000A

AIC 10000A

AIC 10000A

AIC 5000A

AIC 5000A

AIC 5000A

AIC 5000A

AIC 5000A

AIC 5000A

AIC 5000A

AIC 5000A

AIC 5000A

AIC 5000A

AIC 5000A

AIC 5000A

AIC 10000A

AIC 10000A

AIC 10000A

CC 7Amax.

J 15Amax.

J 25Amax.

J 25A max.

J 45Amax.

J 60Amax.

J 70Amax.

J 90Amax.

J 110Amax.

J 125Amax.

J 150Amax.

J 200Amax.

J 225Amax.

J 300Amax.

J 350Amax.

J 450Amax.

CC 6Amax.

CC 12Amax.

J 15Amax.

J 25Amax.

J 40Amax.

J 40Amax.

J 60Amax.

J 70Amax.

J 70Amax.

J 80Amax.

J 90Amax.

J 110Amax.

J 150Amax.

J 175Amax.

J 225Amax.

AWG 14

AWG 14

AWG 14

AWG 12

AWG 10

AWG 8

AWG 8

AWG 4

AWG 4

AWG 3

AWG 2

AWG 2/0

AWG 3/0

AWG 4/0

AWG 3/0 × 2

AWG 4/0 × 2

AWG 14

AWG 14

AWG 14

AWG 12

AWG 10

AWG 10

AWG 8

AWG 6

AWG 6

AWG 6

AWG 4

AWG 3

AWG 1

AWG 1/0

AWG 3/0

AWG 14

AWG 14

AWG 14

AWG 12

AWG 10

AWG 8

AWG 8

AWG 4

AWG 4

AWG 3

AWG 2

AWG 2/0

AWG 3/0

AWG 4/0

AWG 3/0 × 2

250MCM × 2

AWG 14

AWG 14

AWG 14

AWG 12

AWG 10

AWG 10

AWG 8

AWG 6

AWG 6

AWG 6

AWG 4

AWG 3

AWG 1

AWG 1/0

AWG 3/0

AWG 14

AWG 14

AWG 14

AWG 14

AWG 12

AWG 10

AWG 10

AWG 10

AWG 10

AWG 8

AWG 8

AWG 6

AWG 6

AWG 6

AWG 2

AWG 2

AWG 14

AWG 14

AWG 14

AWG 14

AWG 12

AWG 12

AWG 10

AWG 10

AWG 10

AWG 10

AWG 10

AWG 8

AWG 8

AWG 6

AWG 6

200V 
级

400V 

90

110

132

160

200

220

280

355

400

500

VFAS1-4900PC

VFAS1-4110KPC

VFAS1-4132KPC

VFAS1-4160KPC

VFAS1-4200KPC

VFAS1-4220KPC

VFAS1-4280KPC

VFAS1-4355KPC

VFAS1-4400KPC

VFAS1-4500KPC

179.0 (cf=2.5)

215.0 (cf=2.5)

259.0  (cf=2.5)

314.0  (cf=2.5)

387.0 (cf=2.5)

427.0  (cf=2.5)

550.0  (cf=2.5)

671.0  (cf=2.5)

759.0 (cf=2.5)

941.0  (cf=2.5)

AIC 10000A

AIC 10000A

AIC 10000A

AIC 18000A

AIC 18000A

AIC 18000A

AIC 18000A

AIC 30000A

AIC 30000A

AIC 42000A

J 250Amax.

J 300Amax.

J 350Amax.

J 400A max.

J 500Amax.

J 500Amax.

T 700Amax.

J 450A × 2 max.

J 500A × 2 max.

J 600A × 2 max.

AWG 1/0 × 2
250 MCM × 2 *1

AWG 3/0 × 2
250 MCM × 2 *1

AWG 4/0 × 2
250 MCM × 2 *1

300 MCM × 2
350 MCM × 2 *1

AWG 4/0 × 3
350 MCM × 3 *1

250 MCM × 3
350 MCM × 3 *1

350 MCM × 3
350 MCM × 3 *1

400 MCM × 2 × 2
500 MCM × 2 × 2 *1

500 MCM × 2 × 2
500 MCM × 2 × 2 *1

400 MCM × 3 × 2
500 MCM × 3 × 2 *1

AWG 1/0 × 2
250 MCM × 2 *1

AWG 3/0 × 2
250 MCM × 2 *1

AWG 4/0 × 2
250 MCM × 2 *1

300 MCM × 2
350 MCM × 2 *1

AWG 4/0 × 3
350 MCM × 3 *1

250 MCM × 3
350 MCM × 3 *1

350 MCM × 3
350 MCM × 3 *1

400 MCM × 4
500 MCM × 4 *1

500 MCM × 4
500 MCM × 4 *1

400 MCM × 5
500 MCM × 5 *1

AWG 2
250 MCM *1

AWG 2
250 MCM *1

AWG 1
250 MCM *1

AWG 1
250 MCM *1

AWG 1/0
250 MCM × 2 *1

AWG 2/0
250 MCM × 2 *1

AWG 3/0
250 MCM × 2 *1

AWG 4/0
500 MCM *1

AWG 4/0
500 MCM *1

250 MCM
500 MCM *1

*1: 本部分显示当使用终端盒端子时的电线规格。

      该终端盒为选购件。

*2: UL额定电流、与变频器单元额定电流不同。

*3: UL额定输出电流仅在载波频率(cf)低于表中数值时适用。

*4: 该电线为最高容许温度75℃的铜电线并应在周围温度40℃以下的环境中使用。

 

9.  2.  4  关于电机过负载保护的注意事项

作为电机过负载保护使用本变频器的电子热功能时、请仔细阅读产品附带的使用说明书的基础上，结合适用的电机规格

设定参数。

当用一台变频器运转数台电机时，请在每台电机上都单独安装过负载继电器。

 

级
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 9.3 安全规格的遵守

 

 

<<EIC/EN61508安全运行等级>>

SIL

4

3

2

1

重负载运行模式及连续运转模式(小时单位的危险失败指数)

10-9 ~ 10-8

10-8  ~ 10-7

10-7  ~ 10-6

10-6  ~ 10-5

强制

<< EN 954-1下的安全分类>>

使用经过测试的组件及安全定律。

阶段性的试验。间隔根据机械及用

途而定。

信号故障不会导致安全功能的丧失。

在合理情况下该信号故障会被检出。

分类

B

1

2

3

4

         
基本安全定律

选择符合相关规格的组件。

组件与基本安全定律的选择。

组件与基本安全定律的选择。

安全回路的构造。

安全回路的构造。

              控制系统要求

根据良好的经验。

            故障时的动作

可能失去安全功能。

可能失去安全功能，但可能性比

B小。每次试验都检测故障。

VFAS1系列变频器搭载了符合安全规格的“动力除去”安全功能。

为了确保VFAS1的安全使用，与变频器相配套的机械系统必须也遵循安全规格。

为了保证整个系统满足下述安全规格，变频器必须按下页以后的内容进行设定以保证在发生故障时电机会进入惯性停

车或减速停车状态。

当异常情况发生时，为了保证电机会进入惯性停车或减速停车状态，动力除去电路内置了诊断回路以判断该异常情况

为可容忍的异常情况或不可容忍的异常情况。除此之外，变频器还内置了专门的硬件回路与软件可确保当变频器判断

异常情况为不可容忍时强制性关闭运转信号。本安全功能通过了权威机构“INERIS”的认证。

●VFAS1变频器满足了IEC/EN61508 SIL2的要求。

    (“SIL” 是“Safety Integrity Level,”的缩写，代表了安全运转的等级。)

●VFAS1 变频器处于适用于机械系统的安全规格EN954-1下的分类3。

●VFAS1变频器支持IEC/EN61800-5-2中规定的两种停止模式。

    一种是“STO,” 意为“惯性停止,” 另一种是 “ST1,” 意味“减速停止”。

EN61508是规定了通过电子设备或电子编程设备控制的系统的安全运行要求的一种国际标准，与此同时SIL2则适用于

危险指数降低至10-6 to 10-7的系统(详情参见下表)。有关SIL与变频器设定的关系请参见本页以后内容。

欧洲标准EN954-1是针对机械系统的基本安全规格，在此规格下将各种机械按照危险程度而分类。 

在分类3中的机械是指有双重保护功能以确保信号故障不会导致安全面出现重大隐患。

有关各分类与安全功能的关系请参见下表。

根据IEC60204-1停止模式可分为以下3种：

停止模式1 (停止分类 0): 通过立即切断电源使机械停止。 

停止模式2 (停止分类1): 首先控制机械停止而后切断电源。 

停止模式3 (停止分类2): 首先切断电源，而后控制机械停止。

当使用动力除去功能时，请确保每年至少一次进行预防性维护及监测。

 

信号故障绝不会导致安全功能的丧
失。该故障一定不会影响下次安全
功能的使用。持续发生故障也不会
导致安全功能的丧失。

每次试验都检测故障。

除非持续发生故障，可确保安全

功能。

常时确保安全功能。

注  意

10. 周边装置的选择

 
 

 

强制 

接地

·当在拆除正面罩壳的状态下使用变频器时，请将变频器置于盘柜内使用。如在盘柜外使用可能导致触电

   事故。

·请确保变频器的接地。否则可能在发生故障、短路或漏电时导致触电或火灾事故。

 

 

10.  1选择电线材料及装置

电    线 

主电路电压

等级

匹配
电机
[kW]

变频器型号
输入端子 (R, S, T)

AWG(*5) mm2 (*6) AWG(*5) mm2 (*6) AWG(*5) mm2 (*6) AWG(*5) mm2 (*6) AWG(*5) mm2 (*7)

输出端子 (U, V, W)
直流端子

制动电阻/制动单元
(选购件) (*4)

接地电线 

200V 

0.4

0.75

1.5

2.2

3.7/4.0

5.5

7.5

11

15

18.5

22

30

37

45

55

75

0.75

1.5

2.2

3.7/4.0

5.5

7.5

11

15

18.5

22

30

37

45

55

75

90

110

132

160

200

220

280

355

400

500

VFAS1-2004PL

VFAS1-2007PL

VFAS1-2015PL

VFAS1-2022PL

VFAS1-2037PL

VFAS1-2055PL

VFAS1-2075PL

VFAS1-2110PM

VFAS1-2150PM

VFAS1-2185PM

VFAS1-2220PM

VFAS1-2300PM

VFAS1-2370PM

VFAS1-2450PM

VFAS1-2550P

VFAS1-2750P

VFAS1-4007PL

VFAS1-4015PL

VFAS1-4022PL

VFAS1-4037PL

VFAS1-4055PL

VFAS1-4075PL

VFAS1-4110PL

VFAS1-4150PL

VFAS1-4185PL

VFAS1-4220PL

VFAS1-4300PL

VFAS1-4370PL

VFAS1-4450PL

VFAS1-4550PL

VFAS1-4750PL

VFAS1-4900PC

VFAS1-4110KPC

VFAS1-4132KPC

VFAS1-4160KPC

VFAS1-4200KPC

VFAS1-4220KPC

VFAS1-4280KPC

VFAS1-4355KPC

VFAS1-4400KPC

VFAS1-4500KPC

14

14

14

12

10

8

8

4

4

3

2

2/0

3/0

4/0

3/0×2

4/0×2

14

14

14

12

10

10

8

6

6

6

4

3

1

1/0

3/0

1/0×2

3/0×2

4/0×2

300MCM×2

4/0×3

250MCM×3

350MCM×3

400MCM×2×2 (*6)

500MCM×2×2 (*6)

400MCM×3×2 (*6)

1.5

1.5

1.5

1.5

4

6

10

16

25

25

25

50

70

70

70×2

95×2

1.5

1.5

1.5

1.5

2.5

4

6

10

10

10

16

25

35

50

70

70×2

95×2

95×2

120×2

150×2

150×3

150×3

120×2×2(*6)

150×2×2(*6)

150×3×2(*6)

14

14

14

12

10

8

8

4

4

3

2

2/0

3/0

4/0

3/0×2

250MCM×2

14

14

14

12

10

10

8

6

6

6

4

3

1

1/0

3/0

1/0×2

3/0×2

4/0×2

300MCM×2

4/0×3

250MCM×3

350MCM×3

400MCM×4

500MCM×4

400MCM×5

1.5

1.5

1.5

1.5

4

6

10

16

25

25

25

50

70

70

120

70×2

1.5

1.5

1.5

1.5

2.5

4

6

10

10

10

16

25

35

50

70

95

120

150

95×2

120×2

120×2

185×2

150×3

185×3

185×4

14

14

12

10

8

6

4

3

1

1/0

2/0

4/0

250MCM

300MCM

4/0×2

300MCM×2

14

14

14

10

8

8

6

4

4

4

2

1

2/0

3/0

250MCM

1/0×2

2/0×2

4/0×2

350MCM×2

3/0×3

4/0×3

300MCM×3

500MCM×3

500MCM×4

500MCM×4

1.5

1.5

1.5

2.5

6

10

16

16

25

35

35

70

95

95

95×2

120×2

1.5

1.5

1.5

2.5

4

6

10

16

16

16

25

35

50

70

95

95×2

120×2

120×2

150×2

150×3

150×3

150×4

185×4

185×4(*5)

180×4(*5)

14

14

14

14

14

14

12

10

8

8

6

4

3

2

1/0

1/0

14

14

14

14

14

14

14

12

10

10

8

8

6

6

3

1/0

1/0

4/0

4/0

300MCM

300MCM

300MCM

350MCM×2

350MCM×2

350MCM×2

1.5

1.5

1.5

1.5

1.5

1.5

2.5

4

6

10

16

25

35

50

50

35×2

1.5

1.5

1.5

1.5

1.5

1.5

1.5

2.5

2.5

4

6

10

16

16

35

35

50

70

95

150

150

150

185×2

185×2

185×2

14

14

14

14

12

10

10

10

10

8

8

6

6

6

2

2

14

14

14

14

12

12

10

10

10

10

10

8

8

6

6

2

2

1/0

1/0

1/0

2/0

3/0

4/0

4/0

250MCM

2.5

2.5

2.5

2.5

4

6

10

16

16

16

16

25

35

35

70

95

2.5

2.5

2.5

2.5

2.5

4

6

10

10

10

16

16

16

25

35

70

95

95

120

150

150

120×2

120×2

150×2

150×2

class

400V 
class

(*1): 推荐电线规格(例如600V级的HIV电线) 的最大容许温度为75℃. 其周围温度为40℃以下电线长度小于30m。.
(*2): 控制电路请使用截面积大于0.75 mm2的屏蔽电线。
(*3): 使用直径大于指定值的电线。
(*4): 用于选购件制动电阻的推荐电线。关于外部制动电阻请参见5.19项。
(*5): 电线符合UL508C规格。
(*6): 电线符合IEC60364-5-52规格。
(*7): 电线符合IIEC60364-5-54规格。
(*8): 推荐电线规格为600V级的HIV电线，其最大容许温度为90℃。
(*9): 数字显示电线的构成，比如“120×2×2”: 120×2×2   并排连接在端子台的电线数量

连接在各个端子台的电线数量。
电线尺寸120mm２  

警 告
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■连接装置的选择

无保险丝断路器 
(MCCB)

电磁接触器 
(MC)输入电流[A]

无电抗器 无电抗器

 

有电抗器 有电抗器
电压

等级

匹配电机 

[kW]
变频器型号

0.4

0.75

1.5

2.2

3.7/4.0

5.5

7.5

11

15

18.5

22

30

37

45

55

75

0.75

1.5

2.2

3.7/4.0

5.5

7.5

11

15

18.5

22

30

37

45

55

75

90

110

132

160

200

220

280

355

400

500

VFAS1-2004PL

VFAS1-2007PL

VFAS1-2015PL

VFAS1-2022PL

VFAS1-2037PL

VFAS1-2055PL

VFAS1-2075PL

VFAS1-2110PM

VFAS1-2150PM

VFAS1-2185PM

VFAS1-2220PM

VFAS1-2300PM

VFAS1-2370PM

VFAS1-2450PM

VFAS1-2550P

VFAS1-2750P

VFAS1-4007PL

VFAS1-4015PL

VFAS1-4022PL

VFAS1-4037PL

VFAS1-4055PL

VFAS1-4075PL

VFAS1-4110PL

VFAS1-4150PL

VFAS1-4185PL

VFAS1-4220PL

VFAS1-4300PL

VFAS1-4370PL

VFAS1-4450PL

VFAS1-4550PL

VFAS1-4750PL

VFAS1-4900PC

VFAS1-4110KPC

VFAS1-4132KPC

VFAS1-4160KPC

VFAS1-4200KPC

VFAS1-4220KPC

VFAS1-4280KPC

VFAS1-4355KPC

VFAS1-4400KPC

VFAS1-4500KPC

3.5

6.1

11.5

15

26.0

35

45

-

-

-

-

-

-

-

-

-

3.7

5.8

8.2

14.0

20.5

27

36.5

48

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

2.1

3.2

6.4

9.3

15.5

22. 5

34.5

53.5

72

77

88

125

140

165

200

270

2.1

3.8

5.7

8.7

12.7

16.3

21.5

33.5

45.5

50

66

84

105

120

165

170

200

240

290

360

395

495

637

709

876

5

10

15

20

30

50

60

-

-

-

-

-

-

-

-

-

5

10

14

18

32

32

50

60

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

5

5

10

15

30

40

40

75

100

100

125

150

175

200

250

350

4

6.3

10

14

25

25

30

40

60

60

100

100

125

150

200

200

250

300

350

500

500

700

1000

1000

1200

25

25

25

25

32

40

50

-

-

-

-

-

-

-

-

-

25

25

25

25

25

32

40

50

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

25

25

25

25

25

25

40

80

80

80

125

125

250

250

275

350

25

25

25

25

25

25

32

40

50

50

80

125

125

125

250

250

275

315

350

500

500

700

1000

1000

1600

无
电抗器

有
电抗器

额定电流
[A]

额定电流
[A]

动作电流 [A]
AC-1

动作电流 [A]
AC-1

200V 
级

级

400V 

(*1): 使用东芝产4极标准电机并使用200V/400V-50Hz电源。

(*2): 根据电源容量选择MCCB。

        如需符合UL与CSA规格，请使用UL及CSA认证保险丝。

(*3): 使用工频驱动电机时请选用符合电机额定电流的AC-3等级的MC。

(*4): 请将浪涌抑制器安装至电磁接触器及继电器励磁线圈。

(*5): 当控制回路使用带2a 附属接触器的电磁接触器时，为了确保安全请将2a 接点并列连接。

(*6): 200V/55kW以上(包括55kW)及400V/90kW以上(包括90kW)机种必须安装直流电抗器。

10.  2 安装电磁接触器

 

■主回路中的电磁接触器

 

电机

IM

F

CC

R/L1 U/T1

反转R

正转

V/T2

W/T3

S/L2

T/L3

电源

MCCB MC

 
主回路内安装连接电磁接触器示例t 

配线注意事项

· 当频繁的在运转与停止间切换动作时，请勿使用一次回路的电磁接触器作为变频器的开关。

     此时，可通过使用端子F与CC (正转)或 R与CC (反转)来进行运转/停止的操作。

· 请将浪涌抑制器连接至电磁接触器的励磁线圈。
 

■二次回路中的电磁接触器

在二次回路内安装电磁接触器可进行工频运转及变频器运转间的切换。

 

配线注意事项

· 请对二次回路的电磁接触器及电源使用互锁功能以保证商用电源不会进入变频器的输出端子。

· 当在变频器与电机间安装电磁接触器(MC)时请避免在变频器工作中开关电磁接触器。在变频器

     运转中开关电磁接触器导致突入电流进入变频器并导致变频器的故障或损伤。

 

10.  3 安装过载继电器

1)VF-AS1变频器带有电子热过负载保护功能。

在下述情况时，请在变频器与电机之间安装适合电机热保护等级(thr)调整或其他适合电机用的过负载继电器。

·当使用与东芝标准通用电机额定值不同的电机时，

·当驱动输出功率小于匹配电机的电机时。

   在驱动多台电机时，请确认对每台电机都单独安装过载继电器。

2)在使用VF-AS1变频器驱动恒转矩电机(诸如东芝变频器专用电机-VF电机)时，请将电子热保护参数(olm)调

   至VF电机专用模式。

3)推荐使用线圈内置热继电器的电机(特别是在低速领域长时间运转的电机)以达到充分保护电机的目的。

在主电路内部不安装电磁接触器的情况下使用变频器时，使用带有切断电源功能的电磁接触器以在变频器的保护回路被

激活时开放主回路。

使用制动电阻或制动电阻单元时，在电源端安装带有切断电源功能的电磁接触器或无保险丝断路器，确保在变频器故障

检出继电器有(FL)或外部过载继电器被激活时电源回路的开放。

为了在下述情况发生时将变频器从回路中断开，请在电源与变频器之间安装电磁接触器(主回路用MC)

(1)电机过负载继电器跳闸

(2)变频器内置保护检测器(FL)被激活

(3)断电 (为防止自动重启)

(4)使用制动电阻或制动单元时电阻保护继电器跳闸

在主回路内部不安装电磁接触器的情况下使用变频器时，请安装带有电压拆卸线圈的无保险丝断路器来取代电磁接触

器，并调整该无保险丝断路器的设定以确保上述情况发生时回路的切断。为检测断电或电源故障，请使用低电压继电器

或类似装置。
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10.  4 选购件的应用与功能

以下为变频器VF-AS1用的独立选购件。

 

无保险丝
断路器

(MCCB)

Ｎ.Ｆ 

电机

ＩＭ

电磁
接触器
(MC)

电源

(1) 进线交流电抗器
    (ACL)

(3) 符合CE规格
     的滤波器 

(2) 直流电抗器
     (DCL)

(5) 电机端浪涌电压抑制滤波器
    (仅供400V机种使用)

VF-AS1 

(6) 备用控制电源选购件

(4) 制动电阻 

(4) 制动单元
    (200kW及以上容量机种)

 独立选购件的种类

(1)
 

进线交流电抗器
(ACL)

编号 选购件名 功能、用途

 

 

 

 

 

 

 

 

(2) 直流电抗器(DCL)

 

 

 

 

 

 

(3) 

EMC指令符合噪音

降低滤波器

(EMF3-*****)

制动电阻

制动单元

电机端浪涌电压
抑制滤波器
(仅400V机种)

备用控制电源选购件

 

(4)

(5)

(6)

效     果  

高次谐波抑制 电抗器种类 功率因数
改善 200V, 3.7/4.0kW 以下 其他组合

外部浪涌
电压抑制

 

 

进线交流电抗器 有效 有效

有效

  

直流电抗器 非常有效

有效 有效

非常有效 无效

用于变频器电源侧的输入功率因数改善、减低谐波或者抑制外来浪涌。电源容量在

500kVA以上或者电源容量在变频器容量的10倍以上时、或者同一配电系统中连接

有可控硅整流器利用机器的畸变波发生源、大容量变频器时安装。

在功率因数改善程度上，直流电抗器比交流电抗器更有优势。另外当使用变频器的

设备需要有高可靠性时、推荐与有外来浪涌电压抑制效果的进线交流电抗器一并使

用。

200V/11至45kW机种及400V/18.5kW以上机种标准配置了直流电抗器。

* 使用200V/55kW以上机种及400V/90kW以上机种时请确认与直流电抗器连接。 

   (变频器使用直流电源时无需直流电抗器。)

如 果 正 确 的 安 装 了 E M C 滤 波 器 ， 变 频 器 符 合 E M C 指 令 。 2 0 0 V / 0 . 4 k W 至

200V/7.5kW机种与400V/0.75至400V/500kW机种标准配置了内置滤波器。但是通

过追加EMC 滤波器可以进一步加强原有的内置滤波器的效果。

在需要频繁减速或负载惯量过大的情况下用来缩短减速所需时间。可增加动态制动

过程中的再生能量的消费。 

200kW及以上机种需要另购制动单元。

当通过使用内置高速切换装置的电压PWM变频器来驱动400V级标准电机时，浪涌

电压可能通过电线导致电机绕线组的劣化或损伤。为了防止浪涌电压对电机的影

响，可采取使用绝缘强化电机；在变频器周边安装交流电抗器、浪涌电压抑制滤波

器、正弦波形改善滤波器及类似设备。

注) 当使用波形改善用滤波器时请将载波频率设定在4.0~8.0kHz。

VF-AS1的控制电源由主电路电源供给。备用控制电源选购件用于主电路无法提供

控制电路电源时使用。

该选购件可用于200V及400V机种。

选购件型号: CPS002Z

功能、用途  选购件名 编号

(7) LED延长面板选购件

(带参数拷贝功能)

LCD延长面板选购件

USB通信转换单元 

(用于复数台变频器间

的通信)

通讯线

操作面板

散热片外置选购件

(8)

(9)

(10)

(11)

(12)

 

带参数拷贝功能的扩展操作面板，包括LED显示屏，RUN/STOP键, UP/DOWN键,模

式键, 回车键, 简易键及拷贝模式(COPY MODE)键。 

(当使用本选购件时，请按如下设定: 设定f805(common serial transmission等待时

间) = 0.00(标准设定值)。

使用10号通信电线连接至变频器。

面板型号: RKP002Z

电缆型号:CAB0011 (1米), CAB0013 (3米), CAB0015 (5米)

本LCD操作面板可以被直接安装到变频器单元上，包括LCD显示器, RUN键, 

STOP/RESET键 , 工作转钮, ESC键, 正转/反转键及F1至F4键。 

连接变频器与LCD面板需要特殊的电线。 

面板型号: RKP004Z

LCD电线型号: CAB0071 (1米), CAB0073 (3米), CAB0075 (5米) , CAB00710 (10米)

当使用本单元连接变频器与计算机时，可同时控制复数台的变频器。

· 计算机联机: 通过本单元可以将变频器与高端计算机或专业(FA)计算机连接，因此     

                        可以构筑复数台变频器之间的数据通信网络。

     单元型号: USB001Z

用于RS485/USB通信(变频器与RS485/USB之间的通信转换单元) 

电线型号: CAB0011 (1米), CAB0013 (3米), CAB0015 (5米)

在本操作面板上预置了频率计、频率设定装置、运转/停止(正转/反转)开关。

 (型号: CBVR-7B1)

采用本选购件可降低变频器盘柜内的温度。
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 独立选购件的对应一览表(1/2) 

电压
等级

匹配电机
[kW]

 
变频器型号

EMC滤波器

(*1)

直流电抗器 

(DCL)

动态制动驱动回路

(GTR7)

(*2)

备用控制 

电源选件 

0.4

0.75

1.5

2.2

3.7/4.0

5.5

7.5

11

15

18.5

22

30

37

45

55

75

0.75

1.5

2.2

3.7/4.0

5.5

7.5

11

15

18.5

22

30

37

45

55

75

90

110

132

160

200

220

280

355

400

500

VFAS1-2004PL

VFAS1-2007PL

VFAS1-2015PL

VFAS1-2022PL

VFAS1-2037PL

VFAS1-2055PL

VFAS1-2075PL

VFAS1-2110PM

VFAS1-2150PM

VFAS1-2185PM

VFAS1-2220PM

VFAS1-2300PM

VFAS1-2370PM

VFAS1-2450PM

VFAS1-2550P

VFAS1-2750P

VFAS1-4007PL

VFAS1-4015PL

VFAS1-4022PL

VFAS1-4037PL

VFAS1-4055PL

VFAS1-4075PL

VFAS1-4110PL

VFAS1-4150PL

VFAS1-4185PL

VFAS1-4220PL

VFAS1-4300PL

VFAS1-4370PL

VFAS1-4450PL

VFAS1-4550PL

VFAS1-4750PL

VFAS1-4900PC

VFAS1-4110KPC

VFAS1-4132KPC

VFAS1-4160KPC

VFAS1-4200KPC

VFAS1-4220KPC

VFAS1-4280KPC

VFAS1-4355KPC

VFAS1-4400KPC

VFAS1-4500KPC

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

标准外置

标准外置

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

标准外置

标准外置

标准外置

标准外置

标准外置

标准外置

标准外置

标准外置

标准外置

标准外置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

内置

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

选购件

200V 
级

400V 

(*1): 有关EMC滤波器的型号与作用请参见9.1项。

(*2): 所有机种都需要安装选购件的制动电阻(请参见次页)。

 

级

 独立选购件的对应一览表(2/2)

电压
等级

匹配电机
[kW]

变频器
型号

进线交流电抗器
(ACL)

直流电抗器
(DCL)
(*5)

制动电阻

(*1)

电机端浪涌电压
抑制滤波器

(*4)

备用 
控制 
电源 

(*1):“[ ] ”内的型号为带顶盖选购件。

(*2):400V/200kW及以上容量变频器与外部制动电阻(DGP600系列)组合使用时，需要与内置制动电阻驱动回路的制动单元 (PB7)一并使用。

(*3):本选购件是基于使用600VHIV绝缘电线(连续容许温度: 75℃)的前提。 

(*4):任意的MSF-****Z型号抑制滤波器由一个电抗器、一个电阻及一个电容构成。变频器与电机之间的连线长度应小于300米。

       任意的MSL-****T型号抑制滤波器是内含专用于输出端的浪涌抑制电抗器。变频器与电机之间的连线长度应小于100米(屏蔽电线小于50米)。具体电线的最长长度取决于

       输入电压。

(*5): 使用200V/55kW以上机种及400V/90kW以上机种时请确认与直流电抗器连接。 (变频器使用直流电源时无需直流电抗器。) 

0.4

0.75

1.5

2.2

3.7/4.0

5.5

7.5

11

15

18.5

22

30

37

45

55

VFAS1-2004PL

VFAS1-2007PL

VFAS1-2015PL

VFAS1-2022PL

VFAS1-2037PL

VFAS1-2055PL

VFAS1-2075PL

VFAS1-2110PM

VFAS1-2150PM

VFAS1-2185PM

VFAS1-2220PM

VFAS1-2300PM

VFAS1-2370PM

VFAS1-2450PM

VFAS1-2550P

DCL2-2004

DCL2-2007

DCL2-2015

DCL2-2022

DCL2-2037

DCL2-2055

DCL2-2075

PBR-2007

PBR-2002

—

PBR-2037

PBR3-2055

PBR3-2075

PBR3-2110
200V级

400V级

PFL-2005S

PFL-2011S

PFL-2018S

PFL-2025S

PFL-2050S

PFL-2100S
内   置

PBR3-2150

PBR3-2220

PBR-222W002

DGP600W-B1
[DGP600W-C1]

PBR-2007
MSF-4015Z

MSF-4037Z

MSF-4075Z

MSF-4150Z

MSF-4220Z

MSF-4370Z

MSF-4550Z

PBR-4037

PBR3-4055

PBR3-4075

PBR3-4110

标准外置

PFL-2150S

PFL-2200S

PFL-2300S

PFL-2400S

PFL-4012S

PFL-4025S

PFL-4050S

PFL-4100S 内  置

PBR3-4150

PBR3-4220

PBR-417W008

DGP600W-B2
[DGP600W-C2]

CPS002Z

MSF-4750Z

MSL-4215T

MSL-4314T

MSL-4481T

MSL-4759T

MSL-41188T

PB7-4200K(*2)
DGP600W-B3

[DGP600W-C3]

PB7-4200K(*2)
DGP600W-B4

[DGP600W-C4]

PB7-4400K(*2)
DGP600W-B3

×2(并列)
[DGP600W-C3

×2(并列)]

PB7-4400K(*2)
DGP600W-B4

×2(并列)
[DGP600W-C4

×2(并列)]

标准外置

PFL-4150S

PFL-4300S

PFL-4400S

PFL-4600S

PFL-4800S

PFL-4450S
×2(并列)

PFL-4613S
×2(并列)

VFAS1-2750P75

VFAS1-4007PL

VFAS1-4015PL

VFAS1-4022PL

VFAS1-4037PL

VFAS1-4055PL

VFAS1-4075PL

VFAS1-4110PL

VFAS1-4150PL

VFAS1-4185PL

VFAS1-4220PL

VFAS1-4300PL

VFAS1-4370PL

VFAS1-4450PL

VFAS1-4550PL

VFAS1-4750PL

VFAS1-4900PC

VFAS1-4110KPC

DCL2-4007

DCL2-4015

DCL2-4022

DCL2-4037

DCL2-4055

DCL2-4075

DCL2-4110

DCL2-4150

0.75

1.5

2.2

3.7/4.0

5.5

7.5

11

15

18.5

22

30

37

45

55

75

90

110

132 VFAS1-4132KPC

VFAS1-4200KPC

VFAS1-4220KPC

VFAS1-4280KPC

VFAS1-4355KPC

VFAS1-4400KPC

VFAS1-4500KPC

160 VFAS1-4160KPC

200

220

280

355

400

500
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10.  5 内置选购件

以下为可供选择的内部装置选购件。内部选购件分为两种: 叠加型与插拔型。

 

■Table of optional devices

(1) 扩展I/O(输入/输出)卡1 

     (逻辑输入/输出 + PTC输入)

(2) 扩展I/O(输入/输出)卡2

(同卡1功能 + 模拟输入/输出 

+ 脉冲输入)

选购件名 功能, 用途 型号 种类

ETB003Z 叠加型

叠加型

扩
展
端
子
功
能

通
信
功
能

其
它
功
能

用于扩展输入和输出端子。

用来连接至CC-Link网络。

用来连接至DeviceNet网络

用来连接至 PROFIBUS-DP网络 

用来连接至Modbus TCP 网络

用来连接至Modbus Plus 网络

用来发布电机脉冲序列命令或用于

带传感器矢量控制

ETB004Z

(3) CC-Link通信选项 CCL001Z

DEV002Z

PDP002Z

MBE001Z

MBP001Z

VEC004Z

VEC005Z

VEC006Z

VEC007Z

叠加型

叠加型

叠加型

叠加型

叠加型

插拔型

插拔型

插拔型

插拔型

(4) DeviceNet通信选项

(5) PROFIBUS-DP通信选项

(6) Modbus TCP通信选项

(7) Modbus Plus通信选项

(8) PG反馈选项

     (推拉式12V)

(9) PG反馈选项

     (推拉式15V)

(10) PG反馈选项

     (推拉式24V)

(11) PG反馈选项

     (RS422-5V)

 

■叠加型选购件的功能

(1) 扩展I/O卡1 (逻辑输入/输出 + PTC输出)

多功能可编程接点输入(4点)

多功能可编程开路集电极输出(2点)

多功能可编程继电器接点输出

外部电子热跳闸输入

24V电源输出

-10V电源输出

接点输入公用端子

功    能 内     容

无电压接点输入 (24Vdc-5mA或以下)
Sink逻辑输入 (当公用电压24V时)          Source逻辑输入
　ON: 小于10Vdc 　                                           ON: 11Vdc或以上
　OFF: 16Vdc或以上 　                           OFF: 小于5Vdc

驱动电流: 使用外部电源时最大50mA
                使用内部电源时最大20mA
驱动电压: 12V (最小)至30V (最大)

1C接点配置
250Vac-2A (cosφ=1), 250Vac-1A (cosφ=0.4), 30Vdc-1A

TH+与TH-间的抵抗值
故障: 大约70Ω及以下或大约3kΩ及以上
从故障中恢复: 大约1.6kΩ

24Vdc - 60mA最大

-10Vdc -10mA

接点输入用公用端子

 

 (2) 扩展I/O卡2 (卡1功能 + 模拟输入/输出 + 脉冲输入)

多功能可编程接点输入(4点)

多功能可编程开路集电极输出(2点)

多功能可编程继电器接点输出

差分电压输入

模拟输出

监控器输出

脉冲列输入

外部电子热跳闸输入

24V电源输出

-10V电源输出

接点输入公用端子

24Vdc - 60mA最大

-10Vdc -10mA

接点输入用公用端子

功  能 内     容

无电压接点输入 (24Vdc-5mA或以下)
Sink逻辑输入 (当公用电压24V时) Source逻辑输入
　ON: 小于10Vdc 　                                ON: 11Vdc或以上
　OFF: 16Vdc或以上 　                OFF: 小于5Vdc

驱动电流: 使用外部电源时最大50mA
                使用内部电源时最大20mA
驱动电压: 12V (最小)至30V (最大)

1C接点配置
250Vac-2A (cosφ=1), 250Vac-1A (cosφ=0.4), 30Vdc-1A

电流输入: 20mA或以下
电压输入: 差分电压5V或以下, -10V及以上, +10V及以下

电流输入: 20mA 或以下
电压输入: 0V 至 10V

电压输出: -10V 至 10V, 0V 至 10V
电流输出: 0mA 至 20mA

输入脉冲规格
　电压: 最大 5V 电流: 最大 15mA 频率: 最大 30kHz
　脉冲占空: 50±10%

TH+与TH-间的抵抗值

故障: 大约70Ω及以下或大约3kΩ及以上        从故障中恢复: 大约1.6kΩ

 

■插拔型选购件的功能

PG反馈选项 (8) (9) (10) PG反馈选项 (11)

带传感器矢量
控制运转

型号 VEC004Z, VEC005Z, VEC006Z VEC007Z

速度控制运转:  0速 - 150%转矩

速度控制范围:  1:1000 (1000ppr PG)

转矩控制运转:  转矩控制精度 ±10%

转矩控制范围:  -100% 至 +100%

PG方式 

PG电线长度 最大100米 (互补方式) 最大30米

互补方式, 开路集电极方式 行起动方式

PG用电源
VEC004Z: 12V-160mA
VEC005Z: 15V-150mA
VEC006Z: 24V-90mA

5V-160mA

最大脉冲
输入频率

300kHz及以下

* 如果使用两相的开路集电极, 需要进行事先验证。详细内容请参照相关选购件的用户操作手册。

脉冲占空: 50±10%

推荐编码器

生产商: Sumtak Corporation

型号: IRS360系列

电源: 10.8 to 26.4V

输出方式: 互补输出

电线种类: 双绞屏蔽线
传导电阻: 传导电阻 (Ω/m) x 电线长度 (m) x 2 x 消耗电流(A) < VD (V)
VD (V): 1.0V (VEC004Z, VEC005Z, VEC006Z, 0.3V (VEC007Z)
适用电线: 0.2 to 0.75mm2

* 当使用截面面积为0.2 mm2 的电线时, 编码器的配线长度应为:
最长30m (VEC004Z, VEC005Z, VEC006Z)
最长10m (VEC007Z)
推荐电线: Kuramo Electric KVC-36SB, Furukawa Electric ROVV-SB 

生产商: Sumtak Corporation

型号: IRS320 系列

电源: 5V

输出方式: 行起动方式

脉冲输入电压 12Vdc至24Vdc 行起动 (LTC485或相等规格)

编码器配线
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■安装方法

叠加型装置与插拔型装置的安装方法不同。请根据以下内容正确安装。

叠加型

插拔型

 

根据变频器的机种不同，安装叠加型选件可能导致变频器的宽度变大。

 
 

200V 0.4～45kW 

400V 0.75～37kW 

400V 45～75kW 

200V 55, 75kW 

400V 90～500kW 

标准
+

 1种叠加型选件

标准
+

 2种叠加型选件

标准

最多两种叠加型及1种插拔型选件能被同时安装到变

频器上。但是，两种同样的选件及两种同样的通信

选件不能被同时连接及使用。

注: 此容量的变频器标准装配了

叠加型选件用的罩壳。在安

装选件时请卸除该罩壳。

10.  6 连接直流电源及其他电子设备

除了三相工业用电源之外，单相200V电源(5.5kW及以下机种)以及直流电源也可用于VFAS1变频器。

当使用三相以外电源时请认真阅读以下章节。

 

10.  6.  1  连接单相200V电源

下表显示了使用单相200V电源(200-240V, 50/60Hz)驱动三相电机时应选择使用的变频器的型号。

 

 LP7002-1SAFV 4.0

 LP5102-1SAFV 57.0

 LP2202-1SAFV 5.1

 LP7302-1SAFV 2.2

 LP5502-1SAFV 7.3

单相 

200~240V

50/60Hz

输入电源 匹配电机 (kW) 变频器型号

 LP5702-1SAFV 5.5

注意: 设定参数f608为0 (输入缺相检测模式选择: 无效)。

注意: 设定参数f608为0 (输入缺相检测模式选择: 无效)。

 

10.  6.  2 使用直流电源时

将单相电源连接至VFAS1时注意下述事项 (PA/+ 和PC/-端子)。

 

注1: 中大容量的变频器需要使用选购件-初始充电器(MCR-2550)。

注 2: 200V-75kW及以上、400V-110kW及以上机种需要改变冷却风扇的接线方式。 

注 3: 无须连接直流电抗器至变频器。

 

==> 连接直流电源时的具体说明请参照用户手册(E6581432)中的6.42项。

 

电压等级 变频器型号 初始充电器(选购件) 直流电抗器
改变冷却风扇的

电源连接

VFAS1-2004PL～ 

VFAS1-2150PM 

VFAS1-2185PM～ 

VFAS1-2550P 

200V级

VFAS1-2750P  

不需要

不需要

不需要

不需要

不需要

需要

需要

不需要

不需要

不需要

不需要 不需要

不需要

需要 不需要

需要 不需要

需要 不需要

需要 不需要

不需要

MCR-2550×1

MCR-2550×2 (并列)

MCR-2550×1

MCR-2550×1

MCR-2550×2 (并列)

MCR-2550×3 (并列)

MCR-2550×4 (并列)

MCR-2550×5 (并列)

VFAS1-4007PL～ 

VFAS1-4185PL 

VFAS1-4220PL～ 

VFAS1-4900PC 

   CPK0114-1SAFV

VFAS1-4132KPC～ 

VFAS1-4220KPC 

VFAS1-4280KPC

VFAS1-4355KPC, 

VFAS1-4400KPC 

400V クラス

VFAS1-4500KPC



 

J-13J-12

1010

 

VFAS1-2750P, 4110KPC～4160KPC

■ 风扇消费电量

■ 连接风扇至独立电源

VFAS1 风扇消费电量

 AV007 CPK0614～CPK0114 ,P0572

 AV 0031 CPK0824～CPK0024

 AV 0091 CPK0044 ,CPK5534

 AV 0052 CPK0054

为了将风扇与变压器电源分离并重新连接至端子RO, SO,TO, 接口X1与X4须按下图所示交错连接。

VFAS1-4200KPC～4280KPC

VFAS1-4355KPC, 4400KPC, 4500KPC
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C
A

间
：

约
3.

6V
, A

M
-

C
C

A
间

：
约

3.
6V

, )

 

0
3

0
1

选
择

瞬
停

再
起

动
控

制

瞬
停

不
停

止
控

制

选
择

发
电

制
动

动
作

0:
无

1:
瞬

停
再

起
动

时

2:
S

T
待

机
信

号
投

入
/切

断
时

3:
1+

2

4:
起

动
时

0
3

0
2

0:
无

1:
瞬

停
不

停
止

2:
停

电
时

减
速

停
止

3:
同

步
加

减
速

(同
步

加
减

速
信

号
)

4:
同

步
加

减
速

 (
:同

步
加

减
速

信
号

＋
停

电
时

)

0
3

0
4

0:
无

1:
有

(有
制

动
电

阻
过

负
载

检
测

)

2:
有

(无
制

动
电

阻
过

负
载

检
测

)

 
9

1 .
5

●
 

●
●

/
●

●
/

●
可

不
3

*
 

1.
0/

1.
0

 
9

1 .
5

●
 

●
●

/
●

●
/

●
可

不
 

1/
1

 
Ω

0
0

0
1

～
5.

0
制

动
电

阻
值

 
8

0
3

0

 
9

1 .
5

●
 

●
●

/
●

●
/

●
可

不
30

5
. 

1
8

. 
2

●
 

●
－

/
－

●
/

●
可

不
1/

1
0

5
. 

1
8

. 
1

●
 

●
●

/
●

可
不

1/
1

0 *
 

1
0.

0/
1

0 .
0

 
W

k
０.

0
0

6
～

1
0.

0
制

动
电

阻
连

续
容

许
值

 
9

0
3

0

矢
量

控
制

最
小

设
定

单
位

(面
板

/通
信

)
标

准
出

厂
设

定
值

运
转

时
写

入
可

否
速

度
控

制
转

矩
控

制
P

M
控

制
V

/f
参

考
项

目
参

数
名

通
信

编
号

功
能

调
整

范
围

矢
量

控
制

最
小

设
定

单
位

(面
板

/通
信

)
标

准
出

厂
设

定
值

运
转

时
写

入
可

否
速

度
控

制
转

矩
控

制
P

M
控

制
V

/f
参

考
项

目
参

数
名

通
信

编
号

功
能

调
整

范
围
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2
．

基
本

参
数

[4
/4

]
无

传
感

器
矢

量
／

带
传

感
器

矢
量

（
●

:有
效

，
－

无
效

）
 

 

0
0

0
7

标
准

出
厂

设
定

0:
－

1:
50

H
z标

准
设

定

2:
60

H
z标

准
设

定

3:
标

准
出

厂
设

定

4:
跳

闸
清

除

5:
清

除
累

积
运

转
时

间

6:
型

号
信

息
初

始
化

7:
用

户
设

定
参

数
的

记
忆

8:
7的

再
设

定

9:
累

积
风

扇
运

转
时

间
的

清
除

10
:加

减
速

时
间

设
定

0.
01

秒
～

60
0.

0秒
 *

1

11
:加

减
速

时
间

设
定

0.
1秒

～
60

00
秒

1
 /

 1
 

0
 

不
可

●
/●

●
/●

●
 

●
5

. 
2

0
 

 
0

0
5

0
参

数
表

示
选

择

0:
电

源
投

入
时

标
准

设
定

模
式

1:
电

源
投

入
时

快
速

模
式

2:
仅

快
速

模
式

1
 /

 1
 

0
 

可
 

●
/●

●
/●

●
 

●
5

. 
2

2
 

～
 

－
●

 
●

●/
●

●/
●

 
－

 
－

 
－

参
见

以
下

各
页

内
容

。
扩

展
参

数
 

－

4.
 2

(5
.2

1)
●

 
●

●/
●

●/
●

 
－

 
－

 
－

 
－

变
更

参
数

检
索

 
－

*
1

: 
如

果
t
y
p

被
设

定
为
1
0

, 
通

信
选

项
装

置
D

E
V

0
0

2
Z

, 
P

D
P

0
0

2
Z

, 
IP

E
0

0
1

Z
及

C
C

L
0

0
1

Z
无

法
与

变
频

器
连

接
使

用
(电

脑
软

件
P

C
M

0
0

1
Z

也
无

法
使

用
)。

 

  
  

  
而

且
L

E
D

延
长

面
板

的
选

购
件

(R
K

P
0

0
2

Z
)的

拷
贝

参
数

功
能

也
无

法
正

常
使

用
。

因
此

请
在

设
定

参
数

及
监

控
状

态
下

使
用

本
参

数
。

 3
.扩

展
参

数

[1
] 

频
率

信
号

　
无

传
感

器
矢

量
／

带
传

感
器

矢
量

（
●

:有
效

，
－

无
效

）  

0
1

0
0

低
速

信
号

输
出

频
率

速
度

到
达

指
定

频
率

速
度

到
达

检
测

宽
度

1 .
1 .

6
●

 
●

●/
●

●/
●

 
可

0.
0

 
1

0 .
0/

1.
0

 
z

H  

0
1

0
1

2 .
1  .

6
●

 
●

●/
●

●/
●

 
可

0 .
0

 
1

0 .
0/

1.
0

 
z

H  

0
1

0
2

2 .
1  .

6

1 .
2  .

6

2 .
2  .

6

●
 

●
●/

●
●/

●

●
●

●/
●

●/
●

●
●

●/
●

●/
●

 
可

不
可

不
可

5.
2

 
1

0 .
0 /

1.
0

 
z

H 

 

[2
] 

输
入

信
号

选
择

　
无

传
感

器
矢

量
／

带
传

感
器

矢
量

（
●

:有
效

，
－

无
效

）
 

 
0

1
0

5
 

正
转

/反
转

指
令

同
时

输
入

时
的

执
行

优
先

顺
序

输
入

端
子

的
优

先
选

择

暂
不

支
持

模
拟

输
入

V
I/

II
电

压
/电

流
切

换 模
拟

输
入

A
I2

(选
购

件
)

电
压

/电
流

切
换

0:
反

转

1:
停

止
1

/
1

  
  

  
 1

1
/

1
  

  
  

 0

4 .
2  .

6
●

●
－

 
/

－
 

●/
●

不
可

1
/

1
  

  
  

 0

4 .
2  .

6
●

●
－

 
/

－
 

●/
●

不
可

1
/

1
  

  
  

 0

－
 

－
 

－
 

－
 

－
 

－
 

－
 

*
1

 
0

1
0

6
0:

无

1:
有

 
0

1
0

7

0:
－

 

1:
－

 

2:
－

 

3:
－

 

4:
－

 

5:
－

 

6:
－

 

7:
－

 

8:
－

 

 
0

1
0

8
 

0:
电

压
输

入

1:
电

流
输

入

 
0

1
0

9
0:

电
压

输
入

1:
电

流
输

入

*
1：

暂
不

支
持

功
能

。

0.
0

～

0.
0

～

0.
0

～

矢
量

控
制

最
小

设
定

单
位

(面
板

/通
信

)
标

准
出

厂
设

定
值

运
转

时
写

入
可

否
速

度
控

制
转

矩
控

制
P

M
控

制
V

/f
参

考
项

目
参

数
名

通
信

编
号

功
能

调
整

范
围

矢
量

控
制

最
小

设
定

单
位

(面
板

/通
信

)
标

准
出

厂
设

定
值

运
转

时
写

入
可

否
速

度
控

制
转

矩
控

制
P

M
控

制
V

/f
参

考
项

目
参

数
名

通
信

编
号

功
能

调
整

范
围

矢
量

控
制

最
小

设
定

单
位

(面
板

/通
信

)
标

准
出

厂
设

定
值

运
转

时
写

入
可

否
速

度
控

制
转

矩
控

制
P

M
控

制
V

/f
参

考
项

目
参

数
名

通
信

编
号

功
能

调
整

范
围
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 [
3

] 
端

子
功

能
选

择
　

无
传

感
器

矢
量

／
带

传
感

器
矢

量
（

●
:有

效
，

－
无

效
） 

1 .
3  .

6
●

 
●

●
/

●
●

/
●

可
不

 
6

 
1/

1
 

1
*

常
时

动
作

功
能

选
择

1

输
入

端
子

功
能

选
择

1(
F

)

输
入

端
子

功
能

选
择

2(
R

)

*
3 输
入

端
子

功
能

选
择

4(
R

E
S

)

输
入

端
子

功
能

选
择

5(
S

1)

输
入

端
子

功
能

选
择

6(
S

2)

输
入

端
子

功
能

选
择

7(
S

3)

输
入

端
子

功
能

选
择

8(
R

R
/S

4)

输
入

端
子

功
能

选
择

9(
LI

1)

输
入

端
子

功
能

选
择

10
(L

I2
)

输
入

端
子

选
择

11
(L

I3
)

输
入

端
子

选
择

12
(L

I4
)

输
入

端
子

选
择

13
(L

I5
)

输
入

端
子

选
择

14
(L

I6
)

输
入

端
子

选
择

15
(L

I7
)

输
入

端
子

选
择

16
(L

I8
)

时
常

动
作

功
能

选
择

2

时
常

动
作

功
能

选
择

3

输
出

端
子

功
能

选
择

1(
O

U
T

1)

输
出

端
子

功
能

选
择

2(
O

U
T

2)

输
出

端
子

功
能

选
择

输
出

端
子

功
能

选
择

3(
FL

)

输
出

端
子

功
能

选
择

4(
O

U
T

3)

输
出

端
子

功
能

选
择

5(
O

U
T

4)

输
出

端
子

功
能

选
择

6(
R

1)

输
出

端
子

功
能

选
择

7(
O

U
T

5)

输
出

端
子

功
能

选
择

8(
O

U
T

6)

输
出

端
子

功
能

选
择

9(
R

2)

 
5

3
1

～
0

 
0

1
1

0

1 .
2 .

7
●

 
●

●
/

●
●

/
●

可
不

 
2

 
1/

1
 

1
* 

5
3

1
～

0
 

1
1

1
0

1 .
2 .

7
●

 
●

●
/

●
●

/
●

可
不

 
4

 
1 /

1
 

1
* 

5
3

1
～

0
 

2
1

1
0

 
 

-
-

-
-

-
-

-
-

-
 

3
1

1
0

1 .
2  .

7
●

 
●

●
/

●
●

/
●

可
不

 
8

 
1 /

1
 

1
* 

5
3

1
～

0
 

4
1

1
0

1 .
2  .

7
●

 
●

●
/

●
●

/
●

可
不

0
1

 
1/

1
 

1
* 

5
3

1
～

0
 

5
1

1
0

1 .
2  .

7
●

 
●

●
/

●
●

/
●

可
不

2
1

 
1/

1
 

1
* 

5
3

1
～

0
 

6
1

1
0

1 .
2  .

7
●

 
●

●
/

●
●

/
●

可
不

4
1

 
1/

1
 

1
* 

5
3

1
～

0
 

7
1

1
0

1  .
2 .

7
●

 
●

●
/

●
●

/
●

可
不

6
1

 
1 /

1
 

1
* 

5
3

1
～

0
 

 
8

1
1

0

1 .
2 .

7
●

 
●

●
/

●
●

/
●

可
不

 
0

 
1/

1
 

1
*  

5
3

1
～

0
 

9
1

1
0

1  .
2 .

7
●

 
●

●
/

●
●

/
●

可
不

 
0

 
1/

1
 

1
*  

5
3

1
～

0
 

0
2

1
0

1 .
2 .

7
●

 
●

●
/

●
●

/
●

可
不

 
0

 
1 /

1
 

1
* 

5
3

1
～

0
 

1
2

1
0

1 .
2 .

7
●

 
●

●
/

●
●

/
●

可
不

 
0

 
1 /

1
 

1
* 

5
3

1
～

0
 

2
2

1
0

1 .
2 .

7
●

 
●

●
/

●
●

/
●

可
不

 
0

 
1 /

1
 

1
* 

5
3

1
～

0
 

3
2

1
0

1 .
2 .

7
●

 
●

●
/

●
●

/
●

可
不

 
0

 
1/

1
 

1
* 

5
3

1
～

0
 

4
2

1
0

1 .
2 .

7
●

 
●

●
/

●
●

/
●

可
不

 
0

 
1 /

1
 

1
* 

5
3

1
～

0
 

5
2

1
0

1 .
2 .

7
●

 
●

●
/

●
●

/
●

可
不

 
0

 
1/

1
 

1
* 

5
3

1
～

0
 

6
2

1
0

1 .
3  .

6
●

 
●

●
/

●
●

/
●

可
不

 
0

 
1/

1
 

1
* 

5
3

1
～

0
 

7
2

1
0

1 .
3  .

6
●

 
●

●
/

●
●

/
●

可
不

 
0

 
1/

1
 

1
* 

5
3

1
～

0
 

8
2

1
0

2 .
2 .

7
●

 
●

●
/

●
●

/
●

可
不

 
4

 
1/

1
 

2
* 

5
5

2
～

0
 

0
3

1
0

2 .
2 .

7
●

 
●

●
/

●
●

/
●

可
不

 
6

 
1/

1
 

2
*  

5
5

2
～

0
 

1
3

1
0

2 .
2  .

7
●

 
●

●
/

●
●

/
●

可
不

0
1

 
1/

1
 

2
*  

5
5

2
～

0
 

2
3

1
0

2 .
2  .

7
●

 
●

●
/

●
●

/
●

可
不

4
5

2
 

1 /
1

 
2

*  
5

5
2

～
0

 
3

3
1

0

2 .
2  .

7
●

 
●

●
/

●
●

/
●

可
不

4
5

2
 

1 /
1

 
2

* 
5

5
2

～
0

 
4

3
1

0

2 .
2 .

7
●

 
●

●
/

●
●

/
●

可
不

4
5

2
 

1 /
1

 
2

* 
5

5
2

～
0

 
5

3
1

0

2 .
2  .

7
●

 
●

●
/

●
●

/
●

可
不

4
5

2
 

1 /
1

 
2

* 
5

5
2

～
0

 
6

3
1

0

2 .
2  .

7
●

 
●

●
/

●
●

/
●

可
不

4
5

2
 

1/
1

 
2

*  
5

5
2

～
0

 
7

3
1

0

2 .
2 .

7
●

 
●

●
/

●
●

/
●

可
不

4
5

2
 

1 /
1

 
2

* 
5

5
2

～
0

 
8

3
1

0

*
1：

 调
整

范
围

请
参

照
K

-
42

页
的

表

*
2：

 调
整

范
围

请
参

照
K

-
44

页
的

表

*
3：

 f
1
1
3

无
支

持
功

能
。

 
[4

] 
设

定
端

子
应

答
时

间
　

无
传

感
器

矢
量

／
带

传
感

器
矢

量
（

●
:有

效
，

－
无

效
）

 

 
 

 

3 .
2 .

7
●

 
●

●
/

●
●

/
●

可
不

选
择

输
入

端
子

1应
答

时
间

(F
)

选
择

输
入

端
子

2应
答

时
间

 (
R

)

 *
6

选
择

输
入

端
子

4应
答

时
间

 (
R

E
S

)

选
择

输
入

端
子

5-
12

应
答

时
间

选
择

输
入

端
子

13
-

20
应

答
时

间

选
择

输
入

端
子

17
(B

12
)

选
择

输
入

端
子

18
(B

13
)

选
择

输
入

端
子

19
(B

14
)

选
择

输
入

端
子

択
20

(B
15

)

选
择

输
出

端
子

功
能

10
(R

3)

选
择

输
出

端
子

功
能

11
(R

4)

基
础

频
率

2

基
础

频
率

电
压

2

手
动

转
矩

提
升

量
2

电
子

热
保

护
等

级
2

基
础

频
率

3
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*
4 0 0
.0

1
0

0

*
4

可 可 可 可 可 可 可 可 可 可 可 可 可 可 可 可 可 可 可 可 可 可 可 可

●
/●

●
/●

●
/●

●
/●

●
/●

●
/●

●
/●

●
/●

●
/●

●
/●

●
/●

●
/●

●
/●

●
/●

●
/●

●
/●

●
/●

●
/●

●
/●

●
/●

●
/●

●
/●

●
/●

●
/●

●
/● －

●
/●

●
/●

●
/● －

●
/● －

●
/●

●
/●

●
/● －

●
/● －

●
/●

●
/●

●
/● －

●
/● － － － － －

● ● － － ● ● ● ● － － ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●

● ● － － ● ● ● ● － － ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●

7
. 

3
. 

1

5
. 

1
1

*
1

*
1

7
. 

3
. 

3

7
. 

3
. 

3

7
. 

3
. 

3

7
. 

3
. 

3

*
1

*
1

*
2

*
2

*
2

*
2

*
2

*
2

*
2

*
2

*
2

*
2

*
3

*
3

*
3

*
3

矢
量

控
制

最
小

设
定

单
位

(面
板

/通
信

)
标

准
出

厂
设

定
值

运
转

时
写

入
可

否
速

度
控

制
转

矩
控

制
P

M
控

制
V

/f
参

考
项

目
参

数
名

通
信

编
号

功
能

调
整

范
围

矢
量

控
制

最
小

设
定

单
位

(面
板

/通
信

)
标

准
出

厂
设

定
值

运
转

时
写

入
可

否
速

度
控

制
转

矩
控

制
P

M
控

制
V

/f
参

考
项

目
参

数
名

通
信

编
号

功
能

调
整

范
围

矢
量

控
制

最
小

设
定

单
位

(面
板

/通
信

)
标

准
出

厂
设

定
值

运
转

时
写

入
可

否
速

度
控

制
转

矩
控

制
P

M
控

制
V

/f
参

考
项

目
参

数
名

通
信

编
号

功
能

调
整

范
围
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[7
] 

运
转

频
率

　
无

传
感

器
矢

量
／

带
传

感
器

矢
量

（
●

:有
效

，
－

无
效

）

　
无

传
感

器
矢

量
／

带
传

感
器

矢
量

（
●

:有
效

，
－

无
效

）

　
无

传
感

器
矢

量
／

带
传

感
器

矢
量

（
●

:有
效

，
－

无
效

）

 

1 .
7  .

6
●

 
●

 
－

●/
●

 
可

1.
0

 
1

0 .
0/

1 .
0

 
z

H
０.

0
1

～
0.

0

～
0.

0

起
动

频
率

设
定

运
转

开
始

频
率

运
转

开
始

频
率

滞
后

停
止

频
率

设
定

频
率

指
令

盲
区

频
率

 
0

4
2

0 0
2

4
1

2 .
7 .

6
●

 
●

 
－

●/
●

 
可

0 .
0

 
1

0 .
0 /

1.
0

 
z

H 

2  .
7  .

6
●

 
●

 
－

●/
●

 
可

0 .
0

 
1

0.
0/

1 .
0

 
z

H
０.

0
3

～
0.

0
 

2
4

2
0

1 .
7  .

6
●

 
●

 
－

●/
●

 
可

0.
0

 
1

0 .
0 /

1 .
0

 
z

H
０.

0
3

～
0.

0
 

3
4

2
0

3 .
7 .

6
●

 
●

 
－

●/
●

 
可

0.
0

 
1

0.
0/

1.
0

 
z

H
0.

5
～

0 .
0

 
4

4
2

0

 

[8
] 

直
流

制
动

 

 
 

 

1 .
8 .

6
●

 
●

 
－

●/
●

 
可

0.
0

 
1

0.
0/

1.
0

 
z

H
０.

0
2

1
～

0 .
0

 
0

5
2

0

1  .
8 .

6
●

 
●

 
－

●/
●

 
可

0
5

 
1/

1
 

%
0

0
1

～
0

直
流

制
动

开
始

频
率

直
流

制
动

量

直
流

制
动

时
间

正
反

运
转

直
流

制
动

优
先

控
制

电
机

轴
固

定
控

制

停
止

时
0H

z指
令

输
出

选
择

 
1

5
2

0

1 .
8 .

6
●

 
●

 
－

●/
●

 
可

0.
1

 
1.

0 /
1.

0
 

秒
0 .

0
2

～
0 .

0
 

2
5

2
0

1  .
8 .

6
●

 
●

 
－

●/
●

 
可

 
0

 
1 /

1
:有

效
1

无
效

, 
:

0

:有
效

1
无

效
, 

:
0

 
3

5
2

0

2 .
8  .

6
●

 
●

 
－

●/
●

 
可

 
0

 
1/

1
 

 
4

5
2

0

3  .
8 .

6
 

 
－

●/
－

可
不

 
0

 
1/

1
0:

标
准

(直
流

制
动

)，
1:

0H
z指

令
 

5
5

2
0 0

2
5

6
 

下
限

频
率

连
续

运
转

时
自

动
停

止

时
间

 
9 .

6
●

 
●

●
●

●/
●

●/
●

 
可

0 .
0

 
1 .

0/
1 .

0
0.

0:
无

、
0.

1～
60

0.
0秒

 

[9
] 

点
动

运
转

 

 
  

0
2

6
0

 
0

1 .
6

0
1 .

6

0
1 .

6

●
 

●
 

－ － －

● /
●

● /
●

● /
●

 
可

0.
5

 
1

0.
0/

1.
0

 
z

H
0 .

0
2

～

 
0

2
6

1

 
0

2
6

2

 
1

1 .
6

●
 

●●●

●●

 
－

●/
●

 
可可不

可

1.
000

 
1.

0/
1.

0
 

秒

0
:减

速
停

止
，

1
:惯

性
停

止
，

2
:直

流
制

动
停

止

0
:无

、
1

:面
板

点
动

运
转

模
式

有
效

0.
0

1
～

0.
0

 
4

6
2

0
  

0
2

6
5

 

点
动

频
率

点
动

停
止

模
式

面
板

点
动

运
转

模
式

外
部

接
点

输
入

－
提

升
应

答
时

间

外
部

接
点

输
入

－
提

升
频

率
步

宽

外
部

接
点

输
入

－
降

低
应

答
时

间

外
部

接
点

输
入

－
降

低
频

率
步

宽

升
降

频
率

初
期

值

升
降

频
率

初
期

值
的

改
写

0.
0

～
 

1
1 .

6
●

 
●

 
－

●/
●

 
可

1.
0

 
1

0.
0/

1.
0

 
z

H 

 
1

1 .
6

●
 

●
 

－
●/

●
 

可
1.

0
 

1.
0 /

1.
0

 
秒

0.
0

1
～

0.
0

 
6

6
2

0
  

0
2

6
7

 
0.

0
～

 
1

1 .
6

●
 

●
 

－
●/

●
 

可
1.

0
 

1
0.

0/
1.

0
 

z
H 

 
0

2
6

8
～

1
1 .

6
●

 
●

 
－

●/
●

 
可

0 .
0

1
1 .

6
●

 
●

 
－

●/
●

 
可

1

 
1

0 .
0/

1.
0

 
z

0:
不

改
写

、
1:

电
源

O
F

F
时

、
改

写
f
2
6
8

H 

 
0

2
6

9
 

1
/1

1
/1

1
/1

 

[1
0

] 
跳

频
　

无
传

感
器

矢
量

／
带

传
感

器
矢

量
（

●
:有

效
，

－
无

效
）

　
无

传
感

器
矢

量
／

带
传

感
器

矢
量

（
●

:有
效

，
－

无
效

）

　
无

传
感

器
矢

量
／

带
传

感
器

矢
量

（
●

:有
效

，
－

无
效

）

 

0
2

7
0

 
跳

变
频

率
1

跳
频

幅
度

1

跳
变

频
率

2

跳
频

幅
度

2

跳
变

频
率

3

跳
频

幅
度

3

0.
0～
f
h

H
z

0.
0～

30
.0

H
z

0.
0～
f
h

H
z

0.
0～

30
.0

H
z

0.
0～
f
h

H
z

0.
0～

30
.0

H
z

 
2

1 .
6

●
 

●
 

－
●/

●
 

可
0.

0
 

1
0.

0/
1.

0

0
2

7
1

 
 

2
1 .

6
●

 
●

 
－

●/
●

 
可

0.
0

 
1

0.
0/

1.
0

0
2

7
2

 
 

2
1 .

6
●

 
●

 
－

●/
●

 
可

0.
0

 
1

0.
0/

1.
0

0
2

7
3

 
 

2
1 .

6
●

 
●

 
－

●/
●

 
可

0.
0

 
1

0.
0/

1 .
0

0
2

7
4

 
 

2
1 .

6
●

 
●

 
－

●/
●

 
可

0.
0

 
1

0.
0/

1.
0

0
2

7
5

 
 

2
1 .

6
●

 
●

 
－

●/
●

 
可

0.
0

 
1

0.
0/

1.
0

 [
1

1
] 

多
段

速
运

转
频

率
(8

～
1

5
段

速
)

 

0
2

8
7

～
●

 
●

 
－

● /
●

 
可

0.
0

 
1

0.
0/

1.
0

 
z

H  

0
2

8
8

～
●

 
●

 
－

●/
●

 
可

0.
0

 
1

0.
0/

1 .
0

 
z

H 

0
2

8
9

～
●

 
●

 
－

● /
●

 
可

0.
0

 
1

0.
0/

1.
0

 
z

H 

0
2

9
0

～
●

 
●

 
－

●/
●

 
可

0.
0

 
1

0.
0/

1 .
0

 
z

H  

0
2

9
1

～
2

1  .
5

●
 

●
 

－
● /

●
 

可
0.

0
 

1
0.

0/
1.

0
 

z
H 

0
2

9
2

～
●

 
●

 
－

● /
●

 
可

0.
0

 
1

0.
0/

1.
0

 
z

H  

0
2

9
3

～
●

 
●

 
－

●/
●

 
可

0.
0

 
1

0.
0/

1.
0

 
z

H  

0
2

9
4

 

多
段

速
运

转
频

率
8

多
段

速
运

转
频

率
9

多
段

速
运

转
频

率
10

多
段

速
运

转
频

率
11

多
段

速
运

转
频

率
12

多
段

速
运

转
频

率
13

多
段

速
运

转
频

率
14

多
段

速
运

转
频

率
15

(强
制

频
率

)
～

●
 

●
 

－
●/

●
 

可
0.

0
 

1
0.

0/
1.

0
 

z
H  

[1
2

] 
无

跳
闸

强
化

设
定

[1
/2

]
 

0
3

0
0

 
1.

0~
16

.0
kH

z 
(2

.5
~

8.
0k

H
z)

 *
1

0
.1

/0
.1

 
*
2

 
可

 
●

/●
●

/●
●

 
●

5
. 

1
7

0
3

0
1

 
0:

无
效

, 1
:瞬

停
再

起
动

时

2:
S

T
待

机
信

号
投

入
/切

断
时

,  
  3

:1
+

2,
   

 4
:起

动
时

1
/1

 
0

 
不

可
●

/●
●

/●
●

 
●

5
. 

1
8

. 
1

0
3

0
2

 
瞬

停
不

停
止

P
W

M
载

波
频

率

瞬
停

再
起

动
控

制
选

择

0:
无

效
,  

 1
:瞬

停
不

停
止

2:
停

电
时

减
速

停
止

   
  3

:同
步

加
减

速
(同

步
加

减
速

信
号

)

4:
 同

步
加

减
速

(同
步

加
减

速
信

号
+

停
电

) 
1

/1
 

0
 

不
可

●
/●

－
/－

●
 

●
5

. 
1

8
. 

2 1 .
4

1 .
6

●
 

●
●/

●
●/

●
 

可
 

0
 

1/
1

0:
无

, 1
:1

-
10

次
 

3
0

3
0 0

3
0

4
 

发
电

制
动

选
择

重
试

选
择

过
电

压
限

制
动

作

0:
无

   
   

   
   

   
   

   
   

   
 1

:有
 (

有
制

动
电

阻
过

负
载

检
出

)

2:
有

 (
无

制
动

电
阻

过
负

载
检

出
)

1
/1

 

1
/1

 

0
 

不
可

●
/●

●
/●

●
 

●

2
 

不
可

●
/●

●
/●

●
 

●

5
. 

1
9

0
3

0
5

0:
有

效
   

   
   

   
   

1:
无

效
   

   
   

   
  2

:有
效

 (
短

时
间

减
速

)

3:
有

效
 (

动
态

短
时

间
减

速
)

6
. 

1
4

. 
2

  
  

  
  

本
参

数
已

被
转

记
在

基
本

参
数

中
  

 

*
1

: 
对

于
2

0
0

V
-

5
5

kW
, 

7
5

kW
 及

4
0

0
V

-
9

0
kW

～
2

8
0

kW
机

种
，

载
波

频
率

为
2

.5
～

8
.0

kH
z。

  
  

  
  
*
2

: 
各

容
量

参
数

值
不

同
。

请
参

照
K

-
4

8
页

的
表

。

 
 

 
 

 

矢
量

控
制

最
小

设
定

单
位

(面
板

/通
信

)
标

准
出

厂
设

定
值

运
转

时
写

入
可

否
速

度
控

制
转

矩
控

制
P

M
控

制
V

/f
参

考
项

目
参

数
名

通
信

编
号

功
能

调
整

范
围

矢
量

控
制

最
小

设
定

单
位

(面
板

/通
信

)
标

准
出

厂
设

定
值

运
转

时
写

入
可

否
速

度
控

制
转

矩
控

制
P

M
控

制
V

/f
参

考
项

目
参

数
名

通
信

编
号

功
能

调
整

范
围

矢
量

控
制

最
小

设
定

单
位

(面
板

/通
信

)
标

准
出

厂
设

定
值

运
转

时
写

入
可

否
速

度
控

制
转

矩
控

制
P

M
控

制
V

/f
参

考
项

目
参

数
名

通
信

编
号

功
能

调
整

范
围

矢
量

控
制

最
小

设
定

单
位

(面
板

/通
信

)
标

准
出

厂
设

定
值

运
转

时
写

入
可

否
速

度
控

制
转

矩
控

制
P

M
控

制
V

/f
参

考
项

目
参

数
名

通
信

编
号

功
能

调
整

范
围

矢
量

控
制

最
小

设
定

单
位

(面
板

/通
信

)
标

准
出

厂
设

定
值

运
转

时
写

入
可

否
速

度
控

制
转

矩
控

制
P

M
控

制
V

/f
参

考
项

目
参

数
名

通
信

编
号

功
能

调
整

范
围

矢
量

控
制

最
小

设
定

单
位

(面
板

/通
信

)
标

准
出

厂
设

定
值

运
转

时
写

入
可

否
速

度
控

制
转

矩
控

制
P

M
控

制
V

/f
参

考
项

目
参

数
名

通
信

编
号

功
能

调
整

范
围
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[1
2

] 
无

跳
闸

强
化

设
定

[2
/2

]
无

传
感

器
矢

量
控

制
/带

传
感

器
矢

量
控

制
(●

:有
效

, 
-

:无
效

) 

0
3

0
7

 
基

础
频

率
电

压
选

择

(电
源

电
压

修
正

)

0:
无

电
源

电
压

修
正

(无
输

出
电

压
限

制
)

1:
有

电
源

电
压

修
正

(无
输

出
电

压
限

制
)

2:
无

电
源

电
压

修
正

(有
输

出
电

压
限

制
)
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0
.0

1
%

1 1

0
.1

/0
.0

1

0
.1

/0
.0

1

× × × × × × × × × × ○

●
/●

●
/●

●
/●

●
/●

●
/●

●
/●

●
/●

●
/●

●
/●

●
/●

●
/●

●
/●

●
/●

●
/●

●
/●

●
/●

●
/●

●
/●

●
/●

●
/● - -

● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●

● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●

5.
 1

6 
8.

 3
 

[输
入

端
子

功
能

设
定

1
/2

] 
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

 
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
无

传
感

器
矢

量
控

制
/带

传
感

器
矢

量
控

制
(●

:有
效

, 
-

:无
效

)

 
 

 
功

  能
 

负
逻

辑
 

正
逻

辑
速

度
控

制
转

矩
控

制
PM

控
制

V/
f

=
=

参
考

项
目

 
－

 
－

 
●

 
●

 
●/

●
 

●/
●

 
１

０
 

－
 

●
 

●
 

●
 

●/
●

 
●/

●
 

３
２

 
－

 
●

 
●

 
●

 
●/

●
 

●/
●

 
５

４
 

－
１

*
 

●
 

●
 

● /
●

 
●/

●
 

７
６

 
－

２
*

 
●

 
●

 
●/

●
 

●/
●

 
９

８
 

－
 

●
 

●
 

●
 

－
 

●/
●

 
１

１
０

１
 

－
 

●
 

●
 

●
 

－
 

●/
●

 
３

１
２

１
 

－
 

●
 

●
 

●
 

－
 

●/
●

 
５

１
４

１
 

－
 

●
 

●
 

●
 

－
 

●/
●

 
７

１
６

１
 

●
 

●
 

●
 

●
 

－
 

●/
●

 
９

１
８

１
 

－
 

２
*

 
●

 
●

 
● /

●
 

●/
●

 
１

２
０

２
 

●
 

●
 

●
 

●
 

－
 

●/
●

 
３

２
２

２
 

－
 

●
 

●
 

●
 

－
 

●/
●

 
５

２
４

２
 

－
 

●
 

●
 

●
 

－
 

●/
●

 
７

２
６

２
 

－
 

●
 

●
 

●
 

－
 

● /
●

 
９

２
８

２
 

－
 

●
 

●
 

●
 

－
 

●/
●

 
１

３
０

３
 

－
 

●
 

●
 

●
 

●/
●

 
●/

●
 

３
３

２
３

 
－

 
●

 
●

 
●

 
●/

●
 

●/
●

 
５

３
４

３
 

－
 

●
 

●
 

●
 

－
 

●/
●

 
７

３
６

３
 

－
 

●
 

●
 

●
 

－
 

●/
●

 
９

３
８

３
 

－
 

●
 

●
 

●
 

－
 

●/
●

 
１

４
０

４
 

－
 

●
 

●
 

●
 

－
 

●/
●

 
３

４
２

４
 

－
 

●
 

●
 

●
 

－
 

●/
●

 
５

４
４

４ ４
６

４
７

 
●

/●
 

－
 

●
 

●
 

●
 

－
 

４
８

４
９

 
●

/●
 

－
 

●
 

●
 

●
 

－
 

５
０

５
１

 
●

/●
 

－
 

●
 

●
 

●
 

－
 

５
２

５
３

 
●

/●
 

－
 

●
 

●
 

●
 

－
 

５
４

５
５

 
●

/●
 

－
 

●
 

●
 

●
 

－
 

５
６

５
７

 
●

/●
 

－
 

●
 

●
 

●
 

－
 

５
８

５
９

 
●

/●
 

－
 

●
 

●
 

●
 

－
 

６
０

６
１

 
●

/●
 

－
 

●
 

●
 

●
 

－
 

６
2

６
3 

●
/●

 
－

 
●

 
●

 
●

 
－

 
６

4
６

5 
●

/●
 

●
/●

 
●

 
●

 
●

 
－

 
６

６
６

７
 

●
/●

 
－

 
●

 
●

 
●

 
－

 
６

８
６

９
 

●
/●

 
－

 
●

 
●

 
●

 
－

 

7.
 2

. 
1

*
1

: 
任

意
时

间
有

效
。

*
2

: 
与
c
m
o
d

无
关

, 
并

且
所

有
指

令
都

有
效

。
 

 

无
分

配
功

能
F

: 正
转

指
令

R
: 反

转
指

令
S

T
: 待

机
R

E
S

: 复
位

S
1:

多
段

速
1

S
2:

多
段

速
2

S
3:

多
段

速
3

S
4:

多
段

速
4

点
动

紧
急

停
止

   
   

 
直

流
制

动
   

   
  

加
速

/减
速

切
换

1
加

速
/减

速
切

换
2

V
/f切

换
信

号
1

V
/f切

换
信

号
2

转
矩

限
制

切
换

信
号

1
转

矩
限

制
切

换
信

号
2

P
ID

控
制

关
闭

选
择

模
式

运
转

选
择

1
模

式
运

转
选

择
2

模
式

运
转

持
续

信
号

模
式

运
转

触
发

信
号

外
部

电
子

热
故

障
通

信
优

先
顺

序
取

消
H

D
保

持
运

转
(3

线
运

转
的

停
止

)
P

ID
微

分
/积

分
复

位
P

ID
正

转
/反

转
切

换
强

制
持

续
运

转
指

定
速

度
运

转
加

速
/减

速
暂

停
信

号
断

电
时

同
步

信
号

l
M

y功
能

R
U

N
信

号
自

动
调

谐
信

号
速

度
增

益
切

换

F
M

/A
M

/脉
冲

输
出

监
视

器
输

出

选
项

编
号

通
信

编
号

选
项

编
号

通
信

编
号

功
  

  
 能

单
位

(通
信

)
跳

闸
保

持
速

度
控

制
转

矩
控

制
P

M
控

制
V

/f
参

考
项

目
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[输
入

端
子

功
能

设
定

2
/2

] 
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

 无
传

感
器

矢
量

控
制

/带
传

感
器

矢
量

控
制

(●
:有

效
, 

-
:无

效
)

=
=

参
考

项
目

７
０

７
１

 
伺

服
锁

定
信

号
简

易
定

位
(定

位
环

)
累

积
电

表
显

示
清

除
追

踪
触

发
信

号
轻

负
载

高
速

运
转

许
可

信
号

l
二

进
位

数
据

写
入

升
/降

频
率

(升
) 
＊

1
升

/降
频

率
(降

) 
＊

1
升

/降
频

率
(清

除
) 

松
紧

架
修

正
功

能
关

闭
正

/反
转

选
择

运
转

/停
止

指
令

工
频

/变
频

切
换

频
率

优
先

顺
序

切
换

V
I/

II
端

子
优

先
顺

序
y

指
令

端
子

台
优

先
顺

序
 

参
数

编
辑

可
能

状
态

 
速

度
/转

矩
切

换
最

快
减

速
指

令
预

励
磁

制
动

请
求

制
动

应
答

输
入

横
动

许
可

信
号

●
/●

 
－

 
●

 
●

 
●

 
－

 
７

２
７

３
 

●
/●

 
－

 
●

 
●

 
●

 
－

 
７

４
７

５
 

●
/●

 
－

 
●

 
●

 
●

 
－

 
７

６
７

７
 

●
/●

 
－

 
●

 
●

 
●

 
－

  
－

 
●

 
●

 
●

 
－

 
● /

●
 

９
７

８
７

 
－

 
●

 
●

 
●

 
● /

●
 

● /
●

 
７

８
６

８ ８
８

８
９

９
０

９
１

 
－

 
●

 
●

 
●

 
－

 
●/

●
 

３
９

２
９

 
－

 
●

 
●

 
●

 
－

 
●/

●
 

５
９

４
９

 
－

 
●

 
●

 
●

 
●/

●
 

●/
●

 
９

９
８

９
 

－
 

●
 

●
 

●
 

●/
●

 
● /

●
 

１
０

１
 

０
０

１
 

－
 

●
 

●
 

●
 

－
 

● /
●

 
３

０
１

 
２

０
１

 
－

 
●

 
●

 
●

 
－

 
● /

●
 

５
０

１
 

４
０

１
 

－
 

●
 

●
 

●
 

－
 

●/
●

 
７

０
１

 
６

０
１

 
－

 
●

 
●

 
●

 
●/

●
 

●/
●

 
９

０
１

 
８

０
１

 
－

 
●

 
●

 
●

 
● /

●
 

●/
●

 
１

１
１

 
０

１
１

 
－

 
２

＊
 

－
 

－
 

●/
●

 
●/

●
 

３
１

１
 

２
１

１ １
２

２
 

１
２

３
 

●
/●

 
－

 
●

 
●

 
●

 
－

  
－

 
●

 
●

 
●

 
●/

●
 

●/
●

 
５

２
１

 
４

２
１

 
－

 
●

 
●

 
●

 
－

 
● /

●
 

７
２

１
 

６
２

１
 

－
 

●
 

●
 

●
 

－
 

●/
●

 
１

３
１

 
０

３
１ １

３
４

 
１

３
５

 
●

/●
 

－
 

●
 

●
 

●
 

－
 

7.
 2

. 
1

＊
1

: 
除

非
进

行
加

减
速

切
换

，
加

减
速

时
间

取
决

于
参

数
a
c
c

/d
e
c

的
设

定
。

＊
2

: 
取

决
于
c
m
o
d

。

●
/●

 
－

 
●

 
●

 
●

 
－

 
●

/●
 

－
 

●
 

●
 

●
 

－
 

[输
出

端
子

功
能

设
定

1/
3]

 
 

 
 

 
 

   
   

   
   

   
   

   
   

   
 无

传
感

器
矢

量
控

制
/带

传
感

器
矢

量
控

制
(●

:有
效

, -
:无

效
) 

 f/
V

 
P

M
控

制
转

矩
控

制
速

度
控

制
 

 
 

功
   

能
负

逻
辑

 
正

逻
辑

 f/
V

P
M

控
制

转
矩

控
制

速
度

控
制

功
   

能
负

逻
辑

正
逻

辑

参
考

项
目

 
●

 
●

 
●/

●
 

●/
●

 
LL U

L
LO

W
加

速
/减

速
完

成
指

定
速

度
到

达
故

障
F

L 
(所

有
跳

闸
)

故
障

F
L 

(除
E

F
, O

C
L,

 E
P

H
O

及
O

L2
以

外
)

过
电

流
预

报
警

变
频

器
过

载
预

报
警

电
机

过
载

预
报

警
过

热
预

报
警

过
电

压
预

报
警

主
电

路
低

电
压

报
警

 低
电

流
报

警
过

转
矩

报
警

制
动

电
阻

过
负

载
预

报
警

紧
急

停
止

重
试

中
模

式
运

转
切

换
输

出
P

ID
偏

差
限

制
运

转
/停

止
严

重
故

障
 (

O
C

A
, O

C
L,

 E
F

, 缺
相

,等
)

轻
微

故
障

 (
O

L,
 O

C
1,

 2
, 3

, O
P

)
工

频
/变

频
切

换
输

出
1 

(变
频

器
运

转
输

出
)

工
频

/变
频

切
换

输
出

2 
(公

频
运

转
输

出
)

冷
却

扇
开

/关
点

动
运

转
中

面
板

操
作

/端
子

台
操

作
切

换
累

积
运

转
时

间
报

警
P

R
O

F
IB

U
S

/D
ev

ic
eN

et
/C

C
-

Li
nk

通
信

故
障

正
/反

转
准

备
运

转
1

准
备

运
转

2
释

放
制

动
信

号
在

(预
)报

警
状

态
正

转
速

度
限

制
(转

矩
控

制
)

反
转

速
度

限
制

(转
矩

控
制

)

 
１

０
 

●
 

●
 

●/
●

 
●/

●
 

３
２

 
●

 
●

 
●/

●
 

● /
●

 
５

４
 

●
 

●
 

－
 

●/
●

 
７

６
 

●
 

●
 

● /
●

 
●/

●
 

９
８

 
●

 
●

 
●/

●
 

●/
●

 
１

１
０

１ １
２

１
３

 
●

 
●

 
●/

●
 

●/
●

●
 

●
 

●/
●

●/
●

 
５

１
４

１
 

●
 

●
 

● /
●

 
●/

●
 

７
１

６
１

 
●

 
●

 
●/

●
 

●/
●

 
９

１
８

１
 

●
 

●
 

●/
●

 
●/

●
 

１
２

０
２

 
●

 
●

 
●/

●
 

●/
●

 
３

２
２

２
 

●
 

●
 

●/
●

 
●/

●
 

５
２

４
２

 
●

 
●

 
●/

●
 

●/
●

 
７

２
６

２
 

●
 

●
 

●/
●

 
●/

●
 

９
２

８
２

 
●

 
●

 
● /

●
 

●/
●

 
１

３
０

３
 

●
 

●
 

●/
●

 
●/

●
 

３
３

２
３

 
●

 
●

 
●/

●
 

●/
●

 
５

３
４

３
 

●
 

●
 

－
 

●/
●

 
７

３
６

３
 

●
 

●
 

－
 

●/
●

●
●

－
●/

●
●

●
－

●/
●

 
９

３
８

３
 

●
 

●
 

●/
●

 
●/

●
 

１
４

０
４ ４

２
４

３
 

●
 

●
 

●/
●

 
●/

●
●

●
 

●/
●

 
●/

●
 

５
４

４
４ ４

６
４

７
４

８
４

９
 

●
 

●
 

●/
●

 
●/

●
 

１
５

０
５

 
●

 
●

 
－

 
●/

●
 

３
５

２
５

 
●

 
●

 
●/

●
 

●/
●

 
５

５
４

５
 

●
 

●
 

●/
●

 
●/

●
 

７
５

６
５

 
●

 
●

 
●/

●
 

●/
●

５
８

５
９

 
●

 
●

 
●/

●
●/

●
 

１
６

０
６

 
●

 
●

 
●/

●
 

●/
●

 
３

６
２

６
 

●
 

●
 

●/
●

 
●/

●
 

５
６

４
６

 
●

 
●

 
－

 
●/

●
 

９
６

８
６

 
●

 
●

 
●/

●
 

●/
●

 
１

７
０

７
 

－
 

－
 

●/
●

 
－

 
３

７
２

７
 

－
 

－
 

●/
●

 
－

 
５

７
４

７

7.
 2

. 
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 [

输
出

端
子

功
能

设
定

2
/3

] 
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
  

  
 无

传
感

器
矢

量
控

制
/带

传
感

器
矢

量
控

制
(●

:有
效

, 
-

:无
效

)

 
 

 
 

 

 
７

变
频

器
正

常
输

出
R

S
4

8
5

通
信

故
障

故
障

代
码

输
出

1
 (

6
比

特
输

出
)

故
障

代
码

输
出

2
 (

6
比

特
输

出
)

故
障

代
码

输
出

3
 (

6
比

特
输

出
)

故
障

代
码

输
出

4
 (

6
比

特
输

出
)

故
障

代
码

输
出

5
 (

6
比

特
输

出
)

故
障

代
码

输
出

6
 (

6
比

特
输

出
)

指
定

数
据

输
出

1
 (

7
比

特
输

出
)

指
定

数
据

输
出

2
 (

7
比

特
输

出
)

指
定

数
据

输
出

3
 (

7
比

特
输

出
)

指
定

数
据

输
出

4
 (

7
比

特
输

出
)

指
定

数
据

输
出

5
 (

7
比

特
输

出
)

指
定

数
据

输
出

6
 (

7
比

特
输

出
)

指
定

数
据

输
出

7
 (

7
比

特
输

出
)

轻
负

载
信

号
重

负
载

信
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项　　目

匹配电机 (千瓦/kW)  0.4 0.75 1.5 2.2 3.7/4.0 5.5 7.5 11 15 18.5 22 30 37 45

1.1 1.8 3.0 4.2 6.7 10 13 21 25 29 34 46 55 67

43 43 43 55 55 56 58 60 60 60 60 64 64 64

3.0
(3.0)

4.8
(4.5)

8.0
(8.0)

11
(10.5)

17.5
(16.6)

27.5
(25.0)
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(33)
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(49)
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(64)
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(66)
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(75)
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(88)
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(120)
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(140)

0.5 1 2 3 5 7.5 10

VFAS1-

15 20 25 30 40 50 60

2004PL 2007PL 2015PL 2022PL 2037PL 2055PL 2075PL 2110PM2150PM 2185PM2220PM2300PM 2370PM2450PM

匹配电机 (马力/HP)  

产 品 名  

型    号  

输入容量(kVA)  [注1] 

输出电流(A) [注2] 

输出电压 三相 200V~240V (最大输出电压与输入电压相同)  

150%-1分钟, 165%-2秒.  

外置选购对应(选购件l)  　==> 额定: 参照5.19项 

强制空冷

三相 200~240V-50/60Hz  [注 3] 

  电压 + 10% - 15%  [注4]    频率±5%  

IP20全封闭型(JEM1030)  IP00开放型 (JEM1030)  [注 5]  

内     置 基本滤波器 (不符合欧盟EMC指令)  

外置 (选购件) 内     置  

RAL7016  

内  置 

额定过载电流 

发电制动回路  

发电制动电阻  

电压-频率 

允许波动 

保护方式 

冷却方式 

冷却风扇噪音(dBA) 

颜     色 

EMC滤波器 

直流电抗器 

额
定
值

电
源

电
气
制
动

规　　　　格
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12. 技术规格

12.  1 型号以及各种标准规格

1) 标准规格(中/小容量机种) 
           

电压等级 200Ｖ级

           

电压等级 400Ｖ级

项　　目

匹配电机 (千瓦/kW)  

VFAS1-

匹配电机 (马力/HP)  

产 品 名  

型    号  

输入容量(kVA)  [注1] 

输出电流(A) [注2] 

输出电压 三相 380V~480V (最大输出电压与输入电压相同)  

150%-1分钟, 165%-2秒.  

外置选购对应(选购件l)  　==> 额定: 参照5.19项

强制空冷

三相 380~480V-50/60Hz  [注 3] 

  电压 + 10% - 15%  [注4]    频率±5%  

IP20全封闭型(JEM1030)  IP00开放型 (JEM1030)  [注 5]  

内     置

外置 (选购件) 内     置  

RAL7016  

内  置 

额定过载电流 

发电制动回路  

发电制动电阻  

电压-频率 

允许波动 

保护方式 

冷却方式 

冷却风扇噪音(dBA) 

颜     色 

EMC滤波器 

直流电抗器 

额
定
值

电
源

电
气
制
动

规　　　　格

0.75 1.5 2.2 3.7/4.0 5.5 7.5 11 15 18.5 22 30 37 45 55 75

1 2 3 5 7.5 10 15 20 25 30 40 50 60 75 100

43 43 43 55 56 56 58 60 60 60 64 64 64 64 64

4007PL 4015PL 4022PL 4037PL 4055PL 4075PL 4110PL 4150PL 4185PL 4220PL 4300PL 4370PL 4450PL 4550PL 4750PL

1.8 3.1 4.4 8.0 11 13 21 25 31 37 50 60 72 88 122

2.3
(2.3)

4.1
(4.0)

5.8
(4.6)

10.5
(8.6)

14.3
(13)

17.6
(17)

27.7
(25)

33
(32)

41
(37)

48
(38)

66
(53)

79
(60)

94
(75)

116
(93)

160
(120)

注 1: 200V级机种容量以220V,400V级机种容量以440V为基准进行计算。

注 2: 当PWM载波频率(parameter cf)为4kHz或以下时的数值。 

括弧中的数字为载波频率设定为12kHz 时的额定输出电流。

==>详情参照1.4.4项。 

注 3: 使用200V-15kW或400V-2.2kW并且周围温度高于40℃时, 将PWM载波频率降低到8kHz. 设定f631为1 可防止如A-24所示周围温度导致的         

         变频器过负载。

         外部备用电源可供选择(选购件) (型号: CPS002Z) 

注 4: 当连续运转时(负荷率100%)±10%。

注 5: 200V-18.5kW及以上机种, 400V-22kW及以上机种未配备接线口盖板，开口很大，而且单元内部也未设存放外部电缆的空间。因此当在盘柜外

        安装时，应使用选购件的配线口盖板。
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2) 标准规格(大容量机种)  [注 1]

项　　目 规　　　　格

匹配电机 (千瓦/kW)  55

75 100

VFAS1-

VFAS1-

75

匹配电机 (马力/HP)  

产 品 名  

型    号  2550P

84

221

2750P

109

285

输入容量(kVA)  [注2] 

输出电流(A) 

输出电压 三相 200V~240V (最大输出电压与输入电压相同)  

150%-1 分钟, 165%-2 秒  

内   置

外置选购对应(选购件l)  ==> 额定: 参照5.19项

三相 200~240V-50/60Hz 

电压 + 10%-15%  [注 4]    频率±5%   

IP00开放型 (JEM1030)  [注 5]   

强制空冷

61 72

RAL7016

外置 (选购件) 

本机一体化安装

额定过载电流 

发电制动回路  

发电制动电阻  

电压-频率  [注3]  

允许波动 

保护方式 

冷却方式 

冷却风扇噪音(dBA) 

颜     色 

EMC滤波器 

直流电抗器 

额
定
值

电
源

电
气
制
动

项　　目 规　　　　格

匹配电机 (千瓦/kW)  90 110 132 160 200 220 280 355 400 500

125 150 200 250 300 350 450 550 600 700

4900PC 4110KPC 4132KPC 4160KPC 4200KPC 4220KPC 4280KPC 4355KPC 4400KPC 4500KPC

136 164 197 239 295 325 419 511 578 717

179 215 259 314 387 427 550 671 759 941

61 72 73 73 76 76 76 76 76 78

匹配电机 (马力/HP)  

产 品 名  

型    号  

输入容量(kVA)  [注2] 

输出电流(A) 

输出电压 三相 380V~480V (最大输出电压与输入电压相同)  

150%-1 分钟, 165%-2 秒  

内  置 外置 (选购件) 

三相 380~440V-50Hz     三相 380~480V-60Hz  

电压 + 10%-15%  [注 4]    频率 ±5%  

IP00开放型(JEM1030)  [注 5]  

强制空冷

RAL7016

内    置

本机一体化安装

额定过载电流 

发电制动回路  

发电制动电阻  

电压-频率  [注3]  [注6]  

允许波动 

保护方式 

冷却方式 

冷却风扇噪音(dBA) 

颜     色 

EMC滤波器 

直流电抗器 

额
定
值

电
源

电
气
制
动 外置选购对应(选购件l)  ==> 额定: 参照5.19项

注1: 200V-55kW, 400V-90kW 及以上容量机种请确认已安装直流电抗器。 
       但是, 使用直流电源时无需安装直流电抗器。 
注2: 200V级机种容量以220V,400V级机种容量以440V为基准进行计算。
注3: 外部备用电源可供选择(选购件)(型号: CSP002Z)。
注4: 当连续运转时(负荷率100%)±10%。
注5: 200V-18.5kW及以上机种, 400V-22kW及以上机种未配备接线口盖板，开口很大，而且单元内部也未设存放外部
       电缆的空间。因此当在盘柜外安装时，应使用选购件的配线口盖板。
注6: 4900PC 为三相380~480V-50/60Hz。

           

电压等级 200Ｖ级

           

电压等级 400Ｖ级

3) 通用规格 

        规 格 内 容  项      目

控制方式 正弦波PWM控制

输出电压调整 主电路电压反馈控制。 (可在自动调整/固定/控制功能关闭的三者间切换)

0.01-500Hz. 标准出厂最高频率设定为0.01-60Hz. 

最高频率调整范围30-500Hz。 
输出频率范围

频率设定分解度
0.01Hz: 操作面板输入(60Hz为基准), 

0.03Hz: 模拟输入(60Hz为基准, 11比特/ 0-10Vdc) 

频率设定精度

电压/频率特性

频率设定信号

端子台频率输入

跳频 可设定3处。设定跳跃频率及跳宽。 

上限/下限频率 上限频率: 0-最高频率, 下限频率: 0-上限频率 

PWM载波频率 

PID控制 调整比例增益, 积分时间, 微分时间及滞后滤波。

电压指令输入规格: 直流0 - ±10V 转矩控制

加速/减速时间 0.01- 6000秒。加速/减速时间1, 2, 3及4。自动加速/减速功能。S曲线加速/减速1,2模式。 

直流制动

正转/反转

[注 1]

点动运转 

[注 1]

如选择点动模式可通过面板进行操作。

通过设定参数可通过端子台进行点动操作。

多段速运转

[注 1] 

通过改变S1, S2, S3, RR/S4-CC之间的开关组合,设定频率+15段速运转。

根据设定频率可选择加速/减速时间, 转矩限制及V/f。

重试 保护功能被激活后自行检测主电路元器件并重起。最多可选择10次重起。等待时间调整(0-10秒)。 

软失速 过载时自动降低负载功能。(标准出厂设定: 关闭)

必要时冷却风扇可自动停止以延长使用寿命。

可选择禁止使用停止(STOP)键, 模式(MODE)键等。也可禁止所有的按键操作。 

冷却风扇开/关 

面板键操作开/关(ON/OFF)控制

瞬停不停止控制 利用再生能量在电源故障时也可以保持电机继续运转。(标准设定: 关闭)

瞬停再起动控制 可自动判断空转中的电机的速度及旋转方向并重起电机。 (标准设定: 关闭)

简易模式运转 可从15段速运转中选择2组各8种模式。最多支持16种运转方式。对应端子台操作/重复运转。 

工频变频器切换 可在工频操作及变频器操作间进行切换。

轻负载高速运转 检测出电机的负载为轻负载时，可以提高电机转速，从而提高机械工作效率。

用多台变频器驱动同一负载时，本功能可防止由于分担不平衡而导致负载集中在特定变频器上。 

对于设定的频率指令值，可以用外部的输入信号进行调整。 

负载分担功能

覆盖功能 

保护功能
保
护
功
能

操
作
规
格

控
制
规
格

电子热特性 可在标准电机/变频器专用恒转矩电机(VF电机)间切换，可调整过负载保护及失速防止等级。

关闭1a接点(或断开1b接点),或通过操作面板进行复位。还可通过开关电源进行复位。本功能也可用于保存

或清除跳闸记录。
复位功能

(待续)

模拟输入: 最高输出频率x ±0.2% (在25±10℃)

数字输入: (输出频率x ±0.01%)±0.022Hz)

V/f一定, 平方递减转矩控制, 自动转矩提升, 矢量演算控制, 基本频率调整1, 2, 3, 4 (25-500Hz), V/f 5点任意设

定, 转矩提升调整(0-30%), 起动频率调整(0-10Hz), 停止频率调整(0-30Hz) 

可通过两点设定进行任意设定。对应6种输入方式: 模拟输入(RR, VI/II, RX, AI1, AI2), 脉冲输入 (*AI1, AI2, 脉

冲输入: 选购件)

200V-45kW及以下容量机种, 400V-75kW及以下容量机种:可在1.0至16kHz间调整。

200V-55kW及以上容量机种, 400V-90kW及以上容量机种: 可在2.5 至8kHz间调整

调整制动开始频率(0-120Hz), 制动量(0-100%)及制动时间(0-20秒)。带紧急停止制动功能及电机轴固定控制

功能。

F-CC间关闭时正转, R-CC间关闭时反转, 两者均关闭时反转。PWR-CC断开时惯性停止。通过操作面板及

端子台进行紧急停止操作。 

3kΩ 电位器(可连接至额定值为1-10kΩ的电位器)

0-10Vdc (输入阻抗Zin: 30kΩ) 

0 - ±10Vdc (Zin: 22kΩ) 

4-20mAdc (Zin:242Ω) 

失速防止，电流限制，过电流、过电压，负荷侧短路，负载侧接地故障(注6)，低电压，瞬时停电(15ms以上),

瞬停不停止控制，过负载保护，起动时支路过电流，起动时负载侧过电流，发电制动电阻过电流・过负载，

过热，紧急停止
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(续上页)

项     目 规 格 内 容

警报显示 

故障原因 

监控功能 

自由单位显示

自动检索功能 可自动检索与标准出厂设定值不同的参数。可简便的寻找修改过的参数。 

可将用户自行设定的参数设作为标准设定加以保存。允许用户以自定义的参数进行参数设定。 

可通过可编程输入/输出端子功能菜单内选择正逻辑及负逻辑。 [注 1]  [注 2] 

(标准出厂设定: 正逻辑)

可通过控制端子(CC)与(P24)进行切换。 

(标准出厂设定: (CC))

1c接点输出(250Vac-2A-cosФ=1, 250Vac-1A-cosФ=0.4, 30Vdc-1A)

开路集电极输出(24Vdc, 最大50mA, 输出阻抗: 33Ω)

开路集电极输出(24Vdc, 最大50mA, 输出阻抗: 33Ω)

模拟输出1mAdc满刻度直流电流表或7.5Vdc-1mA电压计 

开路集电极输出(24Vdc, 最大50mA)

RS-485标准2通道配备 (接口: 模块式8P)

选购件：CC-Link, DeviceNet, PROFIBUS-DP, Modbus TCP and Modbus Plus

-10 to +60℃ (Remove the upper cover if 40℃以上时请去除顶盖, max. 60℃)  [Note 4]

-25 to +70℃

5-95% (无结露)

5.9m/s2{0.6G}及以下(10-55Hz) (符合JIS C60068-2-6)

注 1: 16个接点输入端子(其中8个为选购件)为可编程接点输入端子，用户可在136种信号中自由选择。

注 2: 可编程开关(ON/OFF)输出端子可从150种信号中自由选择。

注 3: 可编程模拟输出端子可从55种信号中自由选择。

注 4: 周围温度超过50℃ 的环境中使用变频器时，除去变频器的顶盖并在低于额定电流的条件下使用。 

        (200V-55kW及以上容量机种, 400V-90kW及以上容量机种无须去除变频器的顶盖。)

注 5: 本功能防止变频器输出回路接地故障而导致过电流。

室内使用。海拔: 3000米以下(1000米以上时须降容)。请勿暴露在直射阳光下,腐蚀性气体、爆炸性气体及油雾性气体中。

显示主电路充电中。 

4位7段

LED

用户自定义设定

充电指示灯LED

动力除去安全功能 内置动力去除功能,符合EN954-1 category 3及IEC/EN 61508-1 SIL2。

输入/输出端子输入功能

Sink/source逻辑切换

故障检测信号

低速/速度到达信号输出 

[注 2]

上限/下限频率信号输出 

[注 2]

频率计用输出/

电流表用输出      [注 3]

脉冲列频率输出

通信功能

使用环境

周围温度使
用
环
境

输
出
信
号

显
示
功
能

存放温度

相对湿度

振动

运转中的失速防止, 过负载限制, 过负载, 电源侧低电压, 直流部低电压, 设定故障, 重试中, 上限限制, 下限

限制.

过电流, 过电压, 过热, 负载侧短路, 负载侧接地故障, 变频器过载, 起动时支路过电流, 起动时负载侧过电

流, CPU故障, EEPROM故障, RAM故障, ROM故障, 通信故障, (发电制动电阻过电流/过负载), (紧急停

止), (低电压), (低电流), (过转矩), (电机过负载), (输入缺相), (输出缺相)

括号内项目表示可以选择。

运转频率, 运转频率指令, 正转/反转, 输出电流, 直流部电压, 输出电压, 修正频率, 端子台输入/输出信息, 

CPU版本, 过去跳闸履历, 累积运转时间, 速度反馈, 转矩, 转矩指令, 转矩电流, 励磁电流, PID反馈值, 电机

过负载系数, 变频器过负载系数, PBR过负载系数, PBR负载系数, 输入功率, 输出功率, 输出电流峰值, 直

流部电压峰值, RR/S4输入, VI/II输入, RX输入, AI1输入, AI2输入, FM输出, AM输出, 扩展I/O卡选项CPU

版本, 累积输入功率, 累计输出功率, 通信选项接受计数器, 通信选项异常计数器

显示除输出频率外的显示单位(电机速度, 线速度等), 电流的安培/%切换, 电压的伏特/%切换。　

12.  2 外形尺寸与重量

■外形尺寸与重量

尺寸 (mm)
匹配电机

(千瓦/kW)

匹配电机

(千瓦/kW)
变频器型号

W H D W1 H1 W2 H2 H3 H4
外形图

大致重量 

（kg） 

0.4 0.5

1

2

3

5

7.5

10

15

20

25

30

40

50

60

VFAS1-2004PL 

0.75 VFAS1-2007PL 

1.5 VFAS1-2015PL 

1 3 0 2 3 0 1 5 2 1 1 4 2 2 0 - - - - A 3 

2.2 VFAS1-2022PL 

3.7/4.0 VFAS1-2037PL 
1 5 5 2 6 0 1 6 4 1 3 8 2 4 9 - - - - B 4 

5.5 VFAS1-2055PL 1 7 5 2 9 5 1 6 4 1 5 8 2 8 3 - - - - C 5.5 

7.5 VFAS1-2075PL 2 1 0 2 9 5 1 9 1 1 9 0 2 8 3 - - - - D 7.5 

11 VFAS1-2110PM 

15 VFAS1-2150PM 
2 3 0 4 0 0 1 9 1 2 1 0 3 8 6 - - - - E 14 

18.5 VFAS1-2185PM 

22 VFAS1-2220PM 
2 4 0 4 2 0 2 1 2 2 0 6 4 0 3 - - - - F 21 

30 VFAS1-2300PM 

37 VFAS1-2370PM 

45 VFAS1-2450PM 

3 2 0 5 5 0 2 4 2 2 8 0 5 2 5 - - - - H 41 

55 75 VFAS1-2550P 310
680

(920)
3 7 0 2 5 0 6 5 0 3 2 0 7 5 1 5 0 3 0 J 59 (87) 

75 100 VFAS1-2750P 350
782

(1022)
3 7 0 2 9 8 7 5 8 3 6 0 7 2 1 5 0 3 0 K 72 (103) 

0.75 1

2

3

5

7.5

10

15

20

25

30

40

50

60

75

100

VFAS1-4007PL 

1.5 VFAS1-4015PL 

2.2 VFAS1-4022PL 

1 3 0 2 3 0 1 5 2 1 1 4 2 2 0 - - - - A 3 

3.7/4.0  VFAS1-4037PL 1 5 5 2 6 0 1 6 4 1 3 8 2 4 9 - - - - B 4 

5.5 VFAS1-4055PL 

7.5 VFAS1-4075PL 
1 7 5 2 9 5 1 6 4 1 5 8 2 8 3 - - - - C 5.5 

11 VFAS1-4110PL 2 1 0 2 9 5 1 9 1 1 9 0 2 8 3 - - - - D 8 

15 VFAS1-4150PL 13 

18.5 VFAS1-4185PL 
2 3 0 4 0 0 1 9 1 2 1 0 3 8 6 - - - - E 

16 

22 VFAS1-4220PL 2 4 0 4 2 0 2 1 2 2 0 6 403 - - - - F 21 

30 VFAS1-4300PL 

37 VFAS1-4370PL 
2 4 0 5 5 0 2 4 2 2 0 6 5 2 9 - - - - G 2 9  

45 VFAS1-4450PL 

55 VFAS1-4550PL 

75 VFAS1-4750PL 

3 2 0 6 3 0 2 9 0 2 8 0 6 0 5 - - - - I 4 8  

90 125 

150

200

250

300

350

450

550 

600

700

VFAS1-4900PC 3 1 0
680

(920)
3 7 0 2 5 0 6 5 0 3 2 0 7 5 1 5 0 3 0 J  5 9  ( 8 9 )  

110 VFAS1-4110KPC 3 5 0
782

(1022)
3 7 0 2 9 8 7 5 8 3 6 0 7 2 1 5 0 3 0 K  7 4  ( 1 0 8 )  

132 VFAS1-4132KPC 3 3 0
950

(1190)
3 7 0 2 8 5 9 2 0 3 4 0 7 5 1 5 0 3 0 L  8 2  ( 1 1 8 )  

160 VFAS1-4160KPC 4 3 0
950

(1190)
3 7 0 3 5 0 9 2 0 4 4 0 7 5 1 5 0 3 0 M  1 0 4  ( 1 6 1 )  

200 VFAS1-4200KPC 134 (194) 

220 VFAS1-4220KPC 

280 VFAS1-4280KPC 

5 8 5
950

(1190)
3 7 0 5 4 0 9 2 0 5 9 8 7 5 1 5 0 3 0 N  

136 (204) 

355 VFAS1-4355KPC 

400 VFAS1-4400KPC 
8 8 0

1150
(1390)

3 7 0 4 1 8 1 1 2 0 8 9 0 7 5 1 5 0 3 0 O  260 (370) 

500 VFAS1-4500KPC 1 1 0 8
1150

(1390)
3 7 0 5 3 3 1 1 2 0 1 1 2 0 7 5 1 5 0 3 0 P  330 (462) 

电压等级

200V 

400V 

注:括号(  )中数值包括一体化安装直流电抗器。
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■外形图
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13. 请求维修服务前－跳闸信息及其对策  

13.  1 跳闸的原因显示以及警报显示的内容和对策

当发生异常情况时，请首先依照下表进行故障诊断。

诊断结果为需要更换零部件、或者无法按照以下内容解决跳闸问题时、请与销售商联系。

[跳闸信息]
故障代码 内  容 可能的原因 对  策

＊ 加速期间过电流

·加速时间acc偏短。

·V/f设定不当。

·发生瞬停时，对尚在旋转的电机

    输入了重新起动的指令。

·使用了特殊电机(阻抗小)。

·手动转矩提升量vb过大

·延长加速时间acc.

·确认V/f参数设定

·使用uvs(自动重起)与uvc(瞬停不停止控制).

·提高载波频率cf.

·降低vb设定值.

·以130为目标降低f601(失速防止等级)的设定值.

·Icf(载波频率)设定过低时(2kHz及以下),提高设定

    值.

＊ 减速期间过电流 ·减速时间dec过短. (减速期间) ·延长减速dec.

＊
恒速运转期间
过电流

·负载急剧变化.

·负载异常.

·主电路元器件故障.

·过热保护被激活.

·主电路元器件故障(U相). ·请求维修服务

·请求维修服务

·请求维修服务

·减少负载的波动.

·检查负载装置(被驱动装置).

·请求维修服务.
·检查冷却风扇是否正常.
·检查冷却风扇控制模式参数f620.

注） ， ， 
            起因于上述
以外原因时.

＊
U相支路短路

＊ V相支路短路 ·主电路元器件故障(V相).

＊ W相支路短路 ·主电路元器件故障(W相).

起动时负载侧

过电流

·输出主电路绝缘或电机故障.

·电机阻抗过小.

·驱动电路板损毁.

·检查电线等是否有绝缘不良现象.

·请设定起动时短路检测选择参数f613.

·如果在电机未配线状态下发生时，可能变频器异

   常，请求维修服务。

 

·确认变频器与电阻间的连线状态.

·请求维修服务.

·确认电阻是否连接.

·无须再生电阻时将pb设定为0.

 

过热

·冷却扇没旋转.

·周围温度过高.

·风扇的通风口被堵.

·其他的发热物体接近.

·设备内的热敏电阻断线.

 
 

 

·变频器充分冷却后进行复位并重启.

·变频器运转中风扇不旋转时、则需要更换风扇.

·确保变频器周围有足够的散热空间.

·在变频器附近不要放置发热物体.

·请求维修服务.

外部输入电子热

跳闸停止指令

·因电机过热，请确认输出至电机的电流是否超过电

   机的额定电流.

＊ ～ , ～ 显示时，主电路元件异常的可能性比较高，因此必须切断电源否则无法复位。

(待续)

发 电 制 动 元 器

件过电流

(110kW及以上

容量机种)

·PB-PC/+ 间短路.
·连接了最小容许电阻值以下的电阻
·参数pb被设定为1或2并且未连  
   接到再生电阻或变频器与电阻间连 
   线断线。

·叠加选项卡向控制输入端子PTG  

   输入了信号.

·从外部控制装置输入了电子热跳 

   闸的指令(输入端子功能:46或47).

当
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故障代码 内  容 可能的原因 对 策

变频器过负载

·急剧加速.

·直流制动量太大.

·V/f设定不当.

·发生瞬停时，对正在旋转的电机输

  入了重起信号.

·负载过大.

 

·延长加速时间acc.

·减小直流制动量f251并缩短直流制动

   时间f252.

·确认V/f参数设定.

·使用uvs(自动重起)与uvc(瞬停不停止控制).

·使用更大容量的变频器.

电机过负载

·V/f设定不当.

·电机处于锁定状态.

·在低速领域的连续运转.

·电机的过负载运转.

 

·确认V/f参数设定.
·确认负载(装置).
·根据电机低速领域过负载耐量、确认olm的设定
   并调整参数f606.
·减少直流制动量f251并缩短直流制动时间
 f252.

发电制动

电阻过负载

·急剧减速.

·发电制动量过大.
 

·延长减速时间dec.
·提高发电制动电阻器的容量（瓦特），调整PBR
   容量参数pbcp.

加速期间过电压
·插入合适的输入电抗器.

·使用uvs(自动重起)与uvc(瞬停不停止控制).

 
 
 
 
 

减速期间过电压
 

 

 

恒速运转期间

过电压

·插入合适的输入电抗器.

·安装发电制动电阻器.

 
 
 
 
 

＊ 过转矩

·检查系统是否异常.

·检查是否过负载或者制动系统处于关闭状态.

 

＊ 低电流 

＊ 主电路电压下降

紧急停止

 *可以选择有无参数跳闸.

·输入电压发生异常波动.
(1)电源容量在500kVA以上.
(2)用于改善功率因数的电容器存 
    在开合动作.
(3)使用可控硅的其他机器接在了 
    同一电源上.

·瞬停发生时、对正在旋转的电机    
   输入了重起指令.

·减速时间dec偏短(再生能量过大).

·发电制动电阻的电阻值偏大.

·发电制动电阻动作pb设定为关闭

    过电压限制动作f305设定为关 

    闭.

·输入电压发生异常波动.

(1)电源容量在500kVA以上.

(2)用于改善功率因数的电容器存在 

    开合动作.

(3)使用可控硅的其他机器接在了同

    一电源上.

·输入电压发生异常波动.
(1)电源容量在500kVA以上.
(2)用于改善功率因数的电容器存在 
    开合动作.
(3)用可控硅的其他机器接在了同一 
    电源上.

·电机在负载的影响下以超出变频器 
   输出频率以上的频率运转并进入再 
   生状态.

·运转期间负载转矩达到过转矩检测  
    等级.
·失速防止功能持续并超过f452 
    设定时间.

·运转期间输出电流低于低电流检测   
    等级.

·输入电压(主回路部)过低.
·电源故障导致低电压状态持续并超 
    过f628所设定的低电压检测时 
    间.

·在自动运转期间或远端运转期间用 
    面板进行了停止操作.
·从外部控制装置有停止指令输入
    (输入端子功能：20, 21).

·请进行复位操作.

·确认系统内的原有检测等级(f611).

·如设定无误,则请求维修服务.

·确认输入电压.

·调整uvc(瞬停步停止控制), uvs(自动重启控 

   制), 及f628(低电压检测时间).

·延长减速时间dec.

·安装发电制动电阻.

·减小发电制动电阻值。(同时也修正pbr的值)

·合理设定发电制动模式参数pb.

·合理设定过电压限制动作f305.

·插入合适的输入电抗器.

 (续上页)

EEPROM故障

故障代码 内  容 可能的原因 对  策

 写入各种数据时发生错误.
·重新接通电源。如果重新接通电源后仍无法恢复，
   则请求维修服务.

初始读出异常
·内部数据异常.
·参数typ设定过程中发生了电源
    故障.

·请求维修服务.
·请再度设定typ。如果无法重新恢复，则请求维
    修服务.

初始读出异常 ·内部数据异常. ·请求维修服务.

接地故障 ·输出电缆或者电机发生接地. ·检查配线及机器是否发生接地.

·检查主电路输出配线以及电机输出侧是否缺相.

·使用输出缺相检测参数f605.

·检查输出主电路输入配线是否缺相.

＊ 输出缺相 ·主电路输出侧缺相.

＊ 输入缺相 ·主电路输入侧缺相.

本体RAM故障 ·控制用RAM故障. ·请求维修服务.
本体ROM故障 ·控制用ROM故障. ·请求维修服务.
CPU故障 ·控制用CPU故障. ·请求维修服务.

外部控制器件
运转指令的中断

·不能进行正常通信的时间超过
   f803设定时间.

·检查远程控制装置及电线等.

·请求维修服务.

·请求维修服务.

·确认选购件的连接情况.

·参照6.42项.

门阵列故障 ·主门阵列异常.

输出电流检测器
异常 ·输出电流检测器故障.

选购件故障

调谐故障 

·选购件发生故障.

   (例如通信装置[叠加型选购件])

·使用了比变频器容量小 2 个数量

   级以上的电机. 

·接有三相诱导电机以外的负荷. 

·在电机运转期间进行了调谐.

·确认电机是否连接. 

·确认电机是否停止. 

·如果进行自动调谐1后依然报错时请进行手动调谐.

调谐检测错误

电机常数值错误

·确认电机是否连接. 

·确认电机是否停止. 

·如果进行自动调谐1后依然报错时请进行手动调谐.

 

·认电机是否停止. 

·如果进行自动调谐1后依然报错时请进行手动调谐.

*可以选择有无参数跳闸.

(待续)(待续)

·f410,f411(*2),f412及 

f413(*2) 的一部分在自动调谐

过程中无法被探知.

·使用了比变频器容量小 2 个数量

级以上的电机. 

·接有三相诱导电机以外的负荷.

·在没有连接电机时进行了调谐.

·变频器～电机之间的配线长度超

过30m以上.

·电机运转期间进行了调谐.

·f410 ,f411(*2),f412及 

f413 (*2)的一部分数值超过了

正常值的上限.

·使用了比变频器容量小 2 个数量级

以上的电机.. 

·接有三相诱导电机以外的负荷.

·变频器～电机之间的配线长度超过

30m以上.

·电机运转期间进行了调谐.
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故障代码 可能的原因 对  策

电机常数

设定错误

内 容

以下电机铭牌常数输入错误. 
·基本频率1 vl
·基本频率电压1 1vlv
·电机额定容量f405
·电机额定电流f406
·电机额定转速f407

·确认正确的输入电机铭牌内容.

变频器型号错误
·是否更换了控制主板?
  (主电路或者驱动主板)

·如果更换了主板请将typ设定为6.

模拟输入端子
过电压

·模拟输入承受了额定电压以上的
   电压.

·请输入额定电压以内的电压.

程序异常

编码器故障

·确认编码器配线.

·确认参数f376的设定是否与编码器的A相及B相

   的连接相匹配.

速度异常(过速)
 

·确认f622~ f624的设定

·确认编码器配线.

·在过电压限制运转状态下请安装发电制动电阻.

·与电机进行连接.

端子输入异常
·VI/II输入信号的断线.

·端子台主版脱落

·P24 过电流

 

·确认VI/II输入信号.

·将控制端子台安装到变频器上.

·确认P24端子是否被CC或者CCA短接.

CPU2通信异常 · CPU2通信发生异常. ·请求维修服务.

V/f 控制故障

CPU1故障 ·控制CPU发生软件故障. ·请求维修服务.

·请求维修服务.

·请求维修服务.

逻辑输入电压
异常

·异常电压被输入到控制逻辑输入端
   子上. ·检查连接到输入端子上的逻辑信号.

选购件1故障

选购件2故障

停止位置保持

错误

·选购件1故障.

·选购件2故障.

 

(待续) 

·输入端子没有被输入来自系统的

信号.

·输入端子功能(130,131)未被

设定.

·未使用制动应答功能时将f630

设定为0.0以外的数值.

·输出电压/输出频率之比与电机额

定值相比过高.

·在没有进行参数设定(自动调谐)的

情 况 下 使 用 矢 量 控 制 模 式

(pt=2,3,4,7 or 8).

·电机在减速时处于过励磁状态.

·电机定数1(转矩提升) f410设

定值过大.

·电机在刹车抱紧时启动.

·停止位置保持控制发生了偏差错
误. 

·由f381设定的停止位置调整范
围过窄。

·蠕变速度过快.

·确认编码器配线.

·调整比例P增益f362.

·加大f381的设定.

·降低蠕变速度.

·根据电机额定值设定基本频率电压vlv及基本

频率vl.

· 在 V / f 控 制 模 式 下 根 据 6 . 2 2 项 所 述 选 择

pt=2,3,4,7 or 8, 并且设定自动调谐用参数.

·当变频器在减速过程中因为V/f控制故障(e-20) 跳

闸,并且此时f305(过电压限制运转)被设定为2 

或3时,降低f319(再生过励磁上限)的设定值.

·如变频器在低频率跳闸时, 减小f410的设定值

·如果变频器在制动过程中跳闸, 请将制动释放时间

提前.

·编码器电路断开.

·编码器配线错误.

·速度异常 (变频器或编码器异常)

·过电压限制运转导致过速

·在未连接电机的情况下使用制动

功能

·确认程序是否正确.

·将输入端子设定为130或者131.

·当无须使用系统支持程序时设定为0.0.

(续上页)

内部电路故障 

·电机控制CPU故障.
·驱动电路板损毁. 
·电路故障.
·在pt=2,3,4,7,8以外的模式下
    使用制动功能

·请求维修服务l.

·在pt=2,3,4,7,8模式下使用制动功能.

 
 

备用控制电源

低电压故障

·+SU与CC端子间的控制电压过低.

·+SU 与CC端子间的控制电源未连

    接.

·参数f647未被正确设定.

·确认SU与CC端子间的电压是否为DC20V或者更高.

·如备用控制电源未被连接至SU与CC端子间请将

 f647设定为0.

   因此原因导致跳闸时请进行复位操作.

失步(仅限PM 

电机)

动力除去故障 ·动力除去电路故障. ·请求维修服务.

·电机轴锁定.

·输出缺相.

·施加冲击负载.

·解除电机轴的锁定状态.

·检查电机与变频器间的配线.

注: 变频器发生除上述以外的跳闸时，请和我们联系. 

[警报] 以下仅为信息,不发生跳闸.

ST信号关闭

(OFF)

PWR信号关闭 
(OFF) ·PWR端子被断开. ·关闭PWR-P24回路.

·ST端子(端子被分配为ST功能)被

   断开.

·确认SW1选择

·关闭ST-CC回路(Sink逻辑)

·关闭ST-P24/PLC回路(Source逻辑)

故障代码 内 容 可能的原因 对  策

 

备用控制电源

低电压

·+SU, CC之间的控制电源电压过低.

·控制电源未连接至+SU, CC之间.

·f647未被正确设定.

·确认SU与CC端子间的电压是否为DC20V或者更高.

·如备用控制电源未被连接至SU与CC端子间请将 

 f647设定为0.

   当故障代码表示为coff时请关闭变频器电源后

   重新启动.

主电路低电压

· R, S,T之间的电压过低.

·突入电流抑制电路或直流电路保

   险丝发生故障.

·检查主电路的电源电压. 

    如果电压正常则变频器需要修理.

·请求维修服务.

·变频器正在自动重启过程中.

   注意负载机器可能突然起动.

·将点1与点2的频率设定信号的间隔拉大.

重试

频率点设定报警

按键故障警报

可清除表示

·同一按键被持续按超过20秒.               ·检查操作面板.               

·变频器正在重试中.

·发生瞬停.

·点1与点2的设定频率信号过于接近

紧急停止可能
表示

/
设定值异常警报

故障代码及数据

交错显示.

直流制动 ·直流制动正在进行中 ·如无故障该信息会在几十秒内自动消失[注]

电机轴固定控制 ·电机轴固定控制正在进行中.
·如该信息在输入停止指令后自动消失即表示变频器

   并无故障 (ST (被分配了ST功能的端子-CC间断开).

(待续)
 

prf

prf

·本信息在故障代码显示后连续按
停止键时显示.

·跳闸显示时输入端子的RES信号
为ON.

·可通过操作面板停止自动控制运
转或远程控制模式.

·数据读出或写入时发现异常. ·确认设定是否正确.

·按停止键实行紧急停止. 欲取消紧急停止按任意
其它键.

·再次按停止键以清除跳闸.

·关闭输入端子的RES信号.
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画面显示位数
溢出

参数初始化

自动调谐1中

·如果数秒～数十秒后显示消失，则无异常.

·正在进行自动调谐1.

· f256的自动停止功能动作中.

· uvc(瞬停不停止控制)的减速
    停止功能被激活.

·auh组内的开头以及最后结尾

   数据.
·按模式键可以退出.

·频率指令值为下限频率(LL)＋0.2Hz以上时、

    或者运转指令变为停止时被解除.

·复位或者重新输入运转信号进行再起动.

·如果数秒后显示消失，则无异常.

下限频率连续
运转时自动停止

瞬停减速停止
功能激活

／

显 示 首 个
    /
最 后 数 据

教 授 进 行 中  
·制动程序运转或轻负载高速运转

   的教授功能正在实行中.

·制动运转教授功能未能成功实.

·负载过重.

·发生运转故障.

·取消教授, 将教授设定用参数f329设定为0.

·制动信号输出(68, 69)未被分配到控制输出

   端子. 

·制动功能模式选择参蛇 (f341)未被设定. 

·当在提升负载时运行了教授功能.

·请确认轻负载高速教授功能是否正确实行. 

    ==> 参见6.16项. 

制动程序

教授故障

轻负载高速
教授功能错误

·在进行轻负载高速教授过程中发

   生故障. 

轻负载高速教授
过负载故障

允许临时按键

操作

·检查负载. 

·检查电机常数设定. 

注: 用输入端子选择直流制动(DB)开关ON/OFF功能时、其端子与CC间断开后，“db”显示如果消失则为正常。.

 

[预报警显示]

过电流预报警 与oc(过电流)相同 与oc(过电流)相同

过电压预报警
到达PBR动作等级

与op(过电压)相同

PBR动作时p闪烁并非异常.

与op(过电压)相同

PBR动作时p闪烁并非异常.

过负载预报警 与ol1和ol2(过负载)相同

和oh(过热)相同 和oh(过热)相同

与ol1和ol2(过负载)相同

过热预报警

通信故障

 

如果两个或者两个以上故障同时发生, 以下警报会出现并反复闪烁.

cp, pl, lh, cpl, ……, cplh

闪烁警报c, p, l, h, t以从左向右的顺序依次显示.

故障代码 可能的原因 对  策内 容

·频率等的显示位数超过了面板所能
显示的位数.

   (数字表示溢出的位数.)

·变频器系统与计算机的连接中发生

传输错误.

·在变频器之间的通信(从机侧)发生

各种传输错误。超时或主侧跳闸.

·关于发生各种传输错误时所应采取的

对策，请参阅6. 36项指定说明书.

·检查变频器主机.

·在进行轻负载高速教授过程中提升
负载. 

·电机常数 (vl, vlv, f405至 

f413)未被正确输入. 

·用f737进行禁止按键操作期
间、如果连续按输入键超过5秒
就会显示该信息.

·在该状态下可以进行任意的按键操作. 希望再次
禁止按键操作时请关闭电源后在此打开电源重启
变频器.

·正在将参数初始化为标准出厂设   
定.

·为显示频率请降低放大率（f702）。（即  

使在溢出状态下设定值也是有效的.)

故障代码 可能的原因 对  策内 容

 13.  2 跳闸时的变频器的复位方法

如果变频调速器因故障或异常等原因而跳闸，务必请首先排除跳闸原因，然后再进行复位。如果未排除跳闸原因，则

还会发生跳闸。请特别注意。

 

跳闸的复位方法, 可用下列任意一种操作进行复位

 

(1) 切断电源 (直至 LED 指示灯熄灭.)

     ==> 参见6.33.2项 (变频器跳闸保持选择f602).

(2) 使用外部信号 (短接控制端子台上的RES与CC → 开放)

(3) 使用操作面板

(4) 使用通信功能 

     ==> 详情参见6.42项中指定的通信装置使用说明书 
 

 利用面板按键进行复位操作的步骤如下.

1.确认面板LED处于跳闸显示状态。没有出现跳闸显示时按模式(MODE)键进行跳闸显示操作。

2.按停止(STOP)键并确认出现“clr”显示。

3.如跳闸原因已解除，再次按停止(STOP)键可使变频器复位。

当任意过负载保护功能 [ol1: 变频器过负载, ol2:电机过负载, olr: 发电制动电阻过负载]被激活时，在变频器

默认的冷却期间结束之前无法通过外部装置的复位信号或者面板按键操作进行复位。 

: 跳闸后约30秒

: 跳闸后约120秒

: 跳闸后约20秒

       
 

标准默认冷却期间　…

 

注意: 当CPU1版本为Ver.106或以后版本时，ol1与ol2可在冷却期间内进行复位。但是请注意在标准默认冷却

         期间内变频器处于易跳闸状态。

 
如变频器因为过热(oh)而跳闸， 因为检出的过热状态是基于变频器的内部温度，所以请在变频器完全冷却之后再

进行复位操作。

 

―注意― 

当希望紧急复位时、也可通过切断电源后再次打开电源以进行复位。但是如果频繁进行此操作可能给设备

及电机造成损伤、使用时请注意。
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 13.  3 当无跳闸显示但电机不运转时...

当没有跳闸显示电机却无法运转时，可按下列顺序进行检查。

电机不运转.

7段LED是否显示? 检查电源与MCCB. 电源是否正常供电? 请正确供电.

请求维修服务.

是否闪烁? 主电路电源处于低电压状态.检查输入电压. 如果接有直流电抗器也同时

检查其配线。

==> 有关监控输入电压请参见8.2.1项.

是否显示?

是否有故障代码或信息显示?

==> 参见13.1项. 

确认、清除故障原因后进行复位操作。

==> 有关复位操作参照13.2项。 

          及故障信息是否
交错显示?

变频器正在重试中。该重试功能可通过正常停止、紧急停止运转或关闭变频器

电源而取消。

·选择了面板操作模式时 ... 按运转(RUN)键开始操作。
·确认操作面板的运转频率是否被正确设定  ==> 参见3.2.2项。
·如果选择了其他操作模式时 ... 改变指令模式选择参数cmod的设定.
    ==>参见5.5项。

·选择了面板操作模式时... 将指令模式选择参数cmod设定为1.

    ==> 参见5.5项。

·如果选择了其他操作模式时... 检查外部操作指令是否输入。输入端子的设定

    状况可通过监控器确认。==> 参见8.1项。

·确认参数f105的设定内容。 ==> 参见6.2.1项。

·确认频率设定信号未被设定为零.

·确认频率设定信号参数cmod, f200, f207及f208的设定内容. 

    ==>参见5.5项。

·确认频率设定信号点1及点2的设定。==> 参见7.3项。

·确认起动频率不高于运转频率。 ==> 参见6.7项。

·确认频率设定(多段速运转频率等)未被设定为零。

·确认电机负载正常或未被锁定。 

    →如有必要请减少负载量。

是否被显示?

运转(RUN)键指示灯是否点亮?

 

 

 

使用参数显示功能及状态监控功能以确定原因。
==> 参数显示功能请参照11项、状态监控功能请参照8项。 

 

 

是 :

否 :

 

·确认控制端子台是否连接至变频器. 

·当选择sink逻辑时(SW1: SINK), ST 与CC间处于断开状态。请关闭CC与被

分配了ST (待机)功能的端子之间的回路。==> 参见7.2.1项。

·当选择source逻辑时(SW1: SOURCE), ST 与P24间处于断开状态.。请关闭

P24 与被分配了ST (待机)功能的端子之间的回路。

 13.  4 其他故障的原因和对策

下表列出了其他故障, 其可能的原因及对策。

故  障 原因及对策

电机运转方向错误
·改变输出端子 U、V 和 W 的相序。
·改变外部运转信号的正转和反转信号输入。
    ==>请参阅7. 2项(控制端子功能的分配).

电机旋转但速度不发生变化

·负载过大。

    减小负载.

·软失速功能被激活。

    关闭软失速功能。 ==> 参见5.14项。

·最高频率fh及上限频率ul设定过低。

    提高最高频率fh及上限频率ul的设定值.

·频率设定信号设定过低。

    检查设定值, 回路, 电线等。

·检查频率设定信号参数的设定特性(点1及点2设定) ==> 参见7.3项。

·基本频率电压1 vlv过低。

·如果电机转速偏低, 检查是否因为转矩提升量过大而导致失速防止功能被激活。

    调整转矩提升量 (vb)及加速时间(acc)。==>参见5.7与5.2项。

电机无法平稳加速或减速
·加速时间(acc)或减速时间(dec)设定过短。
    增加加速时间(acc)及减速时间(dec)。

电机电流偏大
·负载过重.
    减小负载。
·如果电机转速偏低, 检查转矩提升量是否过大。==>参见5.7项。

相对于指定速度，电机转速

偏高或偏低

·电机的额定电压有误。
    使用符合电压要求的电机。
·电机端子电压过低。

    检查基本频率电压参数(vlv)的设定。
    ==> 参见5.8项。
    改用较粗的电线。
·齿轮箱等的减速比不正确。
    调整齿轮等的减速比。
·输出频率的设定不正确
    检查输出频率范围的设定情况。
·调整基本频率。==>参见5.8项。

运转中电机速度波动

·负载过重或过轻。
    减小负载的波动。
·使用的变频器与电机相比负载而言功率过小。
    使用更大容量的变频器与电机。
·检查频率设定信号是否改变。
·如V/f控制选择参数pt被设定为2及以上数值(5、6除外), 检查矢量控制设定、运转
    条件等。==>参见5.6项。

操作面板上的 7 个键中的

某一个或全部不起作用

无法改写参数

无法改变参数设定

监视器(显示内容)无法改变

·改变禁止面板操作参数f730~f737的设定。 

 *参数被设定为禁止按键操作模式。取消禁止按键操作模式请按以下步骤。

 

取消该设定, 请持续按输入(ENTER)键5秒以上。
 

(1)参数写入保护选择参数f700设定为1(禁止)时, 将参数设定改变为0(允许)。

(2)如果有输入端子被输入端子功能参数设定为110(或111) (参数编辑可能)，打开该端子。

 

如何应对与参数设定相关的问题

遗忘用户设定得参数
·可检索所有用户设定参数并改变其设定。

    ==> 详情参见5.21项。

·可将所有用户设定参数一次性还原至标准出厂设定值。

    ==> 详情参见5.20项。

  

欲将用户设定参数改回标

准出厂设定值
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14．维护保养和检查

 
 

 

 

强制

·必须进行日常检查

   若不进行维护保养和检查，则不能及时发现异常及故障，从而导致事故发生。

·在检查之前，请进行以下作业：

    (1)切断输入电源（OFF）

    (2)经过15 分钟以上时间后，确认充电灯已熄灭

    (3)使用可测定直流高电压（DC800V 以上）的万用表，确认直流主电路电压（PA/+－PC/- 之间）确实在 45V 

    以下。

    若未经过以上作业就进行检查的话，可能造成触电。

为了预防由于温度，湿度，灰尘，振动等使用环境的影响或使用零部件的老化，寿命等因素导致的故障发生。请进行

日常检查和定期检查。

 

14.  1  日常检查

检查要点
检查对象

检查项目 检查方法周期
断定基准

1.室内环境
1) 灰尘，温度，废气
2) 有无水以及其它液体滴漏
3)室温

随时  
随时  
随时

随时  
随时

随时  箱外的触感

1)目测，温度计，嗅觉
2)目测
3)温度计

1)改善不良之处
2)注意有无痕迹
3) 最高温度为60℃

2.构成装置以

   及零部件
1)振动，噪音

3.运转数据

（输出侧）

1)负载电流

2)电压(＊)
  

可动铁片式交流电流计
整流式交流电流计
 

＊: 有时电压会随使用的测定器不同而不同，请用同一个万用表或电压表来记录指示值。

 

■检查重点

1.设备所处的环境有无异常

2.冷却系统有无异常；

3.有无异常振动，异常噪音；

4.有无异常过热，变色；

5.有无异味；

6.电机有无异常振动，异常噪音，过热

7.有无异物（导电物）的附着或者堆积。

 

■清扫上的注意事项

变频器的清扫请使用质地柔软的布轻擦有污垢处、注意只能擦拭变频器表面。

无法祛除污痕时、请将中性洗涤液或者酒精抹到布上，轻轻擦拭。

另外、下表的药品·洗涤液、容易造成变频器塑件（如塑料外壳、单元等）的破损，或途漆的剥落、请不要使用。

丙酮（acetone）

苯（benzen）

氯仿（三氯甲烷）（chlorotorm）

氯化二氯乙烯（ethylene chloride）

乙酸乙酯（ethyl acetate）

甘油（乙三醇）（glycerin）

四氯乙烷（tetrachloroethane）

三氯乙烯（trichloroethylene）

二甲苯（xylene）

 

危 险 

电子零部件怕热，所以尽可能地使周围的温度低一些，保持良好通风，即使长久使用也不堆积灰尘的良好环境，是装

置能够长久使用的关键。

日常检查的目的是：保持良好的环境，与日常记录运转数据进行比较，从而在故障发生之前发现运转异常的征兆。

发生异常时请打开柜门，检查变压
器，电抗器，接触器，继电器，冷
却扇等。
必要时停止运转。

是否在额定电流/电压以下。
与正常数据没有较大的差别。
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14.   2  定期检查

根据使用情况每 3 个月至 6 个月进行一次定期检查。

 

 
 
 
 

强制

 
 

严禁

 

■检查项目 

 

注）、必须拆下连接在主电路端子台上的配线，仅对变频器本身进行试验

500Ｖ
兆欧表

E R/L1 S/L2 T/L3 U/T1 V/T2 W/T3 PA/+ PO PB PC/- RO SO TO

 

7．请不要进行耐压试验，因为会导致内部元器件损坏。

8．电压及温度检查

推荐电压表：

输入端－可动铁片式电压表－（　 ）

输出端－整流式电压表  （ 　  ）    

经常测试变频器起动时、运转中及停止时的周围温度，会对发现异常现象很有效。

危 险
·在检查之前，请进行以下作业：
    (1)切断输入电源（OFF）
    (2)经过15 分钟以上时间后，确认充电灯已熄灭
    (3)使用可测定直流高电压（DC800V 以上）的万用表，确认直流主电路电压（PA/+－PC/- 之间）确实在 45V 
    以下。
    若未经过以上作业就进行检查的话，可能造成触电。

·严禁拆换零部件

   擅自拆换零部件，会引发触电，火灾，人身伤害。零部件的拆换请联系当地经销商施行。

1．接线端子螺丝是否松动，要用螺丝刀拧紧。

2．接线端子铆接处是否有铆接不良情况，铆接处是否有过热痕迹，可用目测检查。

3．电线，电缆有否损伤，可目测检查。

4．要扫除灰尘，垃圾，要用吸尘器将灰尘，垃圾清除。扫除时要注意通风口，印刷主板等。如附有灰尘，则可能发

生意想不到的事故，一定要重视清洁问题。

5．变频器上使用的大容量电解电容、长时间不通电状态放置的话，其性能会降低。长时间停止使用的情况下，应每 

2 年进行 1 次5小时以上的通电试验，以检查其动作情况。请将电机拆离后，进行5 小时以上的通电试验。我们建

议通电时不要将工频电源直接通入变频器而要使用调压器，缓缓地提高输入电压进行通电。

6．进行绝缘试验时，请使用500V 的兆欧表，并只对主电路端子台进行试验，禁止对主电路以外的控制端子、印刷主

板上的电路端子进行绝缘试验。若对电机进行绝缘试验时，请一定将输出端子U，V，W 的连接线拆开，只对电机

本身进行试验。另外对电机以外的周边电路进行绝缘试验时，同样要断开连接在变频器上的所有配线，不要对变

频器施加试验电压。

 ■对寿命部件的更换

变频调速器是由包括半导体元件等众多电子零部件构成的。下列零部件在长期使用过程中会产生结构或物质上的老化现

象，如果放任不管，将会导致变频器性能低下或故障。因此为了确保安全，请务必进行定期检查。

注）零部件的使用寿命会受到周围温度及使用条件的影响。下面是零部件在通常环境条件下使用时的寿命期限：

1)冷却扇

用来给发热部件降温的冷却扇的寿命约为3万小时（周围温度平均40℃，一天运转12小时的话，大约7年）。

但如果出现异常噪音或异常振动，则应更换风扇。

冷却扇的拆卸方法如下：先将下图的（A）部分卸下之后、再卸（B）部分。

例）VFPS1-2004PL

(A) (B) 

① 
② 

2)平滑电容器

＜检查事项的外观判断标准＞

·有无液体漏出

·安全阀是否突起

·静电容量及绝缘电阻的测定

 

注）在更换有寿命限制的各种零部件时，请联系您的供应商。为了确保安全请绝对不要自行更换部件。

 
通过检查运转时间和部件更换警报信息、可确定各个零部件的大致更换日期。更换时请与当地服务网点或供应商联系。

 (通过设定预警输出可以掌握运转时间。详情请参照6. 33. 12项。)

■主要零部件的标准更换年数

 

（200V-75kW, 400V-110kW以下） 5年

5年

5年
-

更换新品

更换新品

更换新品(视检查结果而定)
视检查结果而定

更换新的电路板(视检查结果而定)

零部件名称 标准更换年数 更换方法及其他事项

5年（内气扇）冷却扇
（200V-90kW, 400V-132kW以上）

平滑电容器
断路器、继电器类
印刷电路板上的铝电容器

10年（外气扇）

 

注）零部件的寿命因使用环境的差异而变化很大。请勿将变频器安装在存在大量尘埃，金属粉，油污等的场所。

受脉动电流等的影响，主电路直流部平滑用铝电解电容的性能容易老化。当在通常环境条件下使用时（周围温度

平均40℃, 负载率80%以下,1天运转12小时）5年左右便需要更换一次。适用电机容量为15kW（200V）, 18.5kW

（400V）以下的变频器、应在更换的平滑电容器的同时也更换印刷电路板。

下表给出了在正常使用条件（周围温度平均为 40℃、负荷率为 80%以下、1 天 运转12 小时）下零部件更换年数的大致

标准。这些更换年数并非零部件的使用寿命，而是表示当使用期限超出这些年数时故障率将会增加。
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 14.  3  请求维修服务

请与东芝的服务网点联系（参见封底）。万一出现故障，请通过购买渠道与有关窗口联系。联系时请将贴在变频调速器

机身右侧的额定铭牌上的内容、有无选购件等事项连同故障内容一起告知有关服务人员。

14.  4  保管

购买变频器后，暂时保管或长期保管时请注意下列几点： 

 

 

1．应保管在通风良好的场所，尽可能避开高温，多湿的场所，尘埃，金属粉尘多的场所。

    （保存温度：－25～＋70℃）

2．如果在不通电状态下长期放置，变频器中所用的大容量电解电容器的特性将会劣化。

长期不用时，应每 2 年通电一次，一次通电 5 小时以上以恢复大容量电容器的特性。同时还应检查变频器的工作情

况。建议在通电时请勿将工频电源直接输入变频调速器，而应使用调压器来缓慢提高输入电压。

15．关于保修  
根据下述条件，可以进行免费修理以及调整。

 

1．保修范围仅限于变频器本身。

2．在购入12个月内，正常的使用状态下、发生故障或者破损时，免费修理。

3．下列情况，即便是在保修期内也属有偿修理。

・使用不当、以及不当的修理和改造而引起的故障及破损。

・购买后由于摔落、以及搬运时的事故而引起的故障及破损。

・由于火灾、盐害、气害、地震、暴风洪水灾害、雷击、电压异常以及其他的自然灾害而引起的故障和破损。

・用于除变频器以外的用途而引起的破损。

4．由于该产品修理而发生的出差调查费按实际费用由客户方支付。如果另外有签订的保修合同时、该合同优先。
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16．报废时的注意事项

  注 意 

 

 

强制

·报废该产品时、请务必委托专业的废弃物处理人员(*)。
    没有专业执照的人进行工业废弃物的回收·搬运以及处理的话、会依法受到惩罚。
   （「关于废弃物的处理以及清扫的法律」）
(*) 所谓的专业废弃物处理人员是指、「工业废弃物回收和搬运人员」、「工业废弃物处理人员」。

报废已用过的变频器时，请注意下列几点：

 

焚烧时会发生爆炸： 如果将机身内部的电解电容器投入焚烧炉，电容器内部的电解液将会膨胀起来，有引发爆炸的危险。

塑料类                  ：         

处理方法              ：        

机身罩壳等处所用的塑料类在焚烧时会产生有毒气体，请务必注意。

 

请作为工业垃圾处理。
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地  址：大连保税区黄海西四路201号  国际商务大厦七层716室
电  话：0411-87547000
传  真：0411-87547555
邮  编：116600
E-mail: tipsd.info@toshibasd.com.cn

此样本2009年11月发行, （说明书请参考：E6581461①）

●在使用本变频器之前请务必阅读本手册，在充分理解本手册各项说明的基础上进行变频器的安装、运行以及 

    保养维护。

●本手册应由实际最终使用者保存，并需要保存到变频器报废时为止。

●资料的内容有时不预先通知就变更，故请谅解。

●不论是否在免费保修期间内，因变频器故障所致事故而给贵公司、贵公司用户等方面造成的机械损失及其他   

   继发性、波及性等所有损害，本公司概不负责赔偿。

操作说明

东芝变频器
技 术 资 料
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